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1 Vorwort

Ein Walzlagerschaden in einem Industriegetriebe ist teuer. Oft muss nicht nur das defekte Walzlager
ersetzt werden. Fuhrte der Walzlagerschaden zur Verlagerung der Welle, ist meist auch die Verzahnung
beschadigt. Alle diese Teile missen neu beschafft werden. Dazu kommen Arbeitsstunden fiir den Monteur.
Und dann kommen noch die Kosten fir den Produktionsausfall hinzu. Bemerkt man den Walzlagerschaden
dagegen frihzeitig, lassen sich Folgeschaden an der Verzahnung verhindern und die Reparatur kann
wahrend eines geplanten Anlagenstillstands durchgefiihrt werden. Produktionsausfall wird weitgehend
vermieden.

Schéadigungsprozesse kann auch der Peakanalyzer nicht verhindern. Aber er ist in der Lage, Schaden im
Initialstadium vollautomatisch zu erkennen und diese zu melden. Er ist damit das optimale Werkzeug zur
Uberwachung von

e kostenintensiven, redundanzarmen Antrieben, wie beispielsweise Mihlen in der Baustoffindustrie,
e Antrieben mit besonderer Verfligbarkeitsrelevanz, wie Antriebe in der Férdertechnik,
e besonders sicherheitsrelevanten Antrieben, wie Antriebe von Seilbahnen und

e Antrieben, die zwingend der zustandsorientierten Instandhaltung unterliegen missen, weil sie zum
Beispiel schwer zuganglich sind, wie Antriebe von Windenergieanlagen.

Der Peakanalyzer bietet

e die vollautomatische Schwingungsdiagnose an bis zu 32 Messstellen und Alarmierung nur, wenn
Unregelmafigkeiten detektiert werden,

e die ProzessgroReniberwachung an weiteren Messstellen oder Uber Bussysteme,
e die Partikelzahlung im Schmiermittel,
e die Fundamentiberwachung von Windenergieanlagen

e das Aufzeichnen des Lebenslaufs fiir den Antrieb zur spateren Ursachenfindung von Ausfallursachen
sowie

e die Mdglichkeit der Durchfiihrung von Servicemessungen unabhangig von der vollautomatischen
Schwingungsdiagnose, ohne dass gespeicherte Daten der vollautomatischen Schwingungsdiagnose
eingesehen werden kénnen.

Der Peakanalyzer wird fest am Antrieb installiert. Einmal in Betrieb genommen, arbeitet er standig ohne
menschliches Zutun. Der personelle Aufwand fir die Systembetreuung ist &uf3erst gering.

Die Steuerung eines oder mehrerer Peakanalyzer erfolgt mit dem Programm Peakanalyzer Manager.

In einer Uberwachungskonfiguration miissen dem Peakanalyzer einmalig die kinematischen Verhaltnisse,
die sich wiederum ausschlie3lich aus der Konstruktion ergeben, mitgeteilt werden. Daraus errechnet der
Peakanalyzer automatisch die relevanten kinematischen Frequenzen bzw. Ordnungen.

Die Bewertung der Amplituden erfolgt vollautomatisch nach einem patentierten, allgemeingultigen,
mathematischen Verfahren. Es ist daher nicht erforderlich, Grenzwerte fur Amplituden vorzugeben. Folglich
entfallen alle Unsicherheiten, die sich bei anderen Systemen aus der meist subjektiven Festlegung von
Amplitudengrenzen ergeben. Es ist auch keine Lernphase erforderlich.

Das Laden einer Uberwachungskonfiguration, das Behandeln von Alarmen, die Datensichtung und die
Durchfuhrung von Servicemessungen kdnnen tber Ethernet durchgefiihrt werden. Der Ethernet-Anschluss
bietet zusétzlich die Mdglichkeit, sich mit dem Peakanalyzer tiber verschiedenartige Router per DSL, ISDN,
GSM, UMTS oder LTE zu verbinden.

Wir wiinschen unseren Kunden, dass sich der Peakanalyzer als wirklich niitzliches Werkzeug fiir die
zustandsorientierte Instandhaltung erweist. Fiir Anregungen, die auf eine Verbesserung am Peakanalyzer
oder an diesem Handbuch abzielen, wéaren wir sehr dankbar.

An dieser Stelle sei der Hinweis gestattet, dass die GfM Gesellschaft fir Maschinendiagnose mbH
Seminare anbietet, in denen maschinendiagnostische Grundlagen vermittelt werden, die beim Arbeiten mit
Condition Monitoring Systemen, insbesondere fir die Konfiguration des Peakanalyzers und die
Interpretation von Diagnosedaten hilfreich sind.
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2 Einfihrung

Dieses Handbuch beschreibt die Installation, Einrichtung und Bedienung der Software Peakanalyzer
Manager. Der Peakanalyzer Manager verwaltet eine beliebige Anzahl Peakanalyzer im Netzwerk.

Mit dem Peakanalyzer Manager kommuniziert ein Diagnostiker mit den Peakanalyzern und steuert diese.
Er kann damit z.B.

Uberwachungskonfigurationen erstellen und sie auf die zugeordneten Peakanalyzer tibertragen,
die vom Peakanalyzer wahrend der Uberwachung generierten Daten sichten und auswerten,
vom Peakanalyzer erzeugte Alarme behandeln sowie

Servicemessungen durchfihren.

Weitere Features, wie die Markierung der Diagnosemerkmale, die Datenfilterung und die
Trenddarstellungen erleichtern die Schwingungsdiagnose.

An Antrieben von Maschinen und Anlagen montierte Peakanalyzer lassen sich mit dem Peakanalyzer
Manager auf seiner Programmoberflache tbersichtlich, hierarchisch anordnen.



3 Erste Schritte

3.1 Systemanforderungen

Fur den Betrieb des Peakanalyzer Manager ist ein PC mit aktuellen Treibern erforderlich, der die folgenden
Systemanforderungen erfillt:

Mindestanforderungen:

e Windows 7

e Arbeitsspeicher: 4 GB RAM

e Prozessor: 2 x 1,6 GHz

e Grafikkarte: DirectX 9.0c mit 256 MB RAM

Empfohlene Ausstattung:

e Windows 7, Windows 8, Windows 10

e Arbeitsspeicher: 8 GB RAM

® Prozessor. 4 x 2 GHz

e Grafikkarte: DirectX 9.0c mit 512 MB RAM

3.2 Installation

Es werden folgende Betriebssysteme unterstitzt:
e Windows 7

e Windows 8

e Windows 10

Zur Installation vom Peakanalyzer Manager ist die Installations-CD in ein geeignetes Laufwerk in den PC
einzulegen. Falls das Installationsprogramm nicht automatisch startet, ist es durch Ausfiihren der Datei
"Peakanalyzer Manager Setup.exe" auf der Installations-CD manuell zu starten. Fur die Installation sind
Administratorrechte erforderlich.

Den Anweisungen wahrend des Installationsvorganges sollte man folgen. Es wird empfohlen, das
Programm Peakanalyzer Manager in das vorgeschlagene Verzeichnis zu installieren.

Waéhrend der Installation wird geprift, ob ein aktuelles .NET-Framework und mindestens DirectX 9.0c auf
dem PC installiert ist. Gegebenenfalls werden die beiden Programme aktualisiert.

Ebenso wird ein kostenloser Microsoft® SQL Server® 2012 Express auf dem PC installiert. Dieser dient
der Datenspeicherung fur Mess- und Auswertedaten, die auf dem Peakanalyzer entstehen. Der kostenlose
Microsoft® SQL Server® 2012 Express bietet pro Peakanalyzer 10 GB Speicherplatz. Dies reicht bei einer
Standardkonfiguration fir Messdaten von ca. 2 Jahren. Wenn von der Standardkonfiguration abgewichen
wird oder die Messdaten Uber einen langeren Zeitraum als 2 Jahre im Peakanalyzer Manager zur
Verfligung stehen sollen, ist dringend empfohlen einen kostenpflichtigen Microsoft® SQL Server®
einzusetzen, bei dem die 10 GB Beschrankung pro Datenbank nicht existiert.

Nach der Installation befindet sich im Windows Startmeni unter der Programmgruppe GfM die
Verknupfung zum Starten des Peakanalyzer Managers.

3.3 Netzwerkeinstellungen

Um eine Verbindung zu einem Peakanalyzer herzustellen, sind gegebenenfalls die Netzwerkeinstellungen
des Rechners anzupassen. Der Peakanalyzer und der Rechner missen sich in demselben Subnetz
befinden oder eine Route zu dem Subnetz des Peakanalyzers muss konfiguriert werden.
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IP-Einstellungen kénnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Netzwerk diese Funktion unterstiitzt. Wenden Sie sich andernfalls an
den Netzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu

beziehen.
() IP-Adresse automatisch beziehen

(@ Folgende IP-Adresse verwende

IP-Adresse: 10 . 10 . 111,111
Subnetzmaske: 255:.255. 0 -5 O
Standardgateway:

DNS-Serveradresse automatisch beziehen

(@ Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Bevorzugter DNS-Server:

Alternativer DNS-Server: é

Einstellungen beim Beenden tiberpriifen
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4 Allgemein

4.1 Sprache

Nach dem ersten Start des Peakanalyzer Managers orientiert sich die Spracheinstellung an der
Spracheinstellung des Betriebssystems. Handelt es sich dabei um die deutsche Sprache, wird Deutsch
voreingestellt. Andernfalls ist die Voreinstellung Englisch.

Unter dem Mentpunkt Extras — Optionen kann unter dem Punkt Spracheinstellung die Sprache fir das
Programm Peakanalyzer Manager nachtraglich geandert werden. Damit diese Anderungen aktiv werden,
muss das Programm neu gestartet werden.

4.2 Einstellungen SQL-Server

Damit der Peakanalyzer Manager funktioniert, muss eine Verbindung zu einem Microsoft® SQL Server®
2012 angegeben werden. Falls man den Standardeinstellungen des Installationsprogrammes gefolgt ist,
wurde die Verbindung zu dem mitinstallierten Microsoft® SQL Server® 2012 Express automatisch
konfiguriert.

Der Peakanalyzer Manager erlaubt auch die Verwendung eines Microsoft® SQL Server® 2012, der sich
auf einem anderen Rechner in dem lokalen Netz befindet. Dadurch kann in einem Netzwerk auf mehreren
Rechner der Peakanalyzer Manager installiert werden und alle arbeiten auf der gleichen Datenbasis.

Die Verbindung zu dem Microsoft® SQL Server® 2012 kann im laufenden Betrieb gedndert werden, in dem
unter dem Menupunkt Extras — SQL-Login der Servername und die zugehdrigen Login-Daten eingegeben
werden.

im SQL Anmeldung X
SQL-Servername: 7T N .._DEV_SQL_2012

Server Suchen
Login-Name: sa

Passwort: scesssce

\/ Anmeldedaten speichern

Speichern Abbrechen

Unter dem MenUpunkt Extras — SQL-Einstellungen kdnnen verschiedene Nutzer auf dem SQL-Server
eingerichtet werden, um mehreren Personen den Zugriff auf die Datenbank zu gewéhren. Diese
Einstellung steht nur flir Administratoren zur Verfigung.

Dabei kdnnen folgende Nutzerrechte vergeben werden:

e Administrator: kann weitere Nutzer hinzufligen

e Standardnutzer: kann alle Aktionen durchfiihren, aufl3er neue Nutzer hinzufiigen

e Nur Leserechte: dieser Nutzer kann Daten und Konfigurationen nur betrachten und exportieren
([ ]

Eingeschrankt: dieser Nutzer hat im Wesentlichen auch nur Leserechte, kann aber in der PeakStore
Oberflache Messungen starten, sowie exportieren und I6schen

Weiterhin kdnnen Nutzer geldscht werden, sowie die Passworter von anderen Nutzern geandert werden.



IM SQL Nutzereinstellungen x

SQL Benutzerliste:
sa - Administrator Niskser hinaifigen
admin - Administrator

Standard - Standard Passwort ndern

Nutzer l6schen

SchlieBen

Sollten die Zugangsdaten von dem mitinstallierten Microsoft® SQL Server® 2012 Express verloren
gegangen sein, kann mit den folgenden SQL-Anmeldedaten trotzdem ein Zugang hergestellt werden:
Benutzername: sa

Passwort: P@s$wOrdP@s$wOrd

Es wird drigend empfohlen nach der Anmeldung tiber das Menu Extras — SQL Einstellungen einen neuen
Administrator anzulegen und sich mit diesem tber Extras — SQL Login neu anzumelden.

4.3 Programmubersicht

Auf der linken Seite des Peakanalyzer Managers befindet sich eine Baumstruktur, die durch den Nutzer
beliebig tief geschachtelt werden kann. Sie dient der Ubersicht der iiberwachten Maschinen und Anlagen.
In dieser Ansicht kbnnen mehrere Peakanalyzer in den jeweiligen Ebenen hinzugefugt werden. Anhand der
Farbe eines Knotens ist der Status der untergeordneten Ebenen zu erkennen.

Falls auf einem Peakanalyzer ein Alarm vorhanden ist, wird sich entsprechend die Farbe des
Peakanalyzers und aller ibergeordneter Ebenen auf rot farben. Sobald alle Alarme auf dem Peakanalyzer
behandelt wurden, farbt sich der entsprechende Knoten griin.

Ansicht

Die Ansicht der Baumstruktur lasst sich in den Modus Messtechnik oder Uberwachung setzen. In dem
Modus Messtechnik sind die Peakanalyzer in der Baumstruktur mit eingeblendet. Nur in dieser Darstellung
ist es mdglich folgende Aktionen durchzufihren:
e Eigenschaften des Peakanalyzers abfragen, dazu gehoéren
o Hardwareausstattung auslesen
Lizenzinformationen einsehen und Lizenz aktualisieren
IP-Einstellung des Peakanalyzers abfragen und andern
Zugriffsrechte um auf den Peakanalyzer zugreifen zu kénnen
Online-Status-Abfrage um den aktuellen Uberwachungsablauf des Peakanalyzers
nachverfolgen zu kénnen
e Konfiguration des Peakanalyzers abrufen, &ndern, speichern und neu tUbertragen

e eine Servicemessung auf Grundlage der vorhandenen Konfiguration durchfiihren

O O OO

In dem Uberwachungsmodus wird der Peakanalyzer in der Baumstruktur ausgeblendet. Dadurch ist ein
reiner Blick auf den Zustand der Maschinen mdglich.

Werden eine oder mehrere Maschinen durch einen Peakanalyzer Giberwacht, sind diese in der
Messtechnikansicht unter dem Peakanalyzer zu finden. In der Uberwachungsansicht erscheinen die
Maschinen in der Gibergeordneten Hierarchieebene.

Weiterhin kdnnen auch mehrere Peakanalyzer verwendet werden um eine Maschine zu Gberwachen. In
der Messtechnikansicht wird diese Maschine mehrfach, und zwar unter jedem Peakanalyzer, aufgefuhrt. In
der Uberwachungsansicht wird diese Maschine dann nur einmal aufgefiihrt und alle Daten werden von den
angeschlossenen Peakanalyzern zusammengefihrt.

Wird ein Peakanalyzer verwendet um mehrere Maschinen zu Giberwachen, werden diese in der
Messtechnikansicht unter dem Peakanalyzer aufgefiihrt und in der Uberwachungsansicht unter der
entsprechenden Ubergeordneten Hierarchieebene.



Fur die Messtechnikansicht kann die Darstellung eines Peakanalyzers verandert werden. Uber den
Menlpunkt Ansicht — Anzeige kann unter folgenden Anzeigen gewechselt werden:

e Peakanalyzer Name
e Konfigurationsname

e Standort
StandardmaRig wird der Name des Peakanalyzers angezeigt.

Weiterhin ist es méglich tber den Menipunkt "Ansicht — Hierarchie veranderbar” die Baumstruktur auf der
linken Seite des Peakanalyzer Managers per Drag & Drop zu verschieben.

4.4 Peakanalyzer hinzufligen
Uber den Menuipunkt Diagnosesystem — Neu — Peakanalyzer oder iiber das Kontextmen in der linken

Hierarchiedarstellung kann ein neuer Peakanalyzer in das System mit eingebunden werden. Dabei wird der
Peakanalyzer in der aktuell gewahlten Hierarchieebene hinzugefigt.

M Peakanalyzer X
Geratename: CX-13D340 Durchsuchen
Standort

Q) IP-Adresse verwenden Netzwerkname verwenden

IP-Adresse: 10.10.211.64

Netzwerkname:
Ports: 8521

Datenbank-Name:

Speichern Abbrechen

Es kann dabei auch das lokale Netzwerk nach vorhandenen Peakanalyzern durchsucht werden. Wird ein
Peakanalyzer aus der Liste Uibernommen, werden alle notwendigen Einstellungen gesetzt. Ist der
Peakanalyzer in der Liste nicht aufgefuhrt, kbnnen die Einstellungen auch manuell gesetzt werden.

Es sind folgende Angaben erforderlich:

e Geratename des Peakanalyzers Dieser hat das folgende Schema CX-123ABC. Diese Information ist
auch auf dem Peakanalyzer selbst zu finden.

e Standort Eine optionale Bezeichnung fiir den Standort des Peakanalyzers
e |P-Adresse des Peakanalyzers

e Alternativ kann ein Netzwerkname angegeben werden. Dieser muss dann durch einen erreichbaren
Nameserver auf die korrekte IP-Adresse vom Peakanalyzer aufgeldst werden

e Port fur die Kommunikation zum Peakanalyzer. Es werden weiterhin die nachsten 4 folgenden Ports fur
die Kommunikation zum Peakanalyzer genutzt. Standardmafiig werden hier die Port 8521 - 8529
genutzt.

e Datenbankname Dieser wird automatisch beim Andern des Geratenamens angepasst und muss im
Normalfall nicht verandert werden.

4.5 Lagerdatenbank

Unter dem Mentpunkt Vorlagen — Lagerdatenbank kénnen kinematische Daten fir Walzlagertypen
hinterlegt werden. Diese Daten kénnen in der Regel vom Lagerhersteller bezogen werden. Die hinterlegten
Walzlagertypen kénnen dann bei der Konfiguration von Maschinen, beispielsweise im Peakanalyzer,



verwendet werden. Dadurch miissen die Lagerdaten nur noch an einer zentralen Stelle gepflegt werden
und Fehleingaben bei der Kinematikkonfiguration werden vermieden.

M Lagerdatenbank — el x
Name Kafig 9 alzkorpersp d alzkorpert 9 AuB i u 9
FAG 20219 0418 2963 5,026 9313 -
FAG 20228 0421 3,005 619 9,839
FAG 20230 0427 3343 6,686 10317
FAG 20320 039 2311 4622 7,846
FAG 22211ES 042716 332 6,64 10,88396
FAG 22212ES 041913 2973615 594723 987472
FAG 22213ES 0423 314 628 10,382
FAG 22214ES 0428 33415 6,683 10876
FAG 22216ES 0427 3321 6,642 10,886
FAG 22217es 0423 31415 6,283 10383
FAG 22218EAS 0423 3143 6,286 10381
FAG 22219ES 042336 3,14676 620352 10,37952
FAG 22220ES 0423 3133 6,266 10,385
FAG 22309ES 0408 25625 5125 8284
FAG 22310ES 0403 24135 4827 8357
FAG 22311ES 040305 2413985 4282797 835729
FAG 22312ES 040301 241469 482038 835779
FAG 22313ES 0409 2593 5,186 6136 8864
FAG 22314es 0402 2405 481 5634 8366
FAG 22315ES 040245 2404415 480883 563428 836572
FAG 22316ES 0402 24045 4809 5634 8366
FAG 22317ES 040247 240798 4281596 5,63451 836549
FAG 22318EC 04025 24074 48148 5635 83654
FAG 22319ES 0402 24075 4815 5,635 8365
FAG 22320ES 0402 24045 4809 5634 8366
FAG 22322ES 0409 2591 5,182 6133 8,867
FAG 22322 (Kissling) 0425 3161 6,322 7,642 10358
FAG 22324ES 0402 24075 4815 5634 8366 _

Lagerdatenbank Importieren Lagerdatenbank Exportieren Lager Hinzufiigen Lager Léschen SchlieBen

Die einmal erstellte Lagerdatenbank kann ebenso in eine separate Datei exportiert werden, um diese auf
einen anderen Peakanalyzer Manager zu portieren, oder um ein Backup der Lagerdatenbank abzulegen.
Wird der Peakanalyzer Manager und die zugehorige SQL-Datenbank auf einem System neu installiert, ist
die Lagerdatenbank zunéachst leer. Von der GfM Gesellschaft fur Maschinendiagnose mbH wird aus
Haftungsgriinden keine Lagerdatenbank zur Verfiigung gestellt. Diese muss vom Anwender selbst erstellt
und gepflegt werden.

Verwenden mehrere in einem Netzwerk befindliche Peakanalyzer Manager die selbe SQL-Datenbank und
wird an mehreren Stellen gleichzeitig die Lagerdatenbank editiert, werden getatigte Anderungen
mdglicherweise nicht gespeichert. In diesem Fall wird eine entsprechende Meldung angezeigt.

4.6 Maschinenvorlagen

Unter dem MenUpunkt Vorlagen — Maschinenvorlagen kénnen komplette Antriebsstrange als Vorlagen
abgespeichert werden. Dies ist hilfreich, wenn mehrere Maschinen desselben Typs Uber verschiedene
Systeme Uberwacht werden. In diesem Fall muss der Maschinentyp nur einmal als Vorlage erstellt werden
und dann auf die entsprechende Maschine angewendet werden. Uber die Schaltflache "Maschinenvorlage
hinzufiigen" kann eine neue Vorlage erstellt werden. Der Name dieser Vorlage kann direkt in der linken
Liste gedndert werden. Fur diese erstellte Maschinenvorlage kann nun der Antriebsstrang konfiguriert
werden. Details zu den verschiedenen verfligharen Antriebselementen sind unter dem Kapitel
Antriebselemente zu finden. Die konfigurierte Maschinenvorlage kann anschlieRend beispielsweise in der
Konfiguration eines Peakanalyzers verwendet werden.




Peakanalyzer Manager Handbuch

it St 2 Welle an Plantengetriebe mit Stirnradstufe
Ritzelwelle Name Antriebselement: | Motorwelle
Kupplung Motor-Verzahnung Tolerans: 01%
[Sonnenwelle
Stegwelle Referenzyelle M
Planetenstufe L is zur 1

Planetenlager INA SL182222
Lager Sonne SKF 23044c
Lager Sonne SKF NU1044
[Steglager INA SL181868
Lager FAG NU2220e

Lager FAG 23220es
Motorlager SKF 6330
Motorlager FAG 6330
Motor

147111



5 Peakanalyzer

5.1 Eigenschaften

Uber den Menuipunkt Diagnosesystem — Eigenschaften oder links in der Schnellnavigationsleiste kénnen
die Eigenschaften des Peakanalyzers abgerufen werden.

Daflr ist eine aktive Netzwerkverbindung zu dem Peakanalyzer erforderlich. Bei dem Abruf der
Eigenschaften wird auch abgeglichen, ob der Geratename auf dem Peakanalyzer mit dem Geratenamen
im Peakanalyzer Manager Ubereinstimmt. Der Geratename im Peakanalyzer Manager wird bei
abweichenden Angaben angepasst.

5.1.1 Hardwareausstattung

M Peakanalyzer - Eigenschaften x

Hardwareausstattung | System | Zugriffsrechte | Online Status

Kanal-Typ Anzahl
Digitaler Eingang 2
Drehzahl Kanal 3
DC-Kanal 2
IEPE Kanal 10

Neu einlesen
Aktivierungs-1D:
6E76FB26600B4849D1EACEDESS3CEEA14219459AE27248D5A8D57D1EDI79788

Lizenzierung:

Anzahl Schwingungskanale: 16
Anzahl parallele Messkanale: 2
Lizenzanfrage speichern Lizenz aktualisieren

SchlieBen

Auf dem Reiter Hardwareausstattung sind die automatisch erkannten Ein- und Ausgangskanéle des
Peakanalyzers aufgelistet. Uber die Schaltflaiche "Neu einlesen" kann die Hardwareausstattung des
Peakanalyzers nochmals neu eingelesen werden. Dies ist sinnvoll wenn der Peakanalyzer um zusatzliche
Ein- oder Ausgangskanale erweitert wurde, oder wenn die angezeigte Hardwareausstattung nicht mit dem
tatsachlichen Aufbau Uibereinstimmt. Beim Klicken auf die Schaltflache erscheint nochmals eine Warnung,
da der Peakanalyzer fir das erneute einlesen der Hardwareausstattung neu gestartet werden muss. Dieser
Vorgang kann ca. 5 - 10 Minuten dauern. In dieser Zeit ist der Peakanalyzer nicht Uber den Peakanalyzer
Manager erreichbar. Nachdem der Vorgang abgeschlossen ist, kann durch ein erneutes Aufrufen der
Peakanalyzer Eigenschaften die neu eingelese Hardwareausstattung verifiziert werden.

Weiterhin sind auf diesem Reiter Informationen zu der hinterlegten Lizenz zu sehen. Diese
Lizenzinformationen werden wéhrend des reguléaren Betriebes des Peakanalyzers abgefragt, um
sicherzustellen, dass die maximale Anzahl von konfigurierten Sensorkanélen fiir die Maschinendiagnose
nicht tberschritten wird. Auf jedem von der GfM Gesellschaft fir Maschinendiagnose mbH ausgelieferten
Peakanalyzer wurde die bestellte Anzahl von Diagnosekanalen bereits lizenziert. Bei einer Erweiterung
eines bestehenden Systems kann diese Lizenz ebenso erweitert werden. Durch die Schaltflache "Lizenz
aktualisieren" kann eine Lizenzdatei ausgewahlt und auf den Peakanalyzer Ubertragen werden. Dieser
Ubernimmt dann sofort die Einstellungen und stellt die enthaltenen Diagnosekanéle in der
Eigenschaftsseite dar. Detaillierte Informationen zu der Lizenzierung werden dem Anwender bei einer
Hardwareerweiterung zur Verfigung gestellt.



5.1.2 System

im Peakanalyzer - Eigenschaften x

Hardwareausstattung System Zugriffsrechte | Online Status

Geratename: CX-13D340
Netzwerkeinstellungen:
IP-Adre 10.10.211.64
Subnetzmaske: 255.255.0.0
Gateway: 10.10.10.20
DNS-Server.
Ports: 8521 - 8525
MAC-Adresse: 00:01:05:13:D3:41
Andern
Firmware:

Peakanalyzer Firmware
Peakanalyzer Firmware im Manager:
Hardware Treiber auf Peakanalyzer:
Hardware Treiber im Manager:

SchlieBen

Auf dem Reiter System sind zum einen die Netzwerkkonfiguration des Peakanalyzers und zum anderen
Informationen zur aktuellen Firmware auf dem Peakanalyzer zu finden. Uber die Schaltflache "Andern”
lasst sich die Netzwerkkonfiguration des Peakanalyzers anpassen. Dafiir 6ffnet sich ein Fenster mit einer
Eingabemaske in der folgende Informationen eingetragen werden kénnen:

e |P-Adresse automatisch beziehen Der Peakanalyzer bezieht dann seine Netzwerkkonfiguration von
einem vorhandenen DHCP-Server

IP-Adresse
Subnetzmaske
Gateway
DNS-Server

NTP-Server Wird ein NTP-Server konfiguriert, so synchronisiert sich der Peakanalyzer jede Stunde mit
dem Zeitserver um die Systemzeit anzupassen.

e Ports TCP und UDP Ports Uber die die Kommunikation mit dem Peakanalyzer stattfindet.

Weiterhin wird Uber diesen Reiter die aktuelle Version der Firmware auf dem Peakanalyzer angezeigt.
Sollte die Firmware nicht mit der hinterlegten Firmware im Peakanalyzer Manager Ubereinstimmen, kann
hier die Firmware auf dem Peakanalyzer aktualisiert werden.



5.1.3 Zugriffsrechte

.AVM Peakanalyzer - Eigenschaften x
Hardwareausstattung System Zugriffsrechte Online Status

admin Administrator

Konfiguration dndern
Servicemessung
Alarme quittieren
Daten lesen

Daten schreiben

Daten I5schen

Login-Name: Passwort:

Nutzer hinzufigen

SchlieBen

Auf dem Reiter Zugriffsrechte kdnnen individuelle Rechte fir den Zugriff auf den Peakanalyzer fir
verschiedene Nutzer hinterlegt werden. Diese werden auf dem Peakanalyzer hinterlegt und bei jedem
Zugriff auf den Peakanalyzer abgefragt.

Folgende Zugriffsrechte kénnen vergeben werden:

e Administrator besitzt alle anderen Rechte und kann zusatzlich Nutzer anlegen, I6schen oder andern
e Konfiguration dndern erlaubt das Ubertragen und Verandern der Konfiguration auf dem Peakanalyzer

e Servicemessung erlaubt die Durchfiihrung einer Servicemessung auf Grundlage der laufenden
Konfiguration

e Alarme quittieren erlaubt das Quittieren von vorhandenen Alarmen auf dem Peakanalyzer
e Daten lesen erlaubt den Zugriff auf gespeicherte Messdaten und Alarmmeldungen
e Daten loschen erlaubt das Loschen von Messdaten auf dem Peakanalyzer

StandardmaRig wird ein Nutzer admin (mit Passwort: admin) mit Administratorrechten auf dem
Peakanalyzer vorkonfiguriert. Es wird empfohlen dieses Passwort zu andern.



5.1.4 Online Status

M Peakanalyzer - Eigenschaften x

Hardwareausstattung | System | Zugriffsrechte | Online Status

Start

Ablaufstatus: Unbekannt
Profibus/Profinet Zustand: Aktualisieren
Profibus Zustand: Kein Fehler

Device im Datenaustausch = 0
Device blinkt = 0

Provider Status = 0
Problemindikator = 1

Profinet Zustand:

SchlieBen

Auf dem Reiter Online Status wird der aktuelle Ablauf der Uberwachung angezeigt. Dadurch kann
nachvollzogen werden, ob der Peakanalyzer regular arbeitet.
Es sollten zyklisch folgende Ablaufe zu sehen sein:

e Vorbedingung prufen
e Messung
e Auswertung

Ist in dem Peakanalyzer eine Profibus-Slave-Klemme oder eine Profinet-Device-Klemme vorhanden, kann
hier zusatzlich der Fehlerstatus der entsprechenden Klemme abgefragt werden. Der Status wird aktiv vom
Peakanalyzer abgefragt, wenn die Schaltflache "Aktualisieren” betatigt wird.

5.2 Konfiguration

In diesem Kapitel wird die Konfiguration eines Peakanalyzers fiir die Uberwachung von einer oder
mehreren Maschinen beschrieben. Wenn einmal die Hardwareausstattung des Peakanalyzers bekannt ist,
kann die Konfiguration zunachst auch ohne Verbindung zu einem Peakanalyzer erstellt werden. Erst zum
Ubertragen der Konfiguration auf den Peakanalyzer ist dann wieder eine aktive
Kommunikationsverbindung erforderlich. Ein Zugriff auf die Konfiguration ist nur mdglich, wenn in der
Baumstruktur ein Peakanalyzer ausgewahlt ist.

Konfiguration neu

Ist die Hardwareausstattung des zu konfigurierenden Peakanalyzers bekannt, kann Gber den Menipunkt
Konfiguration — Neu eine neue Konfiguration fur die Uberwachung von Maschinen oder Anlagen mit
diesem Peakanalyzer erstellt werden. Ist die Hardwareausstattung nicht bekannt, wird versucht eine
Verbindung zu dem Peakanalyzer aufzubauen um diese herunterzuladen. In der Konfiguration werden
sinnvolle Werte voreingestellt.

Konfiguration laden
Uber den Meniipunkt Konfiguration — Laden kann die aktuell laufende Konfiguration auf dem

Peakanalyzer, die zuletzt bearbeitete Konfiguration oder eine zuvor gelaufene Konfiguration geladen
werden.



Konfiguration importieren

Mit Konfiguration importieren kann eine Konfiguration von einem anderen Peakanalyzer auf den aktuell
ausgewahlten importiert werden. Dies funktioniert nur, wenn beide Peakanalyzer die gleiche
Hardwareausstattung besitzen.

Konfiguration exportieren

Uber den Meniipunkt Konfiguration exportieren kann die ausgewéhlte Konfiguration in einer Datei gesichert
werden. Diese kann dann in einem anderen Peakanalyzer Manager durch Diagnosesystem — importieren
hinzugefligt werden. Alternativ kann die Konfiguration als pdf exportiert werden.

Konfiguration speichern

Uber den Menuipunkt Konfiguration — Speichern kann die aktuell bearbeitete Konfiguration in der lokalen
Datenbank gespeichert werden, um diese anschlieend auf den Peakanalyzer zu tbertragen oder zu
einem spéteren Zeitpunkt weiter zu bearbeiten.

Konfiguration Ubertragen

Uber den Menuipunkt Konfiguration — Ubertragen wird die aktuelle Konfiguration auf dem Peakanalyzer
gestoppt und als Backup auf dem Peakanalyzer gespeichert. AnschlieRend wird die neue Konfiguration auf
den Peakanalyzer Ubertragen und gestartet.

Uberwachung starten

Wenn auf dem Peakanalyzer die aktuelle Konfiguration gestoppt wurde, kann diese durch den Menipunkt
Konfiguration — Uberwachung Starten wieder gestartet werden.

Uberwachung stoppen

Falls der regulare Uberwachungsbetrieb auf dem Peakanalyzer ausgesetzt werden soll, kann tiber den
Meniipunkt Konfiguration — Uberwachung Stoppen die aktuelle Konfiguration gestoppt werden. Der
Peakanalyzer fuhrt dann keine Messung und Auswertung mehr durch. Dies kann beispielsweise bei einem
langeren Stillstand genutzt werden.



5.2.1 Allgemein

Auf dem Reiter Allgemein kénnen folgende Einstellungen getroffen werden:

Di

1M Peakanalyzer Manager - CX-13D340

Daten

‘

“

‘

l

Aligemein
Eingange
Drehzahlkanale
Schwingungskanale
Virtuelle Prozesskanale
Prozesskanale
Grunddiagnose
Schwingungskennwerte
ProzessgroBen
Klassierung
Tiefendiagnose

Antriebselemente

Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

Name der Konfiguration Demo

Diagnoseempfindlichkeit Tiefendiagnose Einzelfehlermodus

Diagnoseempfindlichkeit Kennwerte /! Uberspannungsschutz Gberwachen

Diagnoseempfindlichkeit ProzessgraBen

Uberwachte Maschinen

Blockheizkraftwerk Maschine /| Generator/Motor

Planetengetriebe mit Stimradstufe

Name: | Planstengetriebe mit Stimradstufe Name:

D g
Kommunikation

Remote

E-Mail

Speichervenwaltung

Ubertragen

Hersteller: | ZF Hersteller:

Typ: Typ:

Standort: | Berlin Lager A-Seite:

Nennleistung: | 500 kW Lager B-Seite:

Betreiber: ' GIM

Getriebe Generator/Motor 2

Sonstiges

Berichteverzeichnis:

Alternatives Berichteverzeichnis:

Maschine hinzufigen Maschine I8schen

Name der Konfiguration

Digitaler Eingang 1

Speichern

Durchsuchen

SchlieBen

Ein frei wahlbarer Name bestehend aus alphanumerischen Zeichen. Dieser kann dann anstatt des
Peakanalyzer Namens in der Baumstruktur angezeigt werden.

Diagnoseempfindlichkeit Tiefendiagnose

Uber die Diagnoseempfindlichkeit Tiefendiagnose kann die Sensitivitat des Systems fiir kinematische
Alarme gesteuert werden. Dies ist gleichbedeutend mit der Anzahl der Detektionen, die in Folge auftreten
mussen, damit ein kinematischer Alarm generiert werden kann. Eine geringe Anzahl der Detektionen in
Folge (hohe Diagnoseempfindlichkeit) fuhrt demnach wesentlich schneller zu einer entsprechenden
Meldung, erhoht aber auch die Gefahr von Fehlmeldungen. Eine hohe Anzahl an Detektionen in Folge

(geringe Diagnoseempfindlichkeit) fiihrt zu wesentlich besser abgesicherten Meldungen. Dadurch wird eine

entsprechende Meldung erst spater von dem Peakanalyzer generiert. In der Regel sind hier Werte
zwischen 3 und 5 Detektionen in Folge eine sinnvolle Einstellung.

Diagnoseempfindlichkeit Prozessgrofen

Uber die Diagnoseempfindlichkeit ProzessgroRen kann die Sensitivitat des Systems bei der Warnung und
Alarmierung von Prozessgrol3en gesteuert werden. Dies ist gleichbedeutend mit der Anzahl der
Detektionen, die in Folge auftreten missen, damit eine Meldung generiert werden kann. Eine geringe
Anzahl der Detektionen in Folge (hohe Diagnoseempfindlichkeit) fihrt demnach wesentlich schneller zu
einer entsprechenden Meldung, erhéht aber auch die Gefahr von Fehlmeldungen. Eine hohe Anzahl an
Detektionen in Folge (geringe Diagnoseempfindlichkeit) fihrt zu wesentlich besser abgesicherten




Meldungen. Dadurch wird eine entsprechende Meldung erst spater von dem Peakanalyzer generiert. In der
Regel sind hier Werte zwischen 3 und 5 Detektionen in Folge eine sinnvolle Einstellung.

Diagnoseempfindlichkeit Kennwerte

Uber die Diagnoseempfindlichkeit Kennwerte kann die Sensitivitat des Systems bei der Warnung und
Alarmierung von Kennwerten gesteuert werden. Dies ist gleichbedeutend mit der Anzahl der Detektionen,
die in Folge auftreten mussen, damit eine Meldung generiert werden kann. Eine geringe Anzahl der
Detektionen in Folge (hohe Diagnoseempfindlichkeit) fihrt demnach wesentlich schneller zu einer
entsprechenden Meldung, erhéht aber auch die Gefahr von Fehlmeldungen. Eine hohe Anzahl an
Detektionen in Folge (geringe Diagnoseempfindlichkeit) fiihrt zu wesentlich besser abgesicherten
Meldungen. Dadurch wird eine entsprechende Meldung erst spater von dem Peakanalyzer generiert. In der
Regel sind hier Werte zwischen 3 und 5 Detektionen in Folge eine sinnvolle Einstellung.

Uberspannungsschutz iiberwachen

Der Peakanalyzer ist haufig mit einem Uberspannungsschutz fiir die Netzspannungseinspeisung versehen.
Besitzt dieser Uberspannungsschutz zusatzlich einen Defektmeldekontakt, kann er tiber einen digitalen
Eingang an dem Peakanalyzer Giberwacht werden. Der Peakanalyzer Uberprift dann zyklisch, ob der
Uberspannungsschutz noch korrekt arbeitet und schreibt eine entsprechende Meldung in das Logbuch.

Einzelfehlermodus

Ist dieser Modus aktiv, wird bei der Tiefendiagnose zunachst nach Hinweise auf Unwucht, Ausrichtfehler,
Verzahnungsschaden und lose anschlagende Teile gesucht. Peaks in den Spektren die zu diesen Mustern
passen, werden dann nicht mehr fir Hinweise auf Lagerschaden verwendet. Dieser Modus ist die
empfohlene Einstellung bei der Konfiguration.

Uberwachte Maschinen

Fur den Betrieb des Peakanalyzers missen die zu tberwachenden Maschinen angegeben werden. Dabei
kann tber die Schaltflache "Neue Maschine hinzufiigen" eine weitere Maschine fir die Uberwachung
hinzugefigt werden. Es muss mindestens eine Maschine angegeben werden, die tiberwacht werden soll.
Auch die Angabe von mehreren Maschinen ist hier mdglich.

Weiterhin kdnnen Maschinen, die bereit von anderen Peakanalyzern Giberwacht werden, diesem
Peakanalyzer hinzugefiigt werden. Die Uberwachung dieser Maschine kann dann mit diesem
Peakanalyzer erweitert werden.

Wird eine Maschine von dem Peakanalyzer geléscht und sind noch Antriebselemente diesem
Peakanalyzer zugeordnet, werden bei Bestatigung des Loschvorgangs auch alle zugehdrigen
Antriebselemente von der Maschine geldscht.

5.2.2 Eingange
5.2.2.1 Buskanale

Sofern der Peakanalyzer Uiber eine Profibus-Slave-Klemme oder eine Profinet-Device-Klemme verfigt,
kann diese fur zusatzliche Eingangskanéle genutzt werden. Diese Eingangskanéle kénnen dann als
Drehzahlkanal oder Prozesskanal in der weiteren Konfiguration verwendet werden. Es kdnnen pro
Peakanalyzer bis zu 2 Profibus-Slaves und 2 Profinet-Devices konfiguriert werden. Bei der weiteren
Konfiguration wird der Kanal tber seinen Namen identifiziert. So ist beispielsweise der "Profibus 2 Kanal 1"
der erste Kanal des zweiten Profibus-Slaves.

Fur den entsprechenden Bus muss das Telegramm mit den zu Ubertragenden Werten definiert werden.
Dabei entscheiden die Anzahl und Art der vereinbarten Kanéle tber die Grol3e des Telegramms. Die
ersten 2 Bytes des Telegramms werden dabei als zusatzliche Identifizierungsnummer verwendet. Nur



wenn die angegebene ldentifizierungsnummer in dem Telegramm vorliegt, werden die nachstehenden
Informationen verarbeitet.

Jeder Kanal wird zusatzlich mit einem Skalierungsfaktor verrechnet, um beispielsweise Integer-Werte in
Gleitkommawerte umzurechnen. Fir jeden Kanal kann zwischen den Datentypen 16 Bit Integer, 32 Bit
Integer, 32 Bit Gleitkomma und 64 Bit Gleitkomma gewahlt werden. Die Daten missen immer im BigEndian
Format tbertragen werden.

Zusatzlich kann ein Kanal fur die Alarmquittierung konfiguriert werden. Auf diesem 16 Bit Kanal kdnnen auf
dem Peakanalyzer vorhandene Alarme quittiert werden. Der Alarmquittierungsbefehl muss mindestens eine
Sekunde anliegen, damit die Quittierung durchgefiihrt wird. Dabei muss auf diesem Kanal folgendes
Bitmuster angelegt sein:

|Bit ||Bedeutung |
|1 ||fester Wert 1 |
|2 ||fester Wert 0 |
|3 ||1 fir Alarmschwellenerh6hung, sonst 0 |
4 1 fiir zurticksetzen der Alarme, sonst 0. Nur Bit 3 oder 4 darf
gesetzt sein.
|5 ||fester Wert 0 |
|6 ||1 fir Quittierung von kinematischen Alarmen |
|7 ||1 far Quittierung von Kennwertalarmen |
8 1 fur Quittierung von Prozessgrofienalarmen. Bits 6-8 kdnnen
auch gleichzeitig gesetzt sein.
|9-16 ||Prozentwert fir Alarmschwellenerhohung im Bereich 0-100 % |

Beispielhaft folgt eine Konfiguration mit 3 Eingangskanélen:
e 1. Kanal: 32 Bit Floating Point

e 2. Kanal: 32 Bit Integer

e 3. Kanal: 16 Bit Integer

Das Telegramm sieht dann wie folgt aus:

|Byte ||Bedeutung

|
|1 -2 ||Eingangs—ldentifizierung |
|3 -6 ||32 Bit Floating Point Wert vom 1. Kanal |
|
|

|7 -10 ||32 Bit Integer Wert vom 2. Kanal
|11 -12 ||16 Bit Integer Wert vom 3. Kanal

Das Telegramm besteht damit aus insgesamt 12 Bytes oder 6 Word.



Profibuskanale

IM Peakanalyzer Manager - CX-26F36E

Di Daten Ansicht Vorlagen Dienst Extras 7
Allgemein ~ | Profibus 1 | profibus 2
~ Eingange
Profibuskanle M Eingang aktivieren
Profinetkansle
Drehzahikansle Slave Adresse: 61
Sengingskantle Eingangs-ldentifizierung: 2
Virtuelle Prozesskansle
Prozesskansle Telegramm Grofe: 8 Word
Grunddiagnose

“

Datentyp Skalierung

ProzessgroBen 1 32-Bit Gleitkomma 1
Klassierun
2 2 32-Bit Gleitkommsa

‘

Tiefendiagnose !
Antriebselemente d 52:Bit Integer i
Diagnosebedingungen 4 Alarmquittierung 1
v Kommunikation

Profibus Ausgange
Profinet Ausgange
Digitale Ausgange
Remote
E-Mail

»|  Speichervenvaltung

entfernen

Ubertragen Neu Speichern SchiieBen

Um den Profibus-Slave fur Eingangskanéale zu verwenden, muss zunachst der Haken bei "Eingang
aktivieren" gesetzt werden. Weiterhin muss die Profibus-Slave-Adresse angegeben werden, die mit dem
Profibus-Master vereinbart ist. Anschlieend erfolgt die Konfiguration der Eingangskanéle wie unter
Buskanéle beschrieben.

Auf dem Profibus-Slave wird nach dem Ubertragen der Konfiguration ein Telegramm mit der definierten
WORD Anzahl angelegt. Dabei werden die im Telegramm definierten Daten im Big Endian Format
Ubertragen. Die Telegramm-Struktur muss auf dem Profibus-Master ebenso konfiguriert werden. In dem
Programmverzeichnis des Peakanalyzer Managers ist die GSD-Datei des Profibus-Slaves zu finden, die
eventuell fir die Einrichtung des Profibus-Masters benétigt wird.



Profinetkanéle
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Di i Daten Ansicht Vorlagen Dienst Extras 7
Allgemein ~ | Profinet 1 | profinet 2
~ Eingange
Profibuskanile /! Eingang aktivieren
Profinetkanale
Drehzahlkansle Mac Adresse 00:01:05:29:FE:D4
Schwingungskansle Stationsname wird vom Profinet-Cotroller zugewiesen
Virtuelle Prozesskanale
Stationsname: EL6631- 061
Prozesskanale
¥ Grunddiagnose Eingangs-Identifizierung: 45

Schwingungskennwerte
Prozessgréfien Telegramm Grofe: 8 Word
Klassierung

Kanalnummer Datentyp Skalierung

‘

Tiefendiagnose

Antriebselemente 1 32-Bit Gleitkomma 1
Diagnosebedingungen »2 Alarmquittierung 1

v K kat
e 3 32-Bit Gleitkomma 1

Profibus Ausgange

Profinet Ausgange

Digitale Ausgange

Remote

E-Mail

M| Speicherverwaltung

entfernen

Ubertragen Neu Speichern SchiieBen

Um das Profinet-Device fir Eingangskanale zu verwenden, muss zunachst der Haken bei "Eingang
aktivieren" gesetzt werden.

Fur die korrekte Konfiguration des Profinet-Controllers wird auf dieser Seite die MAC-Adresse des Profinet-
Device zur Verfligung gestellt. Weiterhin konnen die letzten 4 Stellen des Profinet-Stationsnamen
angepasst werden um eventuelle Namenskonflikte zu vermeiden.

AnschlieRend erfolgt die Konfiguration der Eingangskanéle wie unter Buskanéle beschrieben.

Auf dem Profinet-Device wird nach dem Ubertragen der Konfiguration ein Telegramm mit der definierten
WORD Anzahl angelegt. Die WORD Anzahl wird beim Profinet-Device auf die ndchsthdhere 2er-Potenz
gerundet. Das heil3t es gibt nur Telgramme mit der GroéRe 1, 2, 4, 8, 16, 32 oder 64 WORD. Dabei werden
die im Telegramm definierten Daten im Big Endian Format tbertragen. Die Telegramm-Struktur muss auf
dem Profinet-Controller ebenso konfiguriert werden. In dem Programmverzeichnis des Peakanalyzer
Managers ist die GSDML-Datei des Profinet-Device zu finden, die eventuell fur die Einrichtung des Profinet-
Controllers bendtigt wird.



5.2.2.2 Drehzahlkanale

Auf diesem Reiter kénnen die Drehzahlkanale konfiguriert werden.
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Diagnosesystem Konfiguration Daten Auswertung Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

Allgemein = Name Kanal Einheit Maschinenzuordnung

¥ Eingange > Drehzahl BHKW Drehzahl Kanal 2 /min Blockhaizkeatiuact =
Drehzahlkanal . 3
rehzahlkanale Drehzahl_PG Drehzahl Kanal 1 1/min Plan| Impulse pro Umdrehung: 1
Schwingungskanale . .
Virtuelle Prozesskanale Drehzahl_RG Drehzahl Kanal 3 1/min Rien| Min. Drehzahl: 500 | 1/min
Prozesskanale max. Drehzahl: 3000 | 1/min

¥ Grunddiagnose Zzhlerkanal aktivieren

Schwingungskennwerte
ProzessgroBen
Klassierung
v Tiefendiagnose
Antriebselemente
Diagnosebedingungen
¥ Kommunikation
Remote
E-Mail

Speicherverwaltung

Drehzahl hinzufagen Drehzahl I6schen

Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Es kénnen verschiedene physikalische Drehzahlkanéle fur die Erfassung der Drehzahlinformation
konfiguriert werden. Folgende Kanéle sind mdglich:

e Drehzahl-Kandle Es kdénnen bis zu 4 Inkremental-Encoder-Eingéange in einem Peakanalyzer
konfiguriert werden. Diese besitzen eine sehr genaue Impulszeitpunktmessung, die auch bei mehreren
nicht-aquidistanten verteilten Impulsen pro Umdrehung eine sehr prazise Drehzahlinformation liefert.
Dies ist die empfohlene Variante der Drehzahlerfassung

e DC-Kanale Die Drehzahlinformation kann auch als Spannungssignal (+10 V) auf eine analoge
Eingangsklemme aufgelegt werden. Dabei wird dann der anliegende Spannungswert in eine
Drehzahlinformation umgerechnet.

e feste Drehzahl Wenn keine Drehzahlinformation zur Verfligung steht und die zu Gberwachende
Maschine mit einer konstanten Drehzahl betrieben wird, kann diese Uber diesen Modus auch fest
eingegeben werden.

Eigenschaften Drehzahlverarbeitung

Fur die verschiedenen Kanéle mussen zusétzlich noch weitere Einstellungen getroffen werden:



Drehzahl-Kanal:

e Anzahl der Impulse pro Umdrehung

¢ minimale und maximale Drehzahl in denen eine Auswertung stattfinden soll. Dies wird bendtigt, um
spater bei der Konfiguration der Antriebselemente eine optimale Messzeit fiir die Uberwachung der
Antriebselemente zu bestimmen.

e Zahlerkanal aktivieren: Wird die Drehzahl tiber die A/B-Spur erfasst, kann die genaue Position als
Prozessgrolie erfasst werden. Nach Aktivierung steht in den Prozesskanélen ein entsprechender
Drehzahl-Zahler Kanal zur Verfligung.

DC-Kanal:

e Empfindlichkeit in 1/min / V fur die Bestimmung des Drehzahlwertes aus dem Spannungswert

e (ffset, falls die Spannung 0 V nicht 0 1/min entspricht

e minimale und maximale Drehzahl in denen eine Auswertung stattfinden soll. Dies wird benétigt, um

spater bei der Konfiguration der Antriebselemente eine optimale Messzeit firr die Uberwachung der
Antriebselemente zu bestimmen.

feste Drehzahl:

Drehzahl, die fur die Verrechnung der Frequenzspektren in Ordnungsspektren verwendet werden soll.

5.2.2.3 Zahlerkanéale

Auf diesem Reiter kbénnen Zéhlerkanéle konfiguriert werden, beispielsweise fur die Erfassung von
Metallpartikeln.

Di
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Daten vertung Ansicht Vorlagen Dienst Extras 7
Allgemein *| Name Kanal Warnschwelle Ab... Alarmschwelle Ab... Warnschwelle Stu... Alarmschwelle St... Warnschwelle Tag  Alarmschwelle Tag  Maschinenzuord...

Eingsnge Partikelzahler 1 Zahler Kanal 1 1000000 2000000 500 1000 50000 100000 | AnlagelAnlage... ~ *
Profibuskanale
Partikelzahier 2 Zahler Kanal 2 20000 100000 20 50 200 500  Anlagel;Anlage.. ~
Drehzahlkanale
Zahlerkanale
Schwingungskanale
Virtuelle Prozesskanale
Prozesskanale
Grunddiagnose
Schwingungskennwerte
ProzessgroBen
Klassierung
Diagnosebedingungen
Kommunikation
Profibus Ausgénge
Strom Ausgange
Remote
E-Mail
Speicherverwaltung

Zshler hinzufiigen

Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Fur die Konfiguration eines Zahlerkanals sind folgende Einstellungen zu treffen:

Name ein frei wahlbarer alphanumerischer Name fir die Bezeichnung einer Messstelle.
Kanal der physikalische Kanal, an dem der Zahler angeschlossen ist.




Warnschwelle Absolut Ein ganzzahliger absoluter Schwellwert, nach dessen Uberschreitung eine
Warnung im Logbuch gemeldet wird.

Alarmschwelle Absolut Ein ganzzahliger absoluter Schwellwert, nach dessen Uberschreitung ein Alarm
generiert wird.

Warnschwelle Stunde Ein ganzzahliger Schwellwert pro Stunde, nach dessen Uberschreitung eine
Warnung im Logbuch gemeldet wird.

Alarmschwelle Stunde Ein ganzzahliger Schwellwert pro Stunde, nach dessen Uberschreitung ein
Alarm generiert wird.

Warnschwelle Tag Ein ganzzahliger Schwellwert pro Tag, nach dessen Uberschreitung eine Warnung
im Logbuch gemeldet wird.

Alarmschwelle Tag Ein ganzzahliger Schwellwert pro Tag, nach dessen Uberschreitung ein Alarm
generiert wird.

Maschinenzuordnung Der Zahlerkanal kann bei einer Uberwachung von mehreren Maschinen mit
einem Peakanalyzer detailliert zugeordnet werden. Standardmafig werden hier alle konfigurierten
Maschinen gesetzt.

5.2.2.4 Schwingungskanale

Auf diesem Reiter kénnen die Eingangskanéle fir Schwingbeschleunigungs- und Schwingwegsensoren,

die fur die Diagnose und Kennwerterfassung verwendet werden sollen, konfiguriert werden.

l

‘

‘
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K Daten vertung  Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
Allgemein ~|  Name Kanal Referenzdrehzahl Empfindlichkeit /V Offset  Einheit Messbereich Messzeit [s] Abtastfrequenz [Hz]  max. Frequenz [Hz]
Eingange 524 01907 6.250
Drehzahlkanale » Sensorl IEPEKanal 1 Drehzahl PG 100 0 m/sh2 S00m/s2bis SO0mst
Schwingungskanale A untere Grenzfrequenz (Hz): |0
= oo 24 o
Virnighe Prosessiantle Sensor2 IEPEKanal 2 Drehzahl PG 100 0 m/sh2 | 500 m/s2 bis 00 m/s? A eSS e e 200
Prozesskanile 16777
Grunddiagnose IEPE-Stromspeisung: 2mA
g BHKW_Motor8 IEPEKanal3  Drehzah BHKW 100 0 m/sh2 | -500 m/sA2 bis S00m/s” 10,49
Schwingungskennwerte
5 BHKW_MotorA IEPEKanal4  Drehzahl BHKW 100 0 m/sh2 | -500 m/s2 bis 500 m/s* 10,49 00954 3125
rozessgroBen
Klassierung 524 0,1907 6.250
Sensor3 IEPEKanal 5 Drehzahl PG 100 0 m/sh2  -500 m/s*2 bis 500 m/s*
Tiefendiagnose 167,77 0,0060 195
Antriebselemente
524 0,1907 6250
Diagnosebedingungen Sensord IEPE Kanal 6 Drehzahl_PG 100 0 m/sh2 -500 m/s*2 bis 500 m/s* e
Kommunikation 167,77 0,0060 195
Remote 1049 00954 3125
E-Mail Sensor5 IEPEKanal 7 Drehzahl PG 100 0 m/sh2 | -500 m/s2 bis 500 m/s*
= 8389 00119 391
Speicherverwaltung
RGMotorA  IEPEKanal8  Drehzahl RG 100 0 m/sh2 | -500 m/s2 bis 500 m/s* 20,97 00477 1563
RGMotorB  IEPEKanal9  Drehzahl RG 100 0 m/sh2 | -500 m/sA2 bis S00m/s* 20,97 00477 1563
RG_Abtrieb  IEPEKanal 10 Drehzahl RG 100 0 m/sh2 | -500 m/s2 bis 500 m/s* | 20,97 00477 1563
Sensor hinzufigen Sensor Ioschen
Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Fur die Konfiguration eines Sensors sind folgende Einstellungen zu treffen:

Name ein frei wahlbarer alphanumerischer Name fiir die Bezeichnung einer Messstelle

Kanal der physikalische Kanal, an dem der Sensor angeschlossen ist. Dies kann ein IEPE-Kanal mit
Stromspeisung flr Beschleunigungssensoren im Messbereich +5 V oder ein DC-Kanal flr
Wegsensoren im Messbereich +10 V sein.

Referenzdrehzahl Eine Drehzahl, die auf dem Reiter Drehzahlkanéle konfiguriert wurde, um aus den
aufgenommenen Zeitdaten Ordnungsspektren mit dieser Referenzdrehzahl zu bilden.
Empfindlichkeit / V Die Empfindlichkeit des angeschlossenen Sensors. Diese Information kann dem
Sensordatenblatt oder einem zugehdrigen Kalibrierzertifikat enthommen werden.

Offset Der Offset des angeschlossenen Sensors. Diese Information kann dem Sensordatenblatt oder
einem zugehdorigen Kalibrierzertifikat entnommen werden.

Einheit Die Einheit der physikalischen Grol3e, die der Sensor erfasst. Bei Beschleunigungssensoren ist
dies "m/s"2" und bei Wegsensoren "mm".

untere Grenzfrequenz Unterhalb dieser eingestellten Grenzfrequenz wird nicht nach kinematischen
Mustern in der Tiefendiagnose gesucht. Standard: 0 Hz.

Hochpassfilter Hillkurve Der Hochpassfilter fur die Hullkurvenbildung kann hier individuell angepasst
werden. Standard: 2 kHz.



e |EPE-Stromspeisung Wird als Kanal ein IEPE-Kanal gewahlt, kann zusétzlich die Stromspeisung aus
den Werten 2, 4 oder 8 mA gewahlt werden. Insbesondere bei langen Sensorleitungswegen ist eine
hdhere Stromspeisung sinnvoll. Standard: 2 mA.

e Messzeit [s] Die Messzeit oder Messzeiten mit denen der angegebene Sensor konfiguriert ist. In der
Peakanalyzer SE Version muss hier die Messzeit fir den Sensor festgelegt werden. In der normalen
Version dient dies nur der Ubersicht. Die Messzeit wird bei der Zuordnung von Antriebselementen an
die Sensoren bestimmt.

Die im Folgenden genannten Informationen sind aus den oben genannten abgeleitet, oder werden an

anderer Stelle konfiguriert

e Messbereich ergibt sich aus dem eingestellten Kanal (IEPE oder DC), Empfindlichkeit und Offset des
Sensors und der gewahlten Einheit. In diesem Messbereich kdnnen die Zeitdaten erfasst werden.

e Abtastfrequenz [Hz] Die Abtastfrequenz der reduzierten Zeitsignale und Hullkurvenzeitsignale, die fur
diesen Sensor gespeichert werden kénnen.

e max. Frequenz [Hz] Die maximale Frequenz die in den resultierenden Frequenz- und
Hullkurvenfrequenzspektren enthalten ist.

5.2.2.5 Virtuelle Prozesskanale

Auf diesem Reiter kénnen virtuelle Prozesskanéle erzeugt werden, die aus der Online-Verrechnung von 2
Kanalen gebildet werden. Die erzeugten Kanale kénnen dann im Konfigurationspunkt Prozesskanéle in der
Spalte Kanale ausgewahlt werden und wie dort beschrieben weiter konfiguriert werden.
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Di Daten W g Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
Allgemein & Kanalnummer Faktor 1 Kanal 1 Offset 1 Operand Faktor 2 Kanal 2 Offset 2
~ Eingange bl 1 DC-Kanal 1 0 Addition 1 DC-Kanal 2 0
Drehzahlkanale
Schwingungskanale
Virtuelle Prozesskanéle
Prozesskanale
¥ Grunddiagnose
Schwingungskennwerte
Prozessgrofen
Klassierung
v Tiefendiagnose
Antriebselemente
Diagnosebedingungen
»| ¥ Kommunikation
Remote
E-Mail

Speicherverwaltung

Virtuellen Kanal hinzufiigen Virtuellen Kanal I6schen

Ubertragen Neu Speichemn SchlieBen

Es kdnnen fir die Einzelkanale alle Kanalarten ausgewahlt werden, die auch fiir die normalen
Prozesskanéle und Drehzahlkanéle zur Verfligung stehen. Bei dem Drehzahlkanal mit
Inkrementalencoderinterface (EL5151) darf dieser nicht fur die Online-Verrechnung verwendet werden,
wenn das Signal auf dem Eingang C anliegt. Das Signal muss auf der A bzw. A/B-Spur angeschlossen
werden.

Jeder Kanal kann je mit einem multiplikativen Faktor und einem additiven Offset verrechnet werden. Die
beiden Kanale kénnen mit jeder Grundrechenart miteinander verrechnet werden. Der anschlie3end
bereitgestellte virtuelle Kanal wird dann in dem Konfigurationspunkt Prozesskanéle weiter konfiguriert. Die
dort eingestellte Abtastfrequenz bezieht sich dann automatisch auf beide Kanale.

Es muss durch den Anwender sichergestellt werden, dass die beiden Kanale so konfiguriert werden, dass
in der verrechneten Grof3e eine sinnvolle Einheit entsteht. Die angegebene Einheit unter Prozesskanéle
bezieht sich nur auf den verrechneten Kanal.

Ein konkreter Anwendungsfall fur die Verwendung von virtuellen Prozesskanalen ist die
Fundamentiiberwachung bei Windenergieanlagen (Produkt: Baseanalyzer). Dabei misst ein Wegsensor
den Abstand eines Punktes am Stahlrohrturm zum Fundament und eine Dehnungsmessstreifen-Vollbriicke



misst zusatzlich die Dehnung des Turmes. Aus der Verrechnung dieser beiden Grof3en kann die
tatsachliche Bewegung zwischen Stahlrohrturm und Fundament Uberwacht werden.

Beispielhaft wird ein Wegsensor an DC-Kanal 1 mit Messbereich 3..13 mm und 10 V maximaler
Ausgangsspannung fir die Messung des Abstands zum Fundament eingesetzt. Weiterhin wird eine
Dehnungsmessstreifen-Vollbriicke (DMS-Kanal 1) an den Turm appliziert. Die von GfM gelieferte
Dehnungsmessstreifen-Vollbriicke hat bei einer Versorgungsspannung (Uv) von 5 V eine maximale
Messspannung (Uwm) von 25 mV und bspw. einen Gage-Faktor k = 2,1 bei 24 °C. Daraus lasst sich die

relative LAngenanderung € wie folgt berechnen:

_ Uy+4
Uy +k*26

&

Mit den obigen Daten lasst sich die relative Langenanderung € von ca. 0,0037 m/m (€ = 3,7 mm/m)
berechnen. Bei einer Lange des Fundamenteinbauteils von 3 m ergibt dies eine Langenanderung von ca.
11 mm bei 25 mV Messspannung Um und damit einen Verstarkungsfaktor von 440 mm / V.

Die Konfiguration fur den virtuellen Kanal lautet dann wie folgt:

Faktor 1: 1 (mm/V)
Kanal 1: DC-Kanal 1
Offset 1: 3 (mm)
Operand: Subtraktion
Faktor 2: 440 (mm / V)
Kanal 2: DMS-Kanal 1
Offset 2: 0 (mm)

Es ist sinnvoll den DMS-Kanal zusétzlich als separaten Prozesskanal zu konfigurieren. Die
Servicemessung bietet dann die Moéglichkeit einen Nullabgleich der Messbriicke durchzufihren. Dadurch
wird in der DMS-Klemme ein von der Konfiguration unabhéangiger Offset hinterlegt. Der Nullabgleich
wahrend der Servicemessung sollte nur ausgefuhrt werden, wenn sich der Stahlrohrturm in Ruhestellung
befindet.

5.2.2.6 Prozesskanale
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Di Konfiguration Daten g Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
Aligemein <! Name Kanal q Speicheri ichkei Offset Einheit M ich Maschi
~ Eingénge Drehzahl_PG Drehzahl Kanal 1 10Hz 01:00 mm:ss - z 1/min
Drehzahlkansle
Drehzahl_BHKW Drehzahl Kanal 2 10Hz 01:00 mmiss - . 1/min
Schwingungskanale
. —— Drehzah| RG Drehzahl Kanal 3 104z 01:00 mmiss - . 1/min
Prozesskanale Temperatur DC-Kanal 1 10Hz 05:00 mm:ss 10 *C/V 50 Kellye -50 °C bis 150 °C Planetengetriebe.. ~
~ Grunddiagnose Leistung DC-Kanal 2 10Hz 01:00 mm:ss 100 KW/V 1000 kW kW O kW bis 2000 kW Planetengetriebe...
Schwingungskennwerte
ProzessgroBen
Klassierung
~ Tiefendiagnose
Antriebselemente
Diagnosebedingungen
~ Kommunikation
Remote
E-Mail
Speicherverwaltung
»
Prozesskanal hinzufigen
Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Prozesskanéle kdnnen genutzt werden um Prozessinformationen zusatzlich dauerhaft zu erfassen. Dies
kénnen z.B. Leistung oder Temperatur sein. Diese Prozessinformationen kdnnen dann auch genutzt
werden, um die Auswertekriterien weiter auf bestimmte Betriebspunkte einzuschranken.

Es kénnen folgende Messgrof3en erfasst werden:

analoges Spannungssignal +10 V
analoges Stromsignal 0..20 mA
Dehnmessstreifen +25 mV
PT-100 Temperatursensoren
Digitaler Eingang

digitalisierte Signale Gber Profibus

Zunachst muss die physikalisch anliegende Grof3e parametriert werden. Dafiir sind folgende Parameter zu
setzen:

e Name frei wahlbare alphanumerische Bezeichnung der anliegenden Prozessinformation (z.B.
Temperatur)

Kanal der verwendete analoge Eingang

Abtastfrequenz wahlbar zwischen 1 Hz und 1 kHz, mit der der analoge Eingang abgetastet wird
Speicherintervall kann je nach Abtastfrequenz zwischen 1 s und 99 min gewéhlt werden
Empfindlichkeit / V und Offset Umrechnung des Spannungswertes in die Prozessinformation

Einheit frei wahlbare Bezeichnung fiir die erfasste Einheit (z.B. °C)

Messbereich Dieser wird automatisch durch Angabe von Empfindlichkeit, Offset und Einheit berechnet

Maschinenzuordnung Die Prozessinformation kann bei einer Uberwachung von mehreren Maschinen
mit einem Peakanalyzer detailliert zugeordnet werden. Standardm&Rig werden hier alle konfigurierten
Maschinen gesetzt.

Die Verarbeitung der konfigurierten Prozesskanéle findet im ndchsten Schritt unter Prozessgréf3en statt.




Hinweis: Die Abtastung der Prozesskanéle erfolgt ohne Antialiasing-Filterung und kann damit nicht fur eine

Verarbeitung im Frequenzbereich genutzt werden.

5.2.3 Grunddiagnose

5.2.3.1 Schwingungskennwerte
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Di i Daten

Aligemein

l

Eingange
Drehzahlkanale
Schwingungskanale
Virtuelle Prozesskanale

Prozesskanale

l

Grunddiagnose
Schwingungskennwerte
ProzessgroBen

Klassierung

‘

Tiefendiagnose
Antriebselemente

Diagnosebedingungen

-
“

Kommunikation
Remote
E-Mail
Speicherverwaltung

Ubertragen Neu

Sensor
Sensorl
Sensor2
Sensor3

Sensord

Sensorl

Sensorl

Sensorl

Sensor5
Sensorl
Sensor2
Sensor3
Sensord

Sensor5

g Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

Kennwert
DINISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit
DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit
DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit
DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit

der Schwin

Effektivwert der Schwingbeschleunigung

Effektivwert der Schwingbeschleunigung HK

DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit
DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung
DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung
DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung
DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung
DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung

Tiefpassf...

GroBe

00:500 ssims 01:00 mm:ss

00:500 ssims 01:00 mm:ss

00:500 ssims 01:00 mm:ss

Kennwert hinzufiigen

Warnschwelle
Warnschwelle...

0 mm/s
0 mm/s
5 mm/s
10 mm/s
0 mm/s

0 %

0 m/s*2

5 m/s*2

0 mm/s
0 m/sh2
0 m/s*2
0 m/s*2
0 m/s"2

0 m/s"2

Speichem

=

Alarmschwelle
Alarmschwellen...

x

5 mm/s *

7 mm/s
15 mm/s
0 mm/s

3 mm/s

0 %

10 m/s*2

0%

10 m/s?2

0 %

1 mm/s
5 m/s*2
5 m/s*2
5 m/s*2

5 m/s2

5 m/s"2

SchlieBen

Auf diesem Reiter kénnen flr die konfigurierten Schwingungskanéle Effektivwerte der
Schwinggeschwindigkeit und Schwingbeschleunigung eingestellt werden.
Daflir missen fur einen Schwingungskanal folgende Einstellungen getroffen werden:

e Sensor Auswahl eines unter Schwingungskanéle definierten Sensors

e Kennwert

o DIN-ISO 10816-3 in Schwinggeschwindigkeit oder Schwingbeschleunigung: Dieser Kennwert

(@]

o

wird aus dem reduzierten Zeitsignal der eingestellten, kiirzesten Messzeiten gebildet und hat
entsprechend die Frequenzbandbreite wie unter Schwingungskanéle angegeben.

DIN-1SO 10816-21 0,1 Hz - 10 Hz in Schwinggeschwindigkeit oder Schwingbeschleunigung mit
einer Beurteilungsdauer von 10 min

DIN-1SO 10816-21 10 Hz - 1 kHz in Schwinggeschwindigkeit oder Schwingbeschleunigung mit
einer Beurteilungsdauer von 1 min

DIN-ISO 10816-21 10 Hz - 2 kHz in Schwinggeschwindigkeit oder Schwingbeschleunigung mit
einer Beurteilungsdauer von 1 min

DIN-ISO 10816-21 10 Hz - 5 kHz in Schwinggeschwindigkeit oder Schwingbeschleunigung mit
einer Beurteilungsdauer von 1 min

Online-Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit mit 10 Hz Hochpass und einstellbaren
Tiefpass

Online-Effektivwert der Schwingbeschleunigung mit einstellbaren Tiefpass

Online-Effektivwert der Schwingbeschleunigung der Hullkurve mit einstellbaren Tiefpass ab 3
kHz

Online-Kennwert arithmetischer Mittelwert ohne Tiefpassfilterung

e Tiefpassfilter: Der Tiefpassfilter in kHz, mit dem das Rohzeitsignal des Schwingungskanals abgefiltert

wird.

e Mittelungsdauer: nur erforderlich bei Online-Kennwerten. Jeder gebildete Kennwert wird tUber die
angegebene Mittelungsdauer aus dem Eingangssignal berechnet.

e Bildungsfrequenz: nur erforderlich bei Online-Kennwerten. Die Bildungsfrequenz gibt an, wie oft der
Kennwert berechnet wird.

e Speicherintervall: nur erforderlich bei Online-Kennwerten. Das Speicherintervall gibt den Zeitraum an,
in dem die berechneten Kennwerte zu einem Signal zusammengefasst werden. Anschliel3end wird aus
diesem Signal die statistische GréR3e berechnet und gespeichert.



Statistische GroRe: nur erforderlich bei Online-Kennwerten: Bei Maximum findet eine Alarmierung bei
Uberschreitung der gelernten bzw. absoluten Schwelle statt. Bei Minimum findet eine Alarmierung bei
Unterschreitung der gelernten bzw. absoluten Schwelle statt.

Warnschwelle Nach Uberschreiten dieser Schwelle wird eine Warnmeldung im Logbuch generiert.
Alarmschwelle Nach Uberschreiten dieser Schwelle wird eine Alarmmeldung generiert.

Warnschwellenaufschlag nur erforderlich bei Online-Kennwerten und aktivierter Klassierung. Dieser
Aufschlag wird nach Abschluss der Lernphase mit dem maximalen Kennwert innerhalb der Lernphase
verrechnet. Es kann gewahlt werden, ob eine prozentuale oder relative Verrechnung stattfinden soll.

Warnschwellenabschlag nur erforderlich bei Online-Kennwerten und aktivierter Klassierung. Dieser
Abschlag wird nach Abschluss der Lernphase mit dem minimalen Kennwert innerhalb der Lernphase
verrechnet. Es kann gewahlt werden, ob eine prozentuale oder relative Verrechnung stattfinden soll.

Alarmschwellenaufschlag nur erforderlich bei Online-Kennwerten und aktivierter Klassierung. Dieser
Aufschlag wird nach Abschluss der Lernphase mit dem maximalen Kennwert innerhalb der Lernphase
verrechnet. Es kann gewahlt werden, ob eine prozentuale oder relative Verrechnung stattfinden soll.

Alarmschwellenabschlag nur erforderlich bei Online-Kennwerten und aktivierter Klassierung. Dieser
Aufschlag wird nach Abschluss der Lernphase mit dem minimalen Kennwert innerhalb der Lernphase
verrechnet. Es kann gewahlt werden, ob eine prozentuale oder relative Verrechnung stattfinden soll.

Eine Auswertung des Alarmierungszustandes des entsprechenden Kennwertes findet immer im Zyklus des
eingestellten Speicherintervalls statt. Wird beispielsweise bei dem Kennwert ein Speicherintervall von einer

Minute eingestellt und unter dem Punkt Allgemein ist eine Diagnoseempfindlichkeit von 3 fur die

Kennwertliberwachung eingestellt, wird spatestens 3 Minuten nach der tatsachlichen Alarmiiberschreitung

eine Alarmierung ausgegeben. Ist ein sehr kurzes Speicherintervall von beispielsweise einer Sekunde

eingestellt, muss beriicksichtigt werden, dass der Peakanalyzer eine Systemverzdgerung von maximal 500

ms hat und der Alarm um diese Verzdgerungszeit spater ausgegeben wird. Alternativ kann fir jeden

Kennwert eine Anzahl der Detektionen in einem bestimmten Zeitintervall eingestellt werden. So wird bei
beispielsweise 5 Detektionen pro Stunde ein Alarm generiert, wenn der Kennwert 5 Mal innerhalb einer
Stunde Uberschritten wurde. Die konfigurierte Diagnoseempfindlichkeit fiir Kennwerte wird in diesem Fall
ignoriert.



5.2.3.2 Prozessgrolien
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In diesem Reiter kann konfiguriert werden, wie die zuvor eingestellten Prozesskanéle verarbeitet werden
sollen. Dabei wird das Zeitsignal, welches mit dem eingestellten Bildungsintervall und Abtastzeit erfasst

wurde, zu einer der folgenden statistischen Gré3en verrechnet:

arithmetischer Mittelwert
guadratischer Mittelwert
Minimum

Maximum

Effektivwert
Scheitelwert
Crest-Faktor

Varianz
Standardabweichung
Schiefe

Spannweite

Durch die Einstellung eines Alarmierungsmodus und einer Warn- oder Alarmschwelle konnen dann auch
Warn- oder Alarmmeldungen auf dem Peakanalyzer konfiguriert werden.
Folgende Modi stehen fur die Alarmierung zur Verfigung:

keine Alarmierung Es werden keine Warn- oder Alarmmeldungen generiert.
Uberschreitung Bei Uberschreitung der definierten Warn- oder Alarmschwelle wird eine Meldung

generiert.

Unterschreitung Bei Unterschreitung der definierten Warn- oder Alarmschwelle wird eine Meldung

generiert.




e Aulerhalb Band Wenn der erfasste Wert auRerhalb des definierten Warn- oder Alarmbandes liegt, wird
eine Meldung generiert.

Eine Auswertung des Alarmierungszustandes der entsprechenden Prozessgrofie findet immer im Zyklus
des eingestellten Speicherintervalls des zugehdrigen Prozesskanals statt. Wird beispielsweise bei dem
Prozesskanal ein Speicherintervall von einer Minute eingestellt und unter dem Punkt Allgemein ist eine
Diagnoseempfindlichkeit von 3 fir die ProzessgréfReniiberwachung eingestellt, wird spatestens 3 Minuten
nach der tatsachlichen Alarmiberschreitung eine Alarmierung ausgegeben. Ist ein sehr kurzes
Speicherintervall von beispielsweise einer Sekunde eingestellt, muss berticksichtigt werden, dass der
Peakanalyzer eine Systemverzdgerung von maximal 500 ms hat und der Alarm um diese Verzdgerungszeit
spater ausgegeben wird. Alternativ kann fir jede ProzessgrofRe eine Anzahl der Detektionen in einem
bestimmten Zeitintervall eingestellt werden. So wird bei beispielsweise 5 Detektionen pro Stunde ein Alarm
generiert, wenn die ProzessgréRe 5 Mal innerhalb einer Stunde tberschritten wurde. Die konfigurierte
Diagnoseempfindlichkeit fir ProzessgréRen wird in diesem Fall ignoriert.

Zusatzlich kann eine weitere Bedingung an die Alarmierung der Prozessgréf3e gehangt werden, Dabei
kann ein Prozesskanal ausgewahlt werden, der dann zuséatzlich in den eingestellten Minimal- und
Maximalwerten liegen muss. Liegt der eingestellte Prozesskanal au3erhalb dieses Bereiches, wird kein
Alarm generiert.



5.2.3.3 Klassierung

Die Klassierung kann genutzt werden, um fiir die konfigurierten Online-Kennwerte automatisch Warn- und
Alarmschwellen lernen zu lassen.
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Dabei kdnnen alle unter Prozesskanale konfigurierten Prozessinformationen genutzt werden, um die
Klassierung zu konfigurieren. Fir jeden Prozesskanal kdnnen bei bis zu 100 Klassen individuell
Klassengrenzen festgelegt werden. Ab 100 Klassen fiir einen Prozesskanal ist nur eine Autogenerierung
der Klassen in einem frei wahlbaren minimalen und maximalen Bereich méglich.

Uber die einstellbare Lernzeit kann konfiguriert werden, wie lange das System den jeweiligen Kennwert in
der jeweiligen Klasse analysieren soll, bis eine Schwelle gesetzt wird. Wahrend der Lernphase wird die
unter Schwingungskennwerte eingestellte absolute Schwelle Gberwacht. Nach Abschluss der Lernphase
wird der bisher aufgetretene maximale Effektivwert in dieser Klasse mit dem entsprechenden
Schwellenaufschlag, wie unter Schwingungskennwerte konfiguriert, verrechnet, um die gelernte Schwelle
zu bestimmen.

Durch dieses System kann fur jeden einstellbaren Betriebspunkt eine individuelle Schwelle gelernt und
anschlieBend tberwacht werden.

Uber die Alarmvorlaufzeit kann eingestellt werden, wie lange die Warn- oder Alarmschwelle iiberschritten
sein muss, bis es tatsachlich zu einer Warnung oder Alarmierung kommt.

Es kénnen auch explizit bestimmte Klassen aus der Klassierung ausgeschlossen werden, wenn die
Gesamtanzahl der Klassen fur diesen Kanal 100 nicht Ubersteigt. Fur diese Klassen wird dann lediglich die
absolute Schwelle, wie unter Schwingungskennwerte konfiguriert, iiberwacht. Die Gesamtanzahl aller
Klassen uber alle Prozesskanéle ist beschrénkt auf 1.000.000.

5.2.4 Tiefendiagnose
5.2.4.1 Antriebselemente

Wird in der Auswahlliste mit den Maschinen und Antriebselementen eine Maschine ausgewabhlt, ist eine
Ubersicht tiber alle Sensoren und deren zugeordneten Antriebselementen zu sehen.

Weiterhin kann ein Bild (z.B. eine Schema-Zeichnung) der Maschine hinzugefligt werden. Auf diesem Bild
kénnen dann per Drag & Drop die Sensoren verteilt werden. Dieses Bild mit den Sensorpositionierungen ist
dann spater auch in der Maschinenibersicht zu sehen.




Uber die Schaltflache "Maschinenvorlage laden" kann aus den hinterlegten Maschinenvorlagen eine
komplette Maschine hinzugefiigt werden. Dabei werden alle Antriebselemente, die in der
Maschinenvorlage hinterlegt sind, in die aktuelle Maschine eingefugt. Es muss dann nur noch die
Sensorzuordnung der einzelnen Antriebselemente zu den Sensoren vorgenommen werden.

Ebenso kann eine fertig erstellte Maschine als neue Maschinenvorlage tber die Schaltflache "Als
Maschinenvorlage speichern" abgelegt werden. Diese steht dann ebenfalls in dem Menupunkt
Maschinenvorlagen zur Verfugung und kann bei anderen Peakanalyzern verwendet werden.

Antriebselement hinzufligen

Um ein Antriebselement zu einer Maschine hinzuzufigen, muss vorher der Typ des Antriebselementes aus
der Auswahlliste ausgewahlt werden. Es stehen folgende Antriebselemente zur Verfugung:

o Welle
Kardanwelle
Kupplun
Zahnradgetriebe

Riemengetriebe
Planetengetriebe

Walzlager
Drehstrommotor
Drehzahlverhaltnis

Feste Frequenz
Feste Frequenz HK

Feste Ordnung
Feste Ordnung HK

Fur jedes Antriebselement muss folgende allgemeine Einstellungen gesetzt werden:
e Name des Antriebselements frei wahlbare Bezeichnung fiir das Antriebselement

e Toleranz relative Breite des Toleranzbandes fiir die Schadenssuche. Hier ist fiir jedes Antriebselement
schon eine sinnvolle Voreinstellung getroffen.

Fur einige Antriebselemente miissen zusétzliche kinematische Parameter gesetzt werden, die meist von
dem Hersteller oder speziellen Datenbanken bezogen werden kdénnen.

Nach Eingabe der kinematischen Parameter kann das Antriebselement mehreren Sensoren zugeordnet
werden, die dieses Antriebselement Uberwachen sollen. Dies kann mit einer automatischen
Messzeitbestimmung erfolgen. Dabei wird bei der Sensorzuordnung anhand der eingestellten
Drehzahlbereiche (siehe Drehzahlkanéle) und der kinematischen Parameter die optimale Messzeit fur die
Uberwachung dieses Antriebselementes ermittelt. Wenn mehrere Antriebselemente einem Sensor
zugeordnet werden, kann dies auch zu einer zweiten Messzeit fur diesen Sensor fithren.

Falls die automatisch bestimmte Messzeit anderen Anforderungen nicht gentigt, kann diese auch manuell
angepasst werden. Dies gilt dann fur alle Antriebselemente. In diesem Fall muss dann daflr gesorgt
werden, dass die Schadensmuster bzw. Diagnosemerkmale der Antriebselemente auch in den Spektren
gefunden werden kdnnen.

Antriebselement I6schen

Um ein Antriebselement wieder aus der Auflistung zu entfernen, kann dieses angewahlt werden und durch
betatigen der Schaltflache "Antriebselement I16schen” geléscht werden. Dabei wird auch automatisch die
Sensorzuordnung fir dieses Antriebselement geldscht und gegebenenfalls eine neue Messzeit fiir die
vorher zugeordneten Sensoren bestimmt.



Antriebselement kopieren

Falls mehrere baugleiche Maschinen mit einem Peakanalyzer Gberwacht werden sollen, kdnnen auch
einzelne Antriebselemente von einer Maschine in eine andere kopiert werden. Dazu muss in der Auflistung
der Antriebselemente, auf dem entsprechenden Antriebselement das Kontextmenii per Rechtsklick
gedffnet werden und kopieren betétigt werden. Dieses ist dann im Zwischenspeicher und kann Uber das
Kontextmenu einer anderen Maschine eingefuigt werden. Dabei wird fur das neue Antriebselement die
Sensorzuordnung geldscht.

Welle

Genau eine Welle in dem System muss als Referenzwelle konfiguriert werden. Dies ist auch die Welle, an
der die Drehzahl gemessen wird. Sie hat immer die Ubersetzung 1. Die Ubersetzungen der anderen
Wellen in dem Getriebe werden immer in Bezug zu dieser Referenzwelle berechnet.

Ublicherweise wird eine Toleranz von 0,1 % eingestellt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Wellen nach losen, anschlagenden Teilen und nach Unwucht
gesucht.

Kardanwelle

Die Kardanwelle ist ebenso eine Welle, an der die Referenzdrehzahl gemessen werden kann.
Ublicherweise wird eine Toleranz von 0,1 % eingestellt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Kardanwellen nach losen, anschlagenden Teilen, nach
Gelenkfehlern und nach Unwucht gesucht.

Kupplung

Eine Kupplung kann als starre Verbindung oder als Schaltkupplung zwischen zwei Wellen konfiguriert
werden. Daflr missen als Eingangs- und Ausgangswelle je eine Welle aus den bereits hinterlegten Wellen
gewahlt werden. Ist diese Kupplung eine starre Verbindung, kann die Option Eingekuppelt auf Ja gesetzt
werden. Wird die Kupplung durch einen Schaltvorgang ein- oder ausgekuppelt, muss hier die Option als
freier Parameter eingestellt werden.

Ublicherweise wird eine Toleranz von 0,1 % eingestellt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Kupplungen nach Ausrichtfehlern gesucht.
Zahnradgetriebe

Mit dem Antriebselement Zahnradgetriebe kénnen Stirnrad- und Kegelradstufen beschrieben werden. Es
muss je eine Welle gewahlt werden, auf der das Ritzel bzw. das Rad sitzt. Es wird eingestellt, ob das Ritzel
bzw. das Rad fest mit der Welle verbunden ist (eingekuppelt), oder die Verbindung zur Welle durch
Schaltvorgénge verandert werden kann (freier Parameter). Weiterhin sind die Zéhnezahlen von Ritzel und
Rad einzugeben. Zusatzlich kann bei der Verzahnung angegeben werden, ob es sich auf einer Seite um
eine Innenverzahnung handelt. Dabei wird dann die Drehrichtung der ausgehenden Welle nicht umgedreht.

Ublicherweise wird eine Toleranz von 0,1 % eingestellt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Zahnradgetrieben nach lokaler Flanken-form-abweichung an
Rad und Ritzel sowie nach umlaufender Flankenformabweichung gesucht.

Riemengetriebe

Fur das Riemengetriebe muss je eine Welle fir die treibende bzw. getriebene Scheibe gewahlt werden. Es
wird eingestellt, ob die treibende bzw. getriebene Scheibe fest mit der Welle verbunden ist (eingekuppelt),



oder die Verbindung zur Welle durch Schaltvorgadnge verédndert werden kann (freier Parameter). Weiterhin
sind die Durchmesser der treibenden und getriebenen Scheibe sowie die Riemenlénge einzugeben.

Ublicherweise wird eine Toleranz von 1 % eingestellt, die den Schlupf des Riemens beriicksichtigt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Riemengetrieben nach lokalen Fehlern am Riemen gesucht.
Planetengetriebe

Es werden Planetengetriebe mit Einfachplaneten (im Gegensatz zu Stufenplaneten) beschrieben. Es
mussen die Anzahl der Planeten, die Zdhnezahlen des Planetenrades, des Sonnenrades und des
Hohlrades angegeben werden. Weiterhin missen die Wellen festgelegt werden, auf denen das Hohlrad,
die Sonne und der Planetentrager (Steg) sitzen.

Weiterhin muss festgelegt werden, wie das Planetengetriebe betrieben wird. Dabei kdnnen alle Ublichen
Kombinationen eingestellt werden:

Sonne und Planetentrger (Steg) drehen und Hohlrad ist feststehend

Sonne und Hohlrad drehen und Planetentrager (Steg) ist feststehend

Planetentrager (Steg) und Hohlrad drehen und Sonne ist feststehend

Alle Wellen drehen (Leistungsverzweigung)

Die Modi kénnen auch als freie Parameter gesetzt werden, wenn sich der Zustand durch einen
Gangwechsel @ndert.

Ublicherweise wird eine Toleranz von 0,1 % eingestellt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Planetengetrieben nach lokaler Flanken-form-abweichung an
Sonne, Hohlrad und Planet sowie nach umlaufender Flankenformabweichung gesucht.

Walzlager

Fur das Walzlager missen die kinematischen Daten parametriert werden. Dazu gehéren die
Kafigrotationsordnung, Walzkdrperiberrollordnung, Walzkoérperspinordnung, Innenringordnung und
Aulenringordnung. Diese Daten kénnen vom Lagerhersteller bezogen werden. Die Eingabe der
Rotationsordnungen kdnnen wahlweise in Bezug zu Ordnung 1 oder in Bezug zur relativen Drehfrequenz
des Walzlagers angegeben werden. Alternativ kann ein Lagertyp aus der Lagerdatenbank angegeben
werden. Die Daten fiir die Rotationsordnungen werden dann aus der Lagerdatenbank tibernommen und
eine Anderung der Rotationsordnungen ist in dem Lager selbst nicht mehr maglich.
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Weiterhin muss je eine Welle ausgewahlt werden, auf der der AuRenring bzw. der Innenring sitzt. Ist der
Aulenring oder Innenring feststehend, muss diese Welle nicht gesetzt werden.

Ist das Walzlager als Planetenwaélzlager in einem der Planetengetriebe konfiguriert, darf keine weitere
Welle angegeben werden.

Ublicherweise wird eine Toleranz von 1 % eingestellt, die den Schlupf des Walzlagers beriicksichtigt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Walzlagern nach Kafigdefekt, Walzkérperdefekt auf beiden
Walzbahnen, Walzkérperdefekt auf einer Walzbahn, AuRenringdefekt und Innenringdefekt gesucht.

Drehstrommotor

Fir die Uberwachung eines Drehstrommotors ist als Parameter die Netzfrequenz anzugeben.
Ublicherweise wird eine Toleranz von 0,1 % eingestellt.

In der Auswertung wird an den konfigurierten Drehstrommotoren nach magnetischer Unwucht gesucht.
Drehzahlverhaltnis

Mit dem Antriebselement Drehzahlverhaltnis kann eine dynamische Berechnung eines
Ubersetzungsverhaltnisses zwischen einer Eingangs- und Ausgangswelle vorgenommen werden. Dabei
muss ein Prozesskanal angegeben werden, der das Ubersetzungsverhaltnis beschreibt. Dafir kénnen
auch an beiden Wellen die Drehzahl Gber einen Drehzahlsensor gemessen und diese dann tber einen
virtuellen Prozesskanal zu einem Ubersetzungsverhaltnis verrechnet werden. Damit in der Konfiguration




der weitere Antriebsstrang kontrolliert werden kann, kann ein Ubersetzungsverhéltnis angegeben werden,
welches nur fur die Konfiguration gilt.

Wahrend einer Messung sollte das Ubersetzungsverhéltnis relativ konstant sein, da nur der Mittelwert des
uber die Messzeit angelegten Ubersetzungsverhéltnisses verwendet wird. Dafiir kann in den
Diagnosebedingungen eine maximale prozentuale Abweichung fur den Prozesskanal eingestellt werden.
Eine Uberwachung dieses Antriebselementes tiber Sensoren ist nicht moglich.

Feste Frequenz

Die Elemente Feste Frequenz und Feste Frequenz Hiillkurve dienen der Uberwachung von individuell
einstellbaren Frequenzen im Frequenzspektrum oder Hillkurvenfrequenzspektrum. Als Parameter muss
die gesuchte Frequenz eingegeben werden.

Feste Ordnung

Die Elemente Feste Ordnung und Feste Ordnung Hiillkurve dienen der Uberwachung von individuell
einstellbaren Ordnungen im Ordnungsspektrum oder Hullkurvenordnungsspektrum. Als Parameter muss
die gesuchte Ordnung angegeben werden.

5.2.4.2 Diagnosebedingungen
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Allgemeine Einstellungen fiir Drehzahl- und Prozessbedingungen
bedingte Startzeit 00':/ 10 mm:ss
unbedingte Startzeit: 01': 00 mm:ss

max. Drehzahlanderung: 30 1%

Demomaschine
Name: Bereichl

/| Drehzahlbedingung aktivieren

Name:

Drehzahlbedingung aktivieren

= NEGNHGEER Drehzahlkanal: Drehzahll d Drehzahlkanal:
R min, Drehzahl: 500 | 1/min min, Drehzahl: 1/min
Speicherverwaltung max. Drehzahl 3000 | 1/min max. Drehzahl 1/min
Drehrichtung: Vorwérts * Drehrichtung: Vorwérts
UND UND
Prozessbedingung aktivieren Prozessbedingung aktivieren
) Prozesskanal Prozesskanal.
min, Wert ODER min. Wert
max. Wert: max. Wert:
ODER ODER
Digitalen Eingang als Trigger aktivieren Digitalen Eingang als Trigger aktivieren
Digitaler Eingang: Digitaler Eingang:

Blockheizkraftwerk
Name: Bereich 1

/] Drehzahlbedingung aktivieren

Drehzahlkanal: Drehzahl2 - Drehzahlkanal:
min. Drehzahl: 500 | 1/min min. Drehzahl: 1/min
max. Drehzahl 3000 | 1/min max. Drehzahl /min
Drehrichtung: Vorwarts - Drehrichtung: Vorwarts

UND UND

Name:

Drehzahlbedingung aktivieren

Speichern

SchlieBen

Fir jede Maschine, die von diesem Peakanalyzer Uberwacht wird, konnen zwei Diagnosebedingungen
angegeben werden. Nur wenn die Einzelbedingungen fir eine der Diagnosebedingungen erfiillt sind, wird
auch eine Auswertung der Messdaten durchgefuhrt. Weiterhin dienen die Diagnosebedingungen als
Startbedingungen flr eine Messung.

Es muissen folgende allgemeine Einstellungen getroffen werden:

e Dbedingte Startzeit Erst wenn fir diese Zeit die Diagnosebedingungen erfillt waren, wird eine Messung

gestartet

e unbedingte Startzeit Auch wenn fir diese angegebene Zeit die Diagnosebedingungen nicht erfullt
waren, wird eine Messung gestartet. Das ist erforderlich um einen reguléaren Ablauf des
Diagnosesystems abzusichern. Der Wert der unbedingten Startzeit muss grof3er als der Wert der
bedingten Startzeit sein.




max. Drehzahléanderung Die maximale Drehzahlanderung wahrend der Messzeit an dem zu
messenden Drehzahlkanal darf nicht gro3er als dieser Wert sein. Sinnvoll sind hier Werte bis zu 20%
maximaler Drehzahléanderung.

Eine Diagnosebedingung kann sich aus folgenden Einzelbedingungen zusammensetzen:

Name Eine frei wahlbare Bezeichnung der Diagnosebedingung, die dann in der Auswertung als
Filterkriterium dienen kann.

Drehzahlbedingung min/max/Drehrichtung Hier kann eine minimale und maximale Drehzahl
angegeben werden. Die Drehzahl muss lber die angegebene bedingte Startzeit erflillt sein, damit die
Messung ausgeltdst werden kann. Im Anschluss der Messung wird ebenso Uberprift, ob die Drehzahl
wahrend der Messzeit an dem zu messenden Drehzahlkanal in dem angegebenen Bereich lag. Wenn
ein Drehzahlgeber angeschlossen ist, der tiber seine A und B Spuren auch eine Information tber die
Drehrichtung liefert, kann hier zuséatzlich die Drehrichtung als Bedingung genutzt werden. Hat der
Drehzahlgeber nur eine Spur wird immer von einem vorwarts drehenden Antrieb ausgegangen.

Prozessbedingung min/max Hier kann ein unter Prozesskanéle konfigurierter Kanal ausgewéhlt
werden. FUr diesen ist dann ein minimaler und maximaler Wert anzugeben, der fir diese
Diagnosebedingung gelten soll. Eine Messung wird nur gestartet, wenn die Prozessbedingung tber die
eingestellte bedingte Startzeit erfullt war. Im Anschluss der Messung wird ebenso tberprift, ob die
Prozessbedingungen wéahrend der Messzeit erfillt waren.

Digitaler Eingang als Trigger Es kann, falls in dem Peakanalyzer vorhanden, ein digitaler Eingang
ausgewahlt werden, der zum direkten Start der Messung fuihrt. Hier wird auch die bedingte Startzeit
ignoriert und die Messung sofort gestartet. Die Drehzahl- und Prozessbedingung werden dann im
Anschluss der Messung genutzt um zu Uberprifen, ob die Diagnosebedingung erflillt war.

5.2.5 Kommunikation

5.2.5.1 Busausgange

Ist in dem Peakanalyzer eine Profibus-Slave-Klemme oder eine Profinet-Device-Klemme vorhanden, kann
diese genutzt werden, um Informationen Gber Schwingungskennwerte, ProzessgréRen und kinematische
Alarme von Antriebselementen auszugeben. Diese Informationen kdnnen dann beispielsweise in einem
Prozessleitsystem angezeigt werden.



IM Peakanalyzer Manager - CX-26F36E — el x
Di Daten Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
~ || profibus 1 | Profibus 2
/| Ausgang aktivieren
Slave Adresse 61
(18 Word)
Position Datenfeld Datentyp Skalierung
1 Drehzahi: Minimum 32-Bit Gleitkomma
Drehzahi1: Maximum 32-Bit Gleitkomma
LWG: DIN ISO 10816-3: Schwinggeschwindigkeit 64-Bit Gleitkomma 1
4 LWR: DIN ISO 10816-3: Schwinggeschwindigkeit 64-Bit Gleitkomma 1
5 Prozesskanal2: Augenblickswert 16-Bit Integer 1
6 Digln: Maximum 32-Bit Integer
GB_1: Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit 32-Bit Gleitkomma 1
8 &
13 Speicherverwaltung
gang entfernen
Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Die Datenstruktur des Telegramms kann mit Schwingungskennwerten und Prozessgréf3en frei definiert
werden. Es werden permanent alle konfigurierten Daten in dem Telegramm gesendet. Sobald auf dem
Peakanalyzer ein neuer Wert zu einem Datenfeld zur Verfiigung steht, wird das Telegramm entsprechend
aktualisiert. Die zu Ubertragenden Daten werden zusatzlich mit einem Skalierungsfaktor verrechnet, damit
auch bei Datentypen im Integer Format die gewiinschte Genauigkeit erreicht werden kann. Zusatzlich
kénnen mehrere Status-WORD hinzugefiigt werden, in denen Warn- und Alarmschwellentiberschreitungen
von Schwingungskennwerten, Prozessgrofien und Antriebselementen signalisiert werden kdnnen. Zu der
Konfiguration in dem oben abgebildeten Bild wird folgendes Telegramm erstellt:

|Byte ||Datentyp ||Bedeutung |
|1—4 ||32—Bit Floating Point ||Sensor5: Minimum |
|5—8 ||32—Bit Floating Point ||Sensor5: Maximum |
|9-12 ||32-Bit Floating Point ||Sensor6: Minimum |
|13—16 ||32—Bit Floating Point ||Sensor6: Maximum |
|17-18 ||16—Bit Integer ||DMS: Minimum |
|19-20 ||16-Bit Integer ||DMS: Maximum |
|21—22 ||16—Bit Integer ||DMS: Effektivwert |
23-24 ||l16-Bit Integer IDMS: Scheitelwert |
|25-26 ||16-Bit Integer ||DMS: Varianz |
|27—3O ||32—Bit Integer ||DMS: Standardabweichung |
|31-34 ||32—Bit Integer ||DMS: Augenblickswert |
35-38 ||32-Bit Integer |[DZ2_Profibus_Int16: Minimum |
39-42 ||32-Bit Integer [Dz2_Profibus_Int16: Maximum |
|43—46 ||32—Bit Integer ||DZZ_Profibus_Int16: arithmetischer Mittelwert |
|47-50 ||32-Bit Integer ||Sensor1: Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit |
|51—54 ||32—Bit Integer ||Sensor1: Effektivwert der Schwingbeschleunigung |




55-58 32-Bit Integer Sensorl: Effektivwert der Schwingbeschleunigung der

Hullkurve
[59-60 ||l16-Bit Integer ||status WORD 1 |
l61-62 ||l16-Bit Integer ||status WORD 2 |

Das Telegramm wird entsprechend dieser Konfiguration mit einer Gré3e von 31 WORD eingestellt. Auf der
Gegenseite muss das Telegramm dann entsprechend konfiguriert werden. Dabei ist zu beachten, dass die
Daten im Big Endian Format Ubertragen werden. Die letzten beiden WORD enthalten Statusinformationen
zu Warn- und Alarmschwellentiberschreitungen. Dabei kann jedes einzelne Bit mit einer individuellen
Uberschreitung belegt werden. Eine beispielhafte Konfiguration von dem Status WORD 1 ist im folgenden
Bild zu sehen.

M Peakanalyzer Manager - CX-26F36E —lalx
DI Daten Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
Allgemein ~|| Profibus 1 [ profibus 2
~ Eingange
Profibuskanale W/l Ausgang aktivieren
Profinetkanale
Drehzahlkanale Slave Adresse 61
Schwingungskanale (18 Word)
Virtuelle Prozesskanale
Prozesskanle Position Datenfeld Datentyp Skalierung
~ Grnddagnees Drehzahl1: Minimum 32-Bit Gleitkomma 1
Schwingungskennwerte
2 Drehzahi1: Maximum 32-Bit Gleitkomma 1
ProzessgroBen
Kiassierung 3 LWG: DIN 1SO 10816-3: Schwinggeschwindigkeit 64-Bit Gleitkomma 1
~ Tiefendiagnose 4 LWR: DIN ISO 10816-3: Schwinggeschwindigkeit 64-Bit Gleitkomma 1
Antriebs R
Antriebselemente 5 Prozesskanal2: Augenblickswert 16-Bit Integer 1
Diagnosebedingungen
p 6 Digln: Maximum 32:8it Integer 1
> Kommunikation —
PrORBiE Nahae 7 GB_1: Effektivwert der Schwinggeschwindi Position | Datenfeld Wamung Alarm
Profinet Ausgange AR 0 Drehzahi: Minimum v
Digitale Ausgange 1 Drehzahl1: Maximum v
Remote 3
E-Mail -
»|  Speicherverwaltung
5
6
8
9
10
1
12
3
14
15
SchlieBen
Ubertragen Neu e T

Um die Profibus-Slave-Klemme flir Ausgaben zu verwenden, muss zunéchst der Haken bei "Ausgang
aktivieren" gesetzt werden. Weiterhin muss die Profibus-Slave-Adresse angegeben werden, die mit dem
Profibus-Master vereinbart ist.

Die Daten werden wie unter Busausgénge beschrieben konfiguriert.

In dem Einzelmodus wird nach dem Ubertragen der Konfiguration ein 18-WORD Telegramm in Big Endian
Format angelegt. Im Multimodus richtet sich die Telegrammgrof3e nach der Anzahl und Art der
konfigurierten Ausgénge. Dieses Telegramm muss auf dem Profibus-Master ebenso konfiguriert werden. In
dem Programmverzeichnis des Peakanalyzer Managers ist die GSD-Datei des Profibus-Slaves zu finden,
die eventuell fir die Einrichtung des Profibus-Masters bendtigt wird.



Profinet

IM Peakanalyzer Manager - CX-26F36E — o[ x

D i Daten Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

Allgemein ~ || profinet1 |  profinet 2
~ Einginge
Profibuskanile ! Ausgang aktivieren
Profinetkanle
Drehzahlkanale Mac Adresse: 00:01:05:29FE:D4

Schwingungskansle Stationsname wird vom Profinet-Cotroller zugewiesen

Virtuelle Prozesskanale
Stationsname: EL6631- 061
Prozesskanale

“

Grunddiagnose (16 Word)
Schwingungskennwerte
ProzessgroBen Position Datenfeld Datentyp Skalierung

Klassierung 1 < < - &

‘

Tiefendiagnose 2 GB_1: DIN ISO 10816-3: Schwinggeschwindigkeit 32-Bit Gleitkomma

Antriebselemente
) GB_1: Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit 32-Bit Gleitkomma
Diagnosebedingungen

~ Kommunikation GB_1: Effektivwert der Schwingbeschleunigung 32-Bit Gleitkomma

G & W

Profibus Ausgange Digln: Maximum 32-Bit Gleitkomma 1
Profinet Ausgange

Digitale Ausgange

Remote

E-Mail

M| Speicherverwaltung

Profinet- Profi i Profinet-Ausgang entfernen

Ubertragen Neu Speichern SchiieBen

Um die Profinet-Device-Klemme fiir Ausgaben zu verwenden, muss zunachst der Haken bei "Ausgang
aktivieren" gesetzt werden.

Fur die korrekte Konfiguration des Profinet-Device wird auf dieser Seite die MAC-Adresse des Profinet-
Device zur Verfligung gestellt. Weiterhin konnen die letzten 4 Stellen des Profinet-Stationsnamen
angepasst werden, um eventuelle Namenskonflikte zu vermeiden.

Die Daten werden wie unter Busausgénge beschrieben konfiguriert.

Im Einzelmodus wird nach dem Ubertragen der Konfiguration ein Telegramm mit 32 WORD angelegt,
wobei nur die ersten 18 WORD genutzt werden. Im Multimodus bestimmt sich die WORD Anzahl aus der
Anzahl und Art der konfigurierten Ausgénge. Die WORD Anzahl wird dabei beim Profinet-Device auf die
nachst hdhere 2er-Potenz gerundet. Das heif3t es gibt nur Telegramme mit der GroR3e 1, 2, 4, 8, 16, 32 oder
64 WORD. Dabei werden die im Telegramm definierten Daten im Big Endian Format Ubertragen. Die
Telegramm-Struktur muss auf dem Profinet-Controller ebenso konfiguriert werden. In dem
Programmverzeichnis des Peakanalyzer Managers ist die GSDML-Datei des Profinet-Device zu finden, die
eventuell fur die Einrichtung des Profibus-Controller benétigt wird.



5.2.5.2 Digitale Ausgange

iM Peakanalyzer Manager - CX-11A116

DI Daten g Ansicht Vorlagen Extras ?

Aligemein | Datentyp Ok-Kontakt Warnkontakt 1 Warnkontakt 2 Alarmkontakt 1 Alarmkontakt 2
~ Eingange Temperaturl: Maximum Digitaler Ausgang 1 Digitaler Ausgang 2 Digitaler Ausgang 3
Profibuskanale
Temperatur2: Minimum Digitaler Ausgang 1 Digitaler Ausgang 2 Digitaler Ausgang 3
Drehzahlkanale
Temperatur2: Maximum Digitaler Ausgang 1 Digitaler Ausgang 2 Digitaler Ausgang 3

Zahlerkanale
Schwingungskanale
Virtuelle Prozesskanale
Prozesskanale

~ Grunddiagnose
Schwingungskennwerte
ProzessgraBen
Klassierung

Diagnosebedingungen

~ Kommunikation
Profibus Ausgange
Digitale Ausgange
Remote

Speicherverwaltung

Digitalen Ausgang hinzufigen

Speichem SchlieBen

Ubertragen Neu

Digitale Ausgange kénnen genutzt werden, um Schwelleniiberschreitungen von ProzessgréRen und
Schwingungskennwerten zu signalisieren. Dabei kdnnen fir jede Warn- und Alarmschwelle bis zu 2 digitale
Ausgange konfiguriert werden. Wird ein digitaler Ausgang fir mehrere Prozessgrof3en oder Kennwerte
verwendet, dient dieser als Summenalarm. Der digitale Ausgang wird also gesetzt, sobald einer der
konfigurierten Kennwerte oder Prozessgrof3en signalisiert wird.

Es missen folgende Einstellungen getroffen werden:

Datentyp: Die ProzessgroRRe oder der Schwingungskennwert, der Giber einen digitalen Ausgang signalisiert
werden soll.

Warnkontakt 1: Ein digitaler Ausgang, der gesetzt wird, sobald die Warnschwelle tiberschritten wurde.
Warnkontakt 2: Ein digitaler Ausgang, der gesetzt wird, sobald die Warnschwelle tiberschritten wurde.
Alarmkontakt 1: Ein digitaler Ausgang, der gesetzt wird, sobald die Alarmschwelle Gberschritten wurde.
Alarmkontakt 2: Ein digitaler Ausgang, der gesetzt wird, sobald die Alarmschwelle Gberschritten wurde.




5.2.5.3 Stromausgéange

1M Peakanalyzer Manager - CX-11A116 — o x
Di Konfiguration Daten g Ansicht Vorlagen Dienst Extras 7
Allgemein ~| Datentyp Stromausgang Empfindlichkeit Offset Messbereich
~ Einglnge Sensorl; Effek der Schw g Kanal 1 09375 mm/s/mA -375 mm/s 3,75 mm/s bis 15 mm/s
Profibuskanale
Drehzahlkanale
Zahlerkanale
Schwingungskansle
Virtuelle Prozesskanale
Prozesskanle
~ Grunddiagnose
Schwingungskennwerte
ProzessgroBen
Klassierung
Diagnosebedingungen
~ Kommunikation
Profibus Ausgange
Strom Ausginge
Remote
E-Mail
Speicherverwaltung
»
Stromausgang hinzufigen
Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Stromausgéange kénnen genutzt werden, um ProzessgréRen oder Schwingungskennwerte als analoges
Signal (0 bis 20 mA) auszugeben. Dabei wird, sobald ein neuer Wert vorliegt, dieser entsprechend der
Konfiguration in den zugehérigen analogen Wert umgerechnet und auf dem eingestellten Ausgang
ausgegeben. Diese Information kann dann beispielsweise in einem Prozessleitsystem zur Anzeige
gebracht werden. Es kann pro Stromausgang maximal nur ein Wert ausgegeben werden. Folgende
Einstellungen missen getroffen werden:

Datentyp: Die ProzessgrofRe oder der Schwingungskennwert der ausgegeben werden soll
Stromausgang: Der Kanal Uber den dieser Wert ausgegeben werden soll

Empfindlichkeit: Mit diesem Faktor wird der Wert des Datentyps verrechnet, um einen analogen Wert zu
erhalten

Offset: Dieser Wert wird vor der Verrechnung der Empfindlichkeit vom Datentyp abgezogen
Messbereich: Der resultierende Messbereich fur den eingestellten Datentyp

In dem obigen Beispiel ist der Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit eines Sensors so eingestellt, dass
ein analoger Wert von 4 mA 0 mm/s entspricht und ein analoger Wert von 20 mA 15 mm/s.



5.2.5.4 Remote

Uber den Reiter Remote kann der Peakanalyzer so konfiguriert werden, dass er sich zyklisch oder im
Alarmfall automatisch meldet und Auswertedaten versendet.

1M Peakanalyzer Manager - CX-13D340 — o ix
Di Konfiguration Daten g Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
Allgemein “ | M Remote Server Anruf aktivieren
~ Eingange
Drehzahlkansle &/ Ping zulassen
Schwingungskanale
I —— IP-Addresse Netzwerkname Port i i i i nach Fehler Einwahl von Einwahl bis
Prozesskansle » || 101020159 GFM59 49555 00:20:00 01:00:00 09:00:00 16:00:00
~ Grunddiagnose
Schwingungskennwerte
ProzessgraBen
Klassierung
~ Tiefendiagnose
Antriebselemente
Diagnosebedingungen
¥ Kommunikation
Remote
E-Mail
Speicherverwaltung
»
Remote Anrufer hinzufigen Remote Anrufer entfernen
Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Es kénnen bis zu 5 Server hinterlegt werden, die der Peakanalyzer anwahlen soll. Fir jeden Eintrag sind
folgende Angaben erforderlich:

e |P-Adresse oder DNS-Name des anzuwahlenden Servers

TCP-Port auf dem der Server konfiguriert ist

Einwahlintervall, in dem zyklisch der Server angewahlt werden soll

Einwabhlintervall bei fehlerhafter Verbindung, in dem der Server wieder angewéhlt werden soll
Einwahlintervall von ... bis Uhrzeit, zu der sich der Peakanalyzer mit dem Server verbinden soll

Es muss sichergestellt werden, dass auf dem angegebenen Server der Peakanalyzer Manager installiert ist
und der Hintergrunddienst mit dem korrekten Remote Port konfiguriert ist. Die Konfiguration des
Hintergrunddienstes ist unter zyklischer Download zu finden. Weiterhin muss sichergestellt werden, dass
die Verbindung nicht durch Firewalls blockiert wird.




5.2.5.5 E-Mail

Uber den Reiter E-Mail kann konfiguriert werden, dass der Peakanalyzer bei einem Alarm eine E-Mail
versendet.

1M Peakanalyzer Manager - CX-13D340 el
D Konfiguration Daten rtung Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
Aligemein * | M E-Mail aktivieren
~ Eingange
Drehzahlkanile Absender: @gmx.de
Schwingungskanale 3
SMTP-Server: mailgmxnet
Virtuelle Prozesskanale
Prozesskanale SMTP-Port: 587
~ Grunddiagnose il @gmxde
Schwingungskennwerte
ProzessgroBen E2sswort ekt ivioed
Klassierung Empfanger: @maschinendiagnose.de
~ Tiefendiagnose
Sprache: Deutsch -

Antriebselemente

DisgiioseadinG e Betreff Prafic [Peakanalyzer Alarm]
¥ Kommunikation W/ E-Mail bei Alarm in Tiefendiagnose senden
Remote
E-Mail W/ E-Mail bei Kennwertalarm senden

Speicherverwaltung /] E-Mail bei ProzessgroBenalarm senden

Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Dafur muss zunéchst der Haken "E-Mail aktivieren" gesetzt werden. AnschlieRend miussen die Absender
und Empféngerdaten eingestellt werden. Folgende Angaben mussen konfiguriert werden:

e Absender Die Absender E-Mail Adresse, die fir den Versand genutzt werden soll
e SMTP-Server Der Mailserver, uUber den die E-Mail versendet werden soll

e SMTP-Port Der Port des SMTP-Servers fur den E-Mailversand
[ J

Nutzername Der Benutzername fir den angegebenen Absender. Bei vielen Anbietern ist dies die E-
Mail Adresse.

Passwort Das Passwort um sich bei dem SMTP-Server einzuwahlen
e Empfanger Der Empfénger, der die E-Mails erhalten soll

e Sprache Die Sprache in der die E-Mail verfasst wird. Es kann zwischen Deutsch und Englisch gewahit
werden

e Betreff Prafix Dieser Text wird dem Betreff der E-Mail vorangestellt, um beispielsweise automatische
Filter zu nutzen, um die E-Mail zu kategorisieren

AbschlieRend kann konfiguriert werden, bei welchen Alarmen eine E-Mail gesendet werden soll. Es kann
eine beliebige Kombination aus Alarm bei Tiefendiagnose, Kennwerten oder Prozessgrof3en gewéhlt
werden.

Nachdem die Konfiguration Uibertragen ist, sendet der Peakanalyzer automatisch E-Mails an die
angegebene Empfangeradresse, sobald ein Alarm auftritt. Die E-Mail enthalt sowohl den aktuell
aufgetretenen Alarm als auch alle bisher nicht quittierten Alarm der selben Kategorie. Beim E-Mail-Versand
wird zusatzlich die Alarmunterdriickungszeit in der Speicherverwaltung mit beriicksichtigt. Das heif3t,
derselbe Alarm wird erst wieder gemeldet, wenn die angegebene Zeit verstrichen ist.

Um die Einstellungen zu testen kann Uber die Schaltflache "Sende Test E-Mail" eine E-Mail vom
Peakanalyzer mit den oben getroffenen Parametern gesendet werden. Im Fehlerfall wird eine Meldung
ausgegeben.




5.2.6 Speicherverwaltung

1M Peakanalyzer Manager - CX-13D340 — e x

Diagnosesystem Konfiguration Daten Auswertung Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

Aligemein " | Speicherintervalle:

~ Eingénge

Drehzahlkanale Diagnosemerkmale: 03 ':/00 | hh:mm

~ehvingungskanle Spektrum: 27 :[ 00| hh:mm
Virtuelle Prozesskanale
54!z 00 ' hh:mm

‘

Grunddiagno
e e Original Zeitsignale: deaktiviert
Schwingungskennwerte

ProzessgroBen 5 deaktiviert
Klassierung

~ Tiefendiagnose

s bei Alarm:
Diagnosebedingungen

Kommunikation
Remote
E-Mail
Speicherverwaltung

W/ Spektren speichem

V| Zeitsignale speichern

ickung Tiefendi 12 : 00 hh:mm
Alarmunterdriickung Kennwerte: 12':/00 | hh:mm
iickung F o 12':/00 | hh:mm
Dauer der Datenhaltung: 60z 00 dd:hh
Ubertragen Neu Speichern SchlieBen

Auf diesem Reiter kann konfiguriert werden, wie oft und welche Messdaten abgespeichert werden sollen.
In den angegebenen Intervallen wird eine Lebenslaufsicherung der entsprechenden Messdaten
durchgefuhrt. Fur die folgenden Mess- und Auswertedaten kénnen individuell Intervalle eingestellt werden:

Diagnosemerkmale Fur jedes tiberwachte Antriebselement werden entsprechend der Schadensmuster
Amplitude, Ordnung und Signifikanz abgelegt.

Kennwerte die unter Diagnosekennwerte konfigurierten Kennwerte

Spektren die Frequenz-, Hullkurvenfrequenz-, Ordnungs-, und Hullkurvenordnungsspektren, die
wahrend der Auswertung gebildet werden

Zeitsignale die reduzierten Zeit- und Hullkurvenzeitsignale, die wahrend der Messung gebildet werden

Original-Zeitsignale Die 50 kHz Rohzeitsignale, die gemessen werden. Die Speicherung von
Rohzeitsignalen kann zu einem erheblichen Speicherverbrauch in dem Peakanalyzer fiihren.

Prozessgrofien die hochaufgeldsten (bis max. 1 kHz) gemessenen Zeitsignale der Prozessgrofen.
Kennwerte die hochaufgeldsten (bis max. 1 kHz) Signale der Online-Kennwerte

Welche Daten im Fall eines Alarms gespeichert werden sollen, lasst sich zusétzlich einstellen. Hier kénnen
folgende Datentypen ausgewahlt werden:

Diagnosemerkmale
Kennwerte
Spektren
Zeitsignale

Weiterhin kann eingestellt werden, wie lange ein aufgetretener Alarm unterdriickt werden soll. Eine
spezifische Alarmmeldung fiihrt erst wieder nach dieser eingestellten Zeit zu einem erneuten Eintrag im
Logbuch.

Der Peakanalyzer 16scht automatisch Mess- und Auswertedaten, die lter als die eingestellte Dauer der
Datenhaltung sind. Sollte der Peakanalyzer iber die angegebene Zeit nicht erreichbar sein, sind die
entsprechenden Mess- und Auswertedaten verloren.




5.3 Servicemessung

Die Servicemessung kann tber den Menlpunkt Auswertung — Servicemessung oder Uber die untere
Schnellstartleiste aufgerufen werden. Diese Funktionalitat steht nur zur Verfigung, wenn die Ansicht des
Peakanalyzer Managers auf Messtechnik eingestellt wurde und in der linken Baumstruktur ein
Peakanalyzer ausgewahlt wurde.

Die Servicemessung erlaubt es auf dem Peakanalyzer eine bis zu 8 kanalige Messung durchzufihren.
Dabei ist zu berticksichtigen, dass die Messung immer mit maximaler Auflésung durchgefuhrt wird.
Dementsprechend muss eine gute Datenanbindung (LAN) zu dem Peakanalyzer vorhanden sein. Auf der
rechten Seitenleiste kénnen die gewiinschten Sensoren ausgewdahlt werden. Die Sensoreinstellungen
werden aus der aktuell laufenden Uberwachungskonfiguration verwendet. Die Einstellung der Messzeit
erfolgt unabh&ngig von einer hinterlegten Uberwachungskonfiguration und kann im Sekunden-Raster
eingestellt werden. Durch das Betatigen der Schaltflache "Messung starten" wird gegebenenfalls die
Uberwachungskonfiguration auf dem Peakanalyzer gestoppt und die Messung fiir die Servicemessung
initialisiert. Die auflaufenden Messdaten werden dann in dem Kurvenfenster dargestellt. Die
Servicemessung kann jederzeit mit "Messung stoppen” unterbrochen werden. Uber die Schaltflache
"Messung speichern" werden die Messdaten in der Datenbank des Peakanalyzers abgelegt. Zusatzlich
werden zu den Sensoren der Schwingungseingange Frequenz- und Hillkurvenfrequenzspektren gebildet.
Wird zusatzlich die zugehdrige Referenzdrehzahl mit gemessen, werden zusétzlich Ordnungs- und
Hullkurvenordnungsspektren gebildet. In der Auswertung kénnen diese Daten dann eingesehen und
analysiert werden. Ebenso kdnnen die Daten dort exportiert werden. Nach dem Beenden der
Servicemessung wird gefragt, ob die Uberwachung wieder gestartet werden soll.
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5.4 Datenmanagement

Alle Daten, die auf dem Peakanalyzer entstehen, sowie die Konfiguration des Peakanalyzers werden auf
dem konfigurierten SQL-Server in einer Datenbank pro Peakanalyzer gehalten.

Mit der Installation des Peakanalyzer Manager wurde ebenso ein Windows Hintergrunddienst installiert, der
die Daten von einem oder mehreren Peakanalyzer herunterladt und in die Datenbank einflgt. Dieser
Hintergrunddienst arbeitet, einmal konfiguriert, autark. Dadurch ist es nicht erforderlich den Peakanalyzer
Manager gedtffnet zu haben oder an dem Rechner mit einem Nutzer angemeldet zu sein, um Messdaten
von einem Peakanalyzer herunterzuladen.



Wenn in dem Peakanalyzer Manager ein Peakanalyzer oder eine Maschine in dem linken Auswahlbaum
gewabhlt ist, kann Uber die Schaltflache "Aktualisieren”, in der unteren Schnellnavigationsleiste, das
Aktualisieren der Messdaten und Konfigurationen initiiert werden.

Es werden folgende Aktionen bei der Kommunikation mit einem Peakanalyzer durchgefuhrt:

e Abgleich der Konfigurationen auf dem Peakanalyzer und in der lokalen Datenbank

e Quittierung und Zuriicksetzen von Alarmen, die vorher tiber die Oberflache behandelt wurden
e Abrufen von neuen Alarmmeldungen
[ J

Abrufen von Sensorinformationen (Leitungsbrucherkennung, aktuelle Effektivwerte, aktuelle
Drehzahlinformationen, aktuelle Prozesskanalinformationen)

Abschliel3en des aktuellen Messordners, wenn Alarmmeldungen vorliegen
e Herunterladen aller Messdaten
e Einfugen aller Messdaten in die lokale Datenbank

5.4.1 Zyklischer Download

Der Rechner, auf dem der Peakanalyzer Manager installiert wurde, kann au3erdem so konfiguriert werden,
dass sich zyklisch zu einer Auswahl von Peakanalyzern verbunden wird um neue Messdaten zu holen.
Dies kann unter dem Menipunkt "Dienst — Konfiguration" eingestellt werden.

1M Dienst Konfiguration — o[ x
Aktueller Hintergrunddienst
GFM59: Lokal
Allgemeine Einstellungen
W/ Zeitfenster 1 aktivieren Zeitfenster 2 aktivieren
Startzeit 1: 08 : 00 hh:mm
Endzeit 1: 16 :/ 00 ' hh:mm

Einwahlintervall: 03 ':/ 00 | hh: mm

Remote Einstellungen

Remote Port: 49555

Peakanalyzer ~ + Aktiv  Automatisches Update  Ping zulassen  Login-Name Passwort
CX-11A116 Vv admin

» CX-13D340 un ...

Ordner abschlieBen

CX-13D340 v admin

Maximale Datenmenge pro Monat: | 500

CX-1A0484 in

Status Zeitspanne: 60z 00/ dd:hh
CX-1A7BAA
Statusschwellen anpassen

CX-1EA0BA

(I SO S S
3
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Es kdnnen zwei Zeitfenster und ein Einwabhlintervall konfiguriert werden, in denen sich der Rechner mit den
Peakanalyzern verbindet und neue Messdaten herunterladt. Darunter ist eine Liste mit den bekannten
Peakanalyzern und deren Uberwachungsstatus zu finden. Damit diese zyklisch abgerufen werden kénnen,
muss in der Spalte Aktiv "Lokal" eingetragen werden. Falls der Peakanalyzer Giber einen Ping erreichbar
ist, sollte der Haken in der Spalte "Ping zulassen" gesetzt werden. Dadurch wird vor dem Aufbau der
Verbindung gepruft, ob die Kommunikationsverbindung zu dem Peakanalyzer besteht.

Weiterhin mussen, fiir einen automatisierten Abruf von Messdaten, die Zugangsdaten fur jeden
Peakanalyzer hinterlegt werden. Diese kdnnen tiber die Eigenschaftsabfrage des Peakanalyzers gesetzt
werden.

Eine Ubersicht Giber die Auslastung und Aufgaben der konfigurierten Hintergrunddienste kann {iber den
Meniipunkt Dienst — Status eingesehen werden. In dieser Ubersicht werden fir den ausgewahlten
Hintergrunddienst folgende Informationen zusammengefasst:

e aktive und zuletzt ausgefiihrte Aktionen fiir jeden Peakanalyzer
e aktueller Fortschritt der aktiven Aktion fiir jeden Peakanalyzer
e Auslastung von RAM und CPU des Hintergrunddienstes
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5.4.2 Backup Strategien

Es kénnen alle Messdaten und Konfigurationen eines oder mehrerer Peakanalyzer gesichert werden.
Dadurch kénnen Messdaten und Konfigurationen von einem Peakanalyzer Manager auf einen anderen
Peakanalyzer Manager mit einer anderen Datenbank transferiert werden. Dafiir muss in dem linken
Auswahlbaum der gewlinschte Peakanalyzer oder eine Uibergeordnete Ebene mit mehreren Peakanalyzern
ausgewahlt werden. Unter dem Menlpunkt Diagnosesystem — "Exportieren" muss dann ein Ordner
ausgewabhlt werden, in dem die Backups gespeichert werden sollen. Weiterhin muss ein Zeitraum
angegeben werden, in dem die Daten entstanden sind.

7.7M Exportieren - .o |l x

Speicherpfad: D\ Durchsuchen
Alle Messdaten exportieren

von: 26.10.2017 v bis: | 24.01.2018 v
Exportierte Messdaten |6schen

Diagnosesystem Dateiname

CX-13D340 Development_CX-13D340_20171026_20180124.pab

Exportieren SchlieBen

Nachdem das Backup erfolgreich erstellt wurde, kann dieses auf einen anderen Rechner Ubertragen
werden. Auf dem Zielsystem kdénnen die Messdaten im Peakanalyzer Manager Uber den Menlpunkt
Diagnosesystem — "Importieren” wieder eingelesen werden. Nachdem der Importvorgang erfolgreich
abgeschlossen wurde, stehen die Messdaten und Konfigurationen Uber die Auswahl des Peakanalyzers in
dem linken Auswahlbaum zur Verfugung.

5.4.3 Daten herunterladen

Messdaten und Konfigurationen kénnen auch ohne den Peakanalyzer Manager von dem Peakanalyzer
heruntergeladen werden. So kénnen die Messdaten beispielsweise auf ein Wechselmedium gespeichert
werden, um diese spater in dem Peakanalyzer Manager hinzuzufiigen. Um die Messdaten und
Konfigurationen von dem Peakanalyzer herunterzuladen, muss zunachst eine LAN-Verbindung mit dem
Peakanalyzer Manager hergestellt werden. AnschlieRend kann mit einem FTP-Programm oder auch dem
Windows-Explorer auf den Peakanalyzer per FTP wie folgt zugegriffen werden:

URL: ftp://IP-Adresse:Port
Nutzer: gfm
Passwort: gfm

Die IP-Adresse des Peakanalyzers muss dabei bekannt sein. Der Port fur den FTP-Zugang ist bei den
Standardeinstellungen 8523. Sollte der Port nachtraglich gedndert worden sein, muss als FTP Port der
eingestellte Port +2 gewdahlt werden.

Hat der Peakanalyzer beispielsweise folgende Netzwerkeinstellung:

IP-Adresse: 10.10.210.210

Port: 6000 - 6004

Fur den FTP-Zugang muss dann folgende URL eingegeben werden: ftp://10.10.210.210:6002



In dem FTP-Verzeichnis befinden sich ein Konfig und ein Data Ordner. Diese kénnen Uber den FTP-
Zugang auf dem Notebook oder einem Wechselmedium gespeichert werden. Es wird empfohlen die
gesamten Ordner zu kopieren.

Uber den Peakanalyzer Manager kdnnen diese Messdaten in die Datenbank des entsprechenden
Peakanalyzers hinzugefiigt werden. Dafiir muss in dem linken Auswahlbaum der Peakanalyzer ausgewéhlt
werden. Uber den Meniipunkt Daten — "Von Verzeichnis laden" kann der Ordner angegeben werden, in
dem der Konfig und Data Ordner abgelegt wurden. Die Messdaten und Konfigurationen werden dann in die
Datenbank des Peakanalyzers hinzugefugt und stehen abschliel3end tber die Schaltfliche "Auswertung" in
der unteren Schnellstartleiste zur Verfugung.

5.5 Logbuch

Im Logbuch werden alle Informationen abgelegt, die den Arbeitsablauf des Peakanalyzers widerspiegeln.
Die Logbuchmeldungen werden in folgenden Kategorien und Unterkategorien abgelegt und kénnen danach
gefiltert werden:

Alarmierung
o Schwingungsdiagnose

o Kennwerte
O Prozessgrofien
o Schwellenveranderungen

Geratestatus
Diagnosestatus
Datensicherung
Nutzerzugriff

Weiterhin stehen folgende Filter zur weiteren Einschrankung der dargestellten Datensétze zur Verfugung:

Maschine Wird das Logbuch von einem Peakanalyzer mit mehreren Maschinen aufgerufen, kann die
Darstellung auf eine der vorhandenen Maschinen eingeschrénkt werden. Wird das Logbuch von einer
Maschine aus aufgerufen, ist diese Mdglichkeit deaktiviert.

Sensor Wenn zu einem Logbucheintrag eine Sensorinformation hinterlegt ist (wie z.B. Datensicherung
oder Alarmmeldungen), kann Uber die Sensorauswahl die Darstellung auf Logbucheintréage des
gewahlten Sensors reduziert werden. Ist zuvor eine Maschine als Filter eingestellt worden, werden nur
Sensoren an der gewahlten Maschine eingeblendet.

Antriebselement Wenn zu einem Logbucheintrag eine Verknipfung zu einem Antriebselement
vorhanden ist (wie z.B. bei Alarmmeldungen), kann Uber die Auswahl eines Antriebselementes die
Auswabhl der dargestellten Meldungen auf dieses Antriebselement reduziert werden.

Zeitraum von/bis Uber dieses Filterkriterium kann der Zeitraum, in der die Logbuchmeldungen
entstanden sind, gezielt eingeschrankt werden.

Durch das Betatigen der "Aktualisieren" Schaltflache werden die Filtereinstellungen tlbernommen und die
Liste der Logbucheintrage aktualisiert.



1M Peakanalyzer Manager - CX-13D340 — o] x
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@ CX-13D340
~ Alarmierung “ | Maschine: - von: 24102017 -
Schwingungsdiagnose
Rk Sensor: - bis 24012018 \
Proz==gioten Antriebselement: - ol e
Schwellenveranderungen
Geratestatus
Diagnosestatus
Datensicherung
Nutzerzugriff
Uhrzeit Kategorie Meldung
24012018 15:14:20 Alarmierung Fehler Ritzel an getriebe Verzat mit Sensor2 (S, Z, M, K). DVS: 3,56
2401.2018 11:59:18 Alarmierung lokaler Fehler Sonne an P iebe Pl i mit Sensor3 (S, Z, M, K). DVS: 2,75
24012018 11 Alarmierung Innenringdefekt an \“IaMacerLagerSonne SKF 23044c gemessen mit Sensord (S, Z, M, K). DVS: 4,68
24012018 11:52:03 Alarmierung Innenrmgde(ekt an Walzlager Motorlager FAG 6330 gemessen mit Sensorl (S, Z, M, K). DVS: 3,32
24012018 11:52:03 Alarmien v haden an Za 2 gemessen mit Sensorl (S, Z, M, K). DVS: 17,54
24012018 10:38:28 Alarmierung lose Teile an Welle Antriebswelle gemessen mit RG_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 10,76
24012018 10:38:28 Alarmierung Unwucht an Welle Antriebswelle e mit RG_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 8.17
24012018 10:38:28 Alarmierung lokaler Fehler Riemen an R mit RG_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 14,77
¥ | 24012018 10:3828 Alarmierung Walzkérperdefekt (S) an Walzlager Motorlager A gemessen mit RG_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 17,65
24.01.2018 10:38:28 I g lzkSrp (S) an Walzlager Motorlager A gemessen mit RG_MotorA (S, Z, M, ). DVS: 11,41
24012018 10:38:28 Alarmierung Walzkérperdefekt (S) an Walzlager Motorlager A gemessen mit RG_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 16,12
24.01.2018 10:38:28 Alarmierung magnetische Unwucht an Drehstrommotor Motor gemessen mit RG_MotorA (S, Z, M, ). DVS: 20,27
24012018 10:38:28 Alarmierung AuBenringdefekt an Walzlager Maschine Lager A gemessen mit RG_Motor8 (S, Z, M, K). DVS: 1,36
24.01.2018 10:38:28 Alarmierung Kafigdefekt an Walzlager Maschine Lager A gemessen mit RG_MotorB (S, Z, M, K). DVS: 12,88
24012018 10:38:28 Alarmierung AuBenringdefekt an Walzlager Maschine Lager B gemessen mit RG_Motor8 (S, Z, M, K). DVS: 1,36
24.01.2018 10:25:47 Alarmierung lokaler Fehler Hohirad an Pl iebe Planetenstufe g mit SensorS (S, Z, M, K). DVS: 2,67
24012018 10:22:00 Alarmierung Innenringdefekt an Walzlager Motorlager A gemessen mit BHKW_MotorB (S, Z, M, K). DVS: 3,97
24012018 10:22:00 I g gdefekt an Walzlager Motorlager A gemessen mit BHKW_MotorB (S, Z, M, K). DVS: 2,29
24012018 10:22:00 Alarmierung AuBenringdefekt an Walzlager Motorlager A gemessen mit BHKW_Motor8 (S, Z, M, K). DVS: 4,19
24012018 10:22:00 I g gdefekt an Walzlager Motorlager B gemessen mit BHKW_MotorB (S, Z, M, K). DVS: 229
24012018 10:22:00 Alarmierung ringdefekt an Walzlager Motorlager B gemessen mit BHKW_Motor8 (S, Z, M, K). DVS: 4,19
24012018 10:22:00 Alarmierung Unwucht an Welle Antriebswelle gemessen mit BHKW_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 6,72
24012018 10:22:00 Alarmierung Ausrichtfehler an Kupplung Kupplung gemessen mit BHKW_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 6,72
24012018 10:22:00 Alarmierung Innenringdefekt an Walzlager Motorlager A gemessen mit BHKW_MotorA (S, Z, M, K). DVS: 1,74
CX-13D340
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5.5.1 Alarmierung

In der Logbuch-Kategorie Alarmierung werden alle Meldungen dargestellt, die aufgrund von
Schwellentiberschreitungen entstanden sind. Durch Auswahl der entsprechenden Zeile und betétigen der
Schaltflache "Messdaten anzeigen" wird in die Auswertung gewechselt und der zugehdrige Datensatz
angezeigt. Die Alarmierungsmeldungen lassen sich in die folgenden drei Unterkategorien weiter
untergliedern:

e Schwingungsdiagnose Hier werden konkrete Klartextmeldungen zu einer gefundenen
Unregelmalfigkeit an einem Antriebselement angezeigt. Beispielhaft kann solche eine Meldung wie
folgt lauten: "AuRenringdefekt an Walzlager Motorlager A gemessen mit Sensor2 (S, Z, M, K). DVS:
1,86".

e Kennwerte Hier werden Alarm- und Warnmeldungen zu konfigurierten Kennwertiiberschreitungen
angezeigt. Beispielhaft kann solch eine Meldung wie folgt lauten: "Kennwertalarm an Sensor2: 12,3
mm/s"

e Prozessgrol3en Hier werden Alarm- und Warnmeldungen zu konfigurierten
Prozessgrolienliberschreitungen oder -unterschreitungen angezeigt. Beispielhaft kann eine Meldung
wie folgt lauten: "Prozessgrof3enalarm an Wind: arithmetischer Mittelwert: 10,00 m/s".

Weiterhin kdnnen in der Unterkategorie Schwellenveranderungen alle Meldungen angezeigt werden, die zu
einer Erhéhung oder Zuriicksetzung einer Alarmschwelle gefiihrt haben.

5.5.2 Geratestatus

In der Unterkategorie Geratestatus werden allgemeine Meldungen zu Ablaufen auf dem Peakanalyzer
dargestellt. Konkret werden folgende Meldungen dargestellt:

e Uberpriifung des Uberspannungsschutzes
Uberwachung gestartet

Uberwachung gestoppt

Systemneustart durchgefihrt
Hardwareuberprifung durchgefiihrt



e Stromausfall detektiert - Datensicherung
5.5.3 Diaghosestatus

In der Unterkategorie Diagnosestatus werden Meldungen zu erfilliten oder nicht erfillten
Diagnosebereichen angezeigt. Dadurch kann nachvollzogen werden, wann welche Bedingungen
angelegen haben und entsprechend zu einer Auswertung gefiihrt haben. Konkret kénnen dabei folgende
Meldungen entstehen:

e Diagnosebereich 1 erfillt an Maschine
e Auswertekriterien nicht erfiillt an Maschine

5.5.4 Datensicherung

Meldungen zu Lebenslaufsicherungen, wie sie auf dem Reiter Speicherverwaltung in der Konfiguration des

Peakanalyzers eingestellt wurden, kénnen unter der Unterkategorie Datensicherung angezeigt werden.

Solch eine Meldung kann beispielhaft lauten: "Lebenslaufsicherung an Sensor4 (S, Z, M, K)". Die

Abklrzungen beschreiben die Daten, die durch diese Lebenslaufsicherung gespeichert wurden und haben

folgende Bedeutung:

e S Frequenz-, Hullkurvenfrequenz-, Ordnungs- und Hullkurvenordnungsspektren wurden gespeichert.

e 7 Zeitsignal, Hullkurvenzeitsignal und Drehzahlsignal wurden gespeichert.

e M Diagnosemerkmale zu allen an diesem Sensor konfigurierten Antriebselementen wurden
gespeichert.

e K Kennwerte, die an diesem Sensor konfiguriert wurden, wurden gespeichert.

5.5.5 Nutzerzugriff

In der Unterkategorie Nutzerzugriff werden alle Meldungen angezeigt, die durch Nutzeraktionen
hervorgerufen wurden. Konkret kdnnen dies folgende Meldungen sein:

e Nutzer angemeldet

Konfiguration Ubertragen von Nutzer
Alarme quittiert durch Nutzer
Alarme zuriickgesetzt durch Nutzer
Daten heruntergeladen durch Nutzer

5.6 Statusmeldungen

Die Statusmeldungen sollen dazu dienen Informationen, zu dem Ist-Zustand eines Peakanalyzers
anzeigen zu lassen.

Beim ersten Starten des Peakanalyzer Managers werden die Statusmeldungen vorerst leer sein.
Um die Statusmeldungen anzeigen zu lassen, missen vorher einige Schritte beachtet werden.

e der Peakanalyzer muss ausgewahlt werden
e der Peakanalyzer muss eine giltige Konfiguration besitzen
e der Peakanalyzer muss einmal aktualisiert werden

Das Aktualisieren kann auf zwei Wegen erfolgen.

Zum einen kann dies automatisch bzw. manuell erfolgen. Das automatische Aktualisieren kann tber den
Zyklischen Download gesteuert werden.

Der zweite und andere Weg ist das manuelle Aktualisieren der Statusmeldungen. Dazu muss im
Hauptbildschirm auf den Button "Aktualisieren™ geklickt werden.

Wurden diese Schritte unternommen, kénnen die Statusmeldungen angezeigt werden.

Dazu wahlt man, wenn nicht schon getan, den Peakanalyzer aus bei dem man die Statusmeldungen
betrachten will. Auf der Mitte des Bildschirmes sollten verschiedene Unterkategorien zu finden sein.
Eine dieser Unterkategorien sind die Statusmeldungen. Die Statusmeldungen zeigen immer zuerst die
Warnungen an. Diese Warnungen sind Schwellen, die durchschritten wurden - dazu spater mehr.



Um sich alle Statusmeldungen anzeigen zu lassen, muss auf der rechten Seite der Button mit dem
schwarzen Punkt gedriickt werden.

Der schwarze Punkt wird sich in einen blauen Punkt Umfarben und alle Statusmeldungen werden
angezeigt.

IM Peakanalyzer Manager - CX-11A116 —lalx
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Statusmeldungen ~

Maximieren

Letzte ProzessgroBe 12.07.2019 16:52:48

Nutzerkommentare v

() Anlage1
Allgemeine Informationen v
Sensoriibersicht v
Alarme Kennwerte - 3 v
Alarme ProzessgréBen - 2 v

@ Anlage2
Allgemeine Informationen v
Sensoriibersicht v
Alarme ProzessgroBen - 2 v

(1) Anlage2-PB-Check
Allgemeine Informationen v
Sensoriibersicht v

Alarme ProzessgréBen - 0 v

CX-11A116
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5.6.1 Schwelleneinstellung

Die Schwelleneinstellung dient dazu die Statusmeldungen individuell anzupassen. Um zu den
Schwelleneinstellungen zu gelangen, klickt man auf "Service — Konfiguration”. In der letzten Spalte des
ausgewahlten Peakanalyzers befindet sich ein Button, der bei einem Klick ein Meni 6ffnet. In diesem
Menii befindet sich ein weiterer Button "anpassen”, wird auf diesen geklickt, erscheint ein Fenster, in dem
die Schwellen angepasst werden kénnen.

In dem Fenster "Service Konfiguration" kdnnen nicht nur die Schwellen angepasst werden, sondern auch
die Zeitspanne. Die Zeitspanne dient dazu Uber einen gewissen Zeitraum die Status anzeigen zu lassen.
Die Status werden riickwirkend von heute auf die eingestellte Zeitspanne dargestellt.
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1M Dienst Konfiguration =l =] x
' Aktueller Hintergrunddienst
GFM59: Lokal v
Allgemeine Einstellungen
M Zeitfenster 1 aktivieren [ ] Zeitfenster 2 aktivieren
Startzeit 1: 08 ': 00 hh:mm
Endzeit 1: 16 ': 00 | hh:mm
Einwahlintervall: 03 'z 00 hh:mm
Remote Einstellungen
Remote Port: 49555
Peakanalyzer « Aktiv  Automatisches Update  Ping zulassen  Login-Name Passwort
CX-11A116 O O v admin . =
b CX-13D340 O O v admin ik =
o = : [_] Ordner abschlieB
CX-13D340 O v i admin| e coeeienen
- o = Maximale Datenmenge pro Monat: ' 500
CX-1A04B4 O O v4 admin :
= = - Status Zeitspanne: 60 ': 00 | dd: hh
CX-1A7BAA (L] 1 !
Statusschwellen anpassen
CX-1EA08A O O v
e = = = = I
| = = {
Speichern Abbrechen |

In den Schwelleneinstellungen kénnen jetzt individuelle Schwellen eingestellt werden. Standardmégig sind
einige Schwellen definiert. Um eine neue Schwelle hinzuzufiigen, klickt man auf die Schaltflache "Schwelle
hinzufigen".
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M Schwellen Einstellung fiir: CX-13D340 - |l = || X
Aktivieren Statusmeldung Schwelle Einheit
v Letzter Uberwachungsstatus Inaktiv =
V4 Letzte Verbindung 03:00 dd:hh
Letzter Alarm: Nachricht Kinematik
Letzter Alarm: Datum 00:00 dd:hh
Letzte AlarmwerterhShung 00:00 dd:hh
v Letztes Ordnungsspektrum: Blockheizkraftwerk 05:00 dd:hh
v Letztes Ordnungsspektrum: Demomaschine 05:00 dd:hh
v4 Letztes Ordnungsspektrum: Riememgetriebe 05:00 dd:hh
Letzte Drehzahl im gultigen Auswertebereich: Blockheizkraftwerk 0
Letzte Drehzahl im glltigen Auswertebereich: Demomaschine 0
Letzte Drehzahl im gultigen Auswertebereich: Riememgetriebe 0
Letzter Neustart des Peakanalyzers: Grund Unbekannt
Letzter Neustart des Peakanalyzers: Zeit 00:00 dd:hh
Letzter Neustart des Peakanalyzers: Anzahl 0
etzter Start der Uberwachung 00:00 dd:hh
Letzter Stopp der Uberwachung 00:00 dd:hh
Letzte Servicemessung 00:00 dd:hh
Letztes Firmware-Update 00:00 dd:hh
Letzte Konfigurationsibertragung 00:00 dd:hh
Letzte Anderung der Netzwerkeinstellungen 00:00 dd:hh
Letzte Peakanalyzer Version
Festplatten Speicher: Gesamt 0 Byte
s V4 Festplatten Speicher: Frei 1 GByte
Ping Antwortzeit: Minimum 0 ms =
Speichern Abbrechen

Um die Schwelle genauer zu definieren, klickt man auf die neu hinzugefiigte Schwelle unter der Spalte
"Statusmeldungen”. Es 6ffnet sich eine Auswahl von Statusschwellen. Dies sind alle verfligbaren
Statusschwellen im Peakanalyzer Manager. Ist diese ausgewahlt, muss unter der Spalte "Schwelle" eine
gewlnschte Grol3e eingestellt werden. Bei manchen Schwellen kann extra noch unter der Spalte "Einheit"

eine Einheit definiert werden.

Eine genaue Beschreibung der Schwellen ist im Kapitel "Beschreibung der Statusmeldungen" zu finden.

5.6.2 Beschreibung der Statusmeldungen

Die unten stehende Tabelle zeigt alle Statusmeldungen, die im Peakanalyzer Manager vorkommen.

|| Schwellen Parameter

Aktiv bzw. Inaktiv war.

| Statusmeldung || Bedeutung

zeigt den Status, ob die Uberwachung auf dem
Letzter . L . .
- Peakanalyzer beim letzten Aktualisierungsvorgang Aktiv/Inaktiv
Uberwachungsstatus

Letzte Verbindung

zeigt ein Datum an, wann die letzte Verbindung zum |[Zeitspanne: Tage:Stunden

Peakanalyzer war (dd:hh)
Letzter Alarm: zeigt den letzten Alarm an, den der Peakanalyzer Kinematik/Kennwert/Proze
Nachricht vom Typ her gemeldet hat Ss

Letzter Alarm: Datum vom Datum her gemeldet hat

zeigt den letzten Alarm an, den der Peakanalyzer

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)

Letzte
Alarmwerterhdhung

zeigt die letzte Alarmwerterhdhung eines Nutzers an

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)




Letztes
Ordnungsspektrum
(Maschinen bezogen)

zeigt das letzte Ordnungsspektrum als Datum an, das
an dem Peakanalyzer zu einer Maschine entstanden
ist

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)

Letzte Drehzahl im
glltigen
Auswertebereich
(Maschinen bezogen)

zeigt die letzte gultige Drehzahl an, die bei der letzten
Auswertung angelegen hat

0,0 - 100000,0 in 1/min

Letzter Start der
Uberwachung

zeigt das Datum des letzten Starts der Uberwachung
an

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)

Letzter Stop der

zeigt das Datum des letzten Stopps der

Zeitspanne: Tage:Stunden

Uberwachung Uberwachung an (dd:hh)
Letzt_e zeigt das Datum der letzten Servicemessung an Zerfspanne: Tage:Stunden
Servicemessung (dd:hh)

Letztes Firmware-
Update

zeigt das Datum des letzten Firmware Updates an

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)

Letzte
Konfigurationsiibertrag
ung

zeigt das Datum der letzten Ubertragenen
Konfiguration an

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)

Letzte Anderung der
Netzwerkeinstellungen

zeigt das Datum des letzten Wechsels der IP-
Adresse des Peakanalyzer an

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)

Festplatten Speicher:
Frei

zeigt die GesamtgroRe der Festplatte des
Peakanalyzers an

0 Byte - 100000 TByte

Festplatten Speicher:
Gesamt

zeigt den freien Festplattenspeicher des
Peakanalyzers an

0 Byte - 100000 TByte

Letzter Neustart des
Peakanalyzers: Grund

zeigt den Grund des letztes Neustarts des
Peakanalyzers an

durch
Benutzer/Unbekannt/Firm
ware-Update/

Klemmen einlesen

Letzter Neustart des
Peakanalyzers: Zeit

zeigt die Zeit an, wann der letzte Neustart des
Peakanalyzers war

Zeitspanne: Tage:Stunden
(dd:hh)

Letzter Neustart des
Peakanalyzers:
Anzahl

zeigt alle Neustarts des Peakanalyzer tber einen
Zeitraum an. Der Zeitraum kann in dem Zyklischen
Download unter Status Zeitspanne eingestellt
werden. Wird dieser Wert veréandert, muss der
Peakanalyzer Manager den Peakanalyzer
aktualisieren.

0 - 100000

Ping Antwortzeit:
Minimum

zeigt die minimale Ping Antwortzeit zu einem
Peakanalyzer an.

Sollte die Ping Antwortzeit: Minimum bei 0 ms liegen,
so wurde der Ping bei Zyklischer Download
deaktiviert.

0 - 100000 in ms

Ping Antwortzeit:
Maximum

zeigt die maximale Ping Antwortzeit zu einem
Peakanalyzer an.

Sollte die Ping Antwortzeit: Maximum bei O ms liegen,
so wurde der Ping bei Zyklischer Download
deaktiviert.

0 - 100000 in ms

Ping Antwortzeit:
Durchschnitt

zeigt die durchschnittliche Ping Antwortzeit zu einem
Peakanalyzer Uiber einen Zeitraum an.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 - 100000 in ms




Sollte die Ping Antwortzeit: Durchschnitt bei 0 ms
liegen, so wurde der Ping bei Zyklischer Download
deaktiviert.

Ping Pakete: Erhalten

zeigt die Anzahl der Ping Pakete, die erhalten
wurden.

Sollte die "Ping Pakete: Erhalten" bei O liegen, so
wurde der Ping bei Zyklischer Download deaktiviert.
Die "Ping Pakete: Erhalten" werden nur fur einen Tag
angezeigt.

0 - 100000

Ping Pakete: Verloren

zeigt die Anzahl der nicht erhaltenen Ping Pakete an.
Sollte dieser Wert gréRer gleich 1 und die Anzahl der
"Ping Pakete: Erhalten" bei 0 liegen, liegt ein
Verbindungsproblem zum Peakanalyzer vor.

Die "Ping Pakete: Verloren" werden nur fir einen Tag
angezeigt.

0 - 100000

Verbindungsstatus:
Erfolgreiche

zeigt Uber einen Zeitraum die erfolgreichen
Verbindungen zum Peakanalyzer an. Sollte dieser
Wert bei 0 liegen kdnnte ggf. ein Verbindungsproblem
vorliegen bzw. hat der Peakanalyzer Manager noch
keine Daten vom Peakanalyzer erhalten.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 - 100000

Verbindungsstatus:
Unterbrochene

zeigt Uber einen Zeitraum die unterbrochenen
Verbindungen an. Dieser Wert sollte immer bei O
liegen. Ist dies nicht der Fall, kann die
Downloadgeschwindigkeit zu langsam gewesen sein.
Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 - 100000

Verbindungsstatus:
Fehlgeschlagene

zeigt Uber einen Zeitraum die fehlgeschlagenen
Verbindungen an. Dieser Wert muss immer 0 sein.
Sollte das nicht der Fall sein, liegt ein
Verbindungsproblem zum Peakanalyzer vor.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 - 100000

Verbindungsdauer:
Letzte

zeigt die letzte Verbindungsdauer zu einem
Peakanalyzer an

0 - 100000 in ms

Verbindungsdauer:
Gesamt

zeigt die gesamte Verbindungsdauer zu einem
Peakanalyzer Uiber einen Zeitraum an.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 - 100000 in ms

Verbindungsdauer:
Durchschnittliche

zeigt die durchschnittliche Verbindungsdauer zu
einem Peakanalyzer Uber einen Zeitraum an.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 - 100000 in ms

Downloadgeschwindig
keit: Letzte

zeigt die letzte Downloadgeschwindigkeit zu einem
Peakanalyzer an

0 Byte/s - 100000 TByte/s




Downloadgeschwindig
keit: Durchschnittliche

zeigt die durchschnittliche Downloadgeschwindigkeit
zu einem Peakanalyzer Gber einen Zeitraum an.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 Byte/s - 100000 TByte/s

Datenmenge: Letzte

zeigt die zuletzt heruntergeladene Datenmenge vom
Peakanalyzer an.

0 Byte - 100000 TByte

Datenmenge: Gesamt

zeigt die gesamte heruntergeladene Datenmenge
vom Peakanalyzer Uber einen Zeitraum an.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 Byte - 100000 TByte

Datenmenge:
Durchschnittliche

zeigt die durchschnittliche heruntergeladene
Datenmenge von einem Peakanalyzer tUber einen
Zeitraum an.

Der Zeitraum kann in dem Zyklischen Download unter
Status Zeitspanne eingestellt werden. Wird dieser
Wert verandert, muss der Peakanalyzer Manager den
Peakanalyzer aktualisieren.

0 Byte - 100000 TByte

Datenmenge: aktueller
Monat

zeigt die heruntergeladene Datenmenge zu dem
aktuellen Monat an.

0 Byte - 100000 TByte




6 PeakStoreb

Uber die Software Peakanalyzer Manager kdnnen die Messdatenerfassungssysteme PeakStore504,
PeakStore508 und PeakStore512 betrieben werden. Damit ein Betrieb des entsprechenden PeakStore5
mdglich ist, muss zunachst die Lizenz des PeakStore5 im Peakanalyzer Manager hinterlegt werden. Die
Lizenzverwaltung kann (iber den Meniipunkt Extras — Lizenzen gedffnet werden. Uber die Schaltflache
“Lizenz hinzufiigen" kann die im Lieferumfang des PeakStore5 enthaltene Lizenz ausgewahlt und
hinzugefugt werden.

Die Ankopplung des PeakStore5 findet bei der Standardauslieferung tiber einen Erweiterungsport auf der
Ruckseite des Tablets statt. Diese wird standardmaRig beim Hochfahren des Tablets aktiviert, kann aber
auch separat Uber die Tablet-Steuerung aktiviert werden.

Soll der PeakStore5 Uber eine separate USB-Schnittstelle betrieben werden, beispielsweise in Kombination
mit einem normalen PC, muss vor dem Hinzufligen des PeakStore5 die USB-Verbindung hergestellt
werden.

Anschliel3end kann der PeakStore5 im Peakanalyzer Manager Uber den MenlUpunkt Diagnosesystem —
Neu — PeakStore hinzugefiigt werden. Uber die Schaltflache "Durchsuchen" werden alle unterstiitzen
Messsysteme, die (iber USB angeschlossen sind, aufgelistet.

Nachdem der PeakStore5 im Peakanalyzer Manager hinzugefiigt wurde, taucht dieser ebenso wie jedes
andere System im Geratebrowser auf. Nach der Auswahl des PeakStore5 wird zunéchst eine Abfrage der
Kanaleigenschaften durchgefiinrt und es 6ffnet sich die Konfigurationsseite mit einer Ubersicht der
verfligbaren Messkanéle.

Uber die Extras — Optionen — PeakStore — Allgemein kann festgelegt werden, in welchem Verzeichnis
die Messdaten gespeichert werden. Zusétzlich kann auf dieser Seite eine Verkniipfung des Peakanalyzer
Managers auf dem Desktop oder im Autostart angelegt werden, sodass bei dessen Start automatisch der
gewahlte PeakStore5 im Geratebrowser vor ausgewahlt wird und direkt der Einschwingvorgang der
Messkanéle stattfindet.

6.1 Konfiguration

In der Konfigurationsansicht kann tiber die Schaltflache "Neu" in der unteren Mendleiste eine neue
Konfiguration erstellt werden. Die Schaltflache "Aktivieren" setzt die aktuell gedffnete Konfiguration als
Messkonfiguration. Die aktive Konfiguration wird auch geladen, wenn der PeakStore5 im Geratebrowser
ausgewahlt wird. Uber die Schaltflache "Speichern" wird die aktuell getffnete Konfiguration gespeichert,
sofern keine Fehler in der Konfiguration vorhanden sind. Wurden ungiiltige Konfigurationseinstellungen
getroffen, wird ein Hinweisfenster gedtffnet, in dem die ungultigen Konfigurationswerte benannt werden.
Uber die Schaltflache "Léschen" kann die aktuell getffnete Konfiguration geléscht werden. Dies ist nur
moglich, wenn zu dieser Konfiguration keine Messdaten mehr vorhanden sind. Gegebenenfalls sind in der
Datenverwaltung zuvor alle Messdaten dieser Konfiguration zu I6schen.
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6.1.1 Allgemein

1M Peakanalyzer Manager - PS-7700 [=lla]x]

| Diagnosesystem Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

Name der Konfiguration: Standard

Online Berechnung von Spektren: [ |

1P-Adresse fir App anzeigen: ¥4

Verfugbare Kanéle: 12 x Analog

1 x Drehzahl Kanal
Drehzahlkanile
Konfigurierte Kanale: 12 x Analog

1 x Drehzahl Kanal

Kalibrierung von: 24032017, 11:23 Laden...
Schwingungskanile
Verfigbare Messungen: 223

Schwingungskennwerte

Messprotokollvorlage

® FE BE 2 = i

Messen Datenverwaltung Kopieren Speichem Loschen

Auf dem Reiter Allgemein der gewdhlten Konfiguration kénnen folgende Einstellungen getroffen werden:

e Name der Konfiguration: Ein frei wéahlbarer Name zur Identifizierung der Konfiguration. Dieser Name ist
im Anschluss auch in dem Messprotokoll zu finden.

e Konfigurationstyp: Es kann zwischen Schwingungsmessung und Betriebswuchten in ein oder zwei
Ebenen gewahlt werden. Details dazu sind unter Betriebswuchten zu finden.

e Online-Berechnung von Spektren: Diese Option kann aktiviert werden, wenn die Online-Berechnung
von Ordnungs- und Frequenzspektren wahrend der Messung gewtinscht ist. Wird die Online-
Berechnung von Spektren nicht durchgefuhrt, wirkt sich dies positiv auf die Akkulaufzeit des Tablets
aus.

e |P Adresse fir App anzeigen: Wenn diese Option aktiviert ist, wird die IP-Adresse des WLAN-Adapters
des Tablets in der Messtubersicht angezeigt.

Zusétzlich sind auf dem Allgemein Reiter folgende Informationen zu sehen:

e die Anzahl von verfugbaren Drehzahl- und Analogkanélen

e die Anzahl von konfigurierten Drehzahl- und Analogkanélen

e das Datum der hinterlegten Kalibrierdatei. Hier kann auch eine neue Kalibrierdatei geladen werden.
[ ]

die Anzahl der verfigbaren Messungen mit den aktuellen Kanaleinstellungen. Ist in dem Reiter
Schwingungskanale die Messzeit auf unbestimmt gestellt, wird die maximale Aufzeichnungsdauer
eingeblendet.
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6.1.2 Drehzahlkanéle

M Peakanalyzer Manager - PS-7700 [=lallx]

Diagnosesystem Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

()

Standard

Name Kanal Impulse pro Umdrehung Triggerschwelle [V]

Schwingungskanile
»

Messprotokollvorlage

® F BE 2 = i

Messen Datenverwaltung Kopieren Speichern Loschen

Auf dem Reiter Drehzahlkanéle kénnen die Drehzahlsensoren konfiguriert werden. In der Regel stehen bis
zu 2 Eingange fiir Drehzahlsensoren zur Verfiigung. Uber die Schaltflache Drehzahlkanale — Neu in der
unteren Menuleiste kann ein weiterer Drehzahlkanal hinzugefugt werden. In der Tabelle kann diesem
Kanal dann ein frei wahlbarer Name gegeben werden. Zusétzlich missen die Impulse pro Umdrehung, die
der Drehzahlsensor abtastet, noch korrekt konfiguriert werden. Die Triggerschwelle kann bei Bedarf
angepasst werden, wenn andere Drehzahlsensoren eingesetzt werden. Die von GfM Gesellschaft fur
Maschinendiagnose mbH gelieferten Drehzahlsensoren arbeiten ideal mit dem Standardwert von 5 V.
Wird kein Drehzahlsensor konfiguriert, steht in der anschlie@enden Messoberflache nur die Berechnung
von Frequenz- und Hullkurvenfrequenzspektren zur Verfligung. Fir die Online-Berechnung von Ordnungs-
und Hullkurvenordnungsspektren ist eine Drehzahimessung erforderlich.

Fur den Konfigurationstyp Betriebswuchten in ein oder zwei Ebenen ist zwingend eine Drehzahlmessung
erforderlich.
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6.1.3 Schwingungskanale

M Peakanalyzer Manager - PS-7700
Diagnosesystem Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?

Name Kanal Referenzdrehzahl Empfindlichkeit /V  Offset Einheit Messbereich Messzeit [s] Abtastfrequenz [Hz] Kopplungsart
m Sensorl Analog 1 Drehzahil 100 m/s*2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 16384 51200 IEPE
Sensor2 Analog 2 Drehzahll 100 m/sh2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 163,84 51200 IePE

0
0
Sensor3 Analog 3 Drehzahll 100 0 m/sA2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 163,84 51200 IEPE
Sensord Analog 4 Drehzahll 100 0 m/s42 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s"2 163,84 51200 IEPE
Sensor5 Analog 5 Drehzahll 100 0 m/sA2 -1,000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 163,84 51200 IePE
Sensorb Analog 6 Drehzahll 100 0 m/sh2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 163,84 51200 IEPE
Sensor? Analog 7 Drehzahil 100 0 m/s42 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 163,84 51200 IEPE
Sensor8 Analog & Drehzahll 100 0 m/sh2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s"2 163,84 51200 IEPE
# Sensord Analog 9 ~ Drehzahll 100 0 m/s*2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 163,84 51200 IePE
Sensorl0 Analog 10 Drehzahll 100 0 m/s42 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s"2 16384 51200 IEPE
i Sensoril Analog 11 Drehzahil 100 0 m/sh2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s"2 163,84 51200 IEPE
Sensor12 Analog 12 Drehzahll 100 0 m/sA2 -1.000,00 m/s*2 bis 1.000,00 m/s*2 163,84 51200 IEPE

® E E B 2 = B i
Neu

Messen Datenverwaltung

Kopieren Speichem Jinzufiig Loschen

Uber den Reiter Schwingungskanéle kénnen die einzelnen analogen Eingange konfiguriert werden. Uber
die Schaltflache Schwingungskanale — Neu kann ein neuer Sensor hinzugefiigt werden und dann in der
Tabelle parametriert werden. Folgende Einstellungen kénnen getroffen werden:

e Name: ein frei wahlbarer Name fur die Sensorbezeichnung oder Messpositionsbezeichnung

e Kanal: der zugehorige Messkanal

o Referenzdrehzahl: die Drehzahl die fur diesen Sensor bei der Ordnungsanalyse herangezogen wird
[ ]

Empfindlichkeit / V: die Empfindlichkeit des Sensors. Wenn eine Kalibrierdatei auf dem Reiter
Allgemein hinterlegt ist, wird automatisch der in der Kalibrierdatei hinterlegte Wert vor eingetragen.

e Offset: der Offset des Sensors. Fir IEPE-Beschleunigungsaufnehmer ist dieser in der Regel 0. Bei z.B.
analogen Wegsensoren muss hier der Offset des Wegsensors eingetragen werden.

Einheit: Die physikalische Einheit, die der Sensor misst.
Messbereich: Der Messbereich des Kanals. Hier kann zwischen +10 V und +1 V gewahlt werden.

Messzeit: Die Messzeit wird fir alle Kanale gleichermafen eingestellt. Es kann aus einem Pool von 8
Messzeiten gewahlt werden oder die Messzeit auf unbestimmt gestellt werden. Bei unbestimmter
Messzeit muss die Messung explizit gestoppt werden, um die Messung abzuschliel3en.

e Abtastfrequenz: Die Abtastfrequenz kann fir jeden Kanal separat eingestellt werden, indem aus einer
Auswahl von 9 Abtastfrequenzen gewahlt wird.

e Kopplungsart: Die Ankopplung des Kanals kann fur jeden Kanal separat zwischen IEPE, AC und DC
gewahlt werden

Wurde Betriebswuchten als Konfigurationstyp gewahlt, muss zuséatzlich die Ausgleichsebene fiir den

jeweiligen Sensor festgelegt werden. Auf3erdem kann in diesem Fall nur eine Abtastrate von 51,2 kHz flr
die Sensoren gewahlt werden.
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1M Peakanalyzer Manager - PS-7700

—alx

Diagnosesystem

Schwingui nnwer

Messprotokollvorlage

Ansicht Vorlagen Dienst Extras 7

Name Kennwert

Sensorl DINISO 10816-3

Sensor2 DINISO 10816-3
Sensor3 DINISO 10816-3
Sensord DINISO 10816-3
Sensor5 DINISO 10816-3
Sensorb DINISO 10816-3
Sensor? DINISO 10816-3
Sensor8 DINISO 10816-3
Sensord DINISO 10816-3
Sensorl0 DIN IS0 10816-3
Sensorll DINISO 10816-3

Sensor12 DINISO 10816-3

()

Messen

e

Datenverwaltung

Einheit

Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit
Schwinggeschwindigkeit

Schwinggeschwindigkeit

Warnschwelle

Kopieren

1 mm/s
1mm/s
1mm/s
1 mm/s
1mm/s
1mm/s
1mm/s
1 mm/s
1mm/s
1 mm/s
1mm/s

1mm/s

Alarmschwelle
2 mm/s
2mm/s
2 mm/s
2 mm/s
2 mm/s
2 mm/s
2 mm/s
2 mm/s
2 mm/s
2 mm/s
2 mm/s

2 mm/s

v ]

Loschen

o
=

Aktivieren Speichem

Fur unter Schwingungskanéle eingestellte Beschleunigungsaufnehmer kann auf dem Reiter
Schwingungskennwerte der berechnete Kennwert eingestellt werden. Bei der Konfiguration eines
Beschleunigungsaufnehmers wird standardmaRig der Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit nach DIN-
ISO 10816-3 vorkonfiguriert. Es kdnnen folgende Effektivwerte der Schwinggeschwindigkeit oder
Effektivwerte der Schwingbeschleunigung fur einen Sensor konfiguriert werden:

DIN-1SO 10816-3 mit Bandbreite 10 Hz - 1 kHz
VDI 3834 mit Bandbreite 0,1 Hz - 10 Hz
VDI 3834 mit Bandbreite 10 Hz - 1 kHz
VDI 3834 mit Bandbreite 10 Hz - 2 kHz
VDI 3834 mit Bandbreite 10 Hz - 5 kHz

Far jeden Kennwert kann eine Warn- und Alarmschwelle konfiguriert werden. In der Messubersicht kann
dann auf der Kennwertseite eine Uberwachung der entsprechenden Warn- und Alarmschwellen wéhrend
der Messung vorgenommen werden.
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6.1.5 Messprotokollvorlage

1M Peakanalyzer Manager - PS-7700 o ]ix]
Diagnosesystem Ansicht Vorlagen Dienst Extras ? |

Messprotokolivorlage: [*pmt] 3 Stimradstufen + Planetenstufe

! Automatische Sensorplatzierung aktivieren
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Auf diesem Reiter kann die Vorlage flur das Messprotokoll aus einer Auswahl gewahlt werden. Diese
entscheidet tUber die Informationen die wahrend der Messung eingegeben werden. Bei den Vorlagen im
Datenformat [dmt] ist eine Zeichenoberflache hinterlegt, in der wahrend des Ausfullens des Messprotokolls
eine Zeichnung des Maschinenaufbaus eingegeben werden kann. Bei dem Datenformat [pmt] ist ein
vorgefertigtes Bild mit dem Getriebeschema hinterlegt. Bei der Vorlage im Datenformat [emt] entfallt die
Sensoriibersicht komplett. Es stehen folgende Vorlagen zur Auswahl:

e 2 Stirnradstufen + Planetenstufe
3 Stirnradstufen

4 Stirnradstufen + Planetenstufe
Planetenstufe + 2 Stirnradstufen
A60-B130

Motor

Blattlager

Motor

Motor-Getriebe
Motor-Getriebe-Generator
Leere Vorlage

Zuséatzlich kann die Sensorpositionierung gesetzt werden, wenn das Protokoll vom Typ (Bild) ist. Diese wird
dann bei jeder Messung mit der aktuellen Konfiguration verwendet. Dafir muss zunéchst der Haken bei
"Automatische Sensorplatzierung aktivieren" gesetzt werden. Um einen Sensor zu platzieren muss auf die
gewlnschte Messposition geklickt werden. Es wird immer der nachste freie Sensor platziert. Wird ein
Sensor erneut angeklickt, 6ffnet sich ein Fenster, in dem die Messrichtung und Messposition veréndert
werden kann.

Beim Konfigurationstyp Betriebswuchten entfallt die Wahl der Messprotokollvorlage komplett.

6.2 Schwingungsmessung

Bei der Auswahl des PeakStore5 im Geratebrowser 6ffnet sich automatisch die Messuibersicht mit der
aktiven Konfiguration, sofern eine aktive Konfiguration vorhanden ist. Dabei werden direkt die
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konfigurierten Kandle aktiviert und es beginnt der Einschwingvorgang der Messkanéle. Dieser kann auch
abgebrochen werden. Der PeakStore5 ist dann deaktiviert und muss fur eine Messung nochmals tber die
Schaltflache "PeakStore Aktivieren" aktiviert werden, damit die Messkanéle einschwingen. Danach
wechselt die Schaltflache auf "PeakStore Deaktivieren". Ist der PeakStore5 aktiviert, sind im Hintergrund
alle konfigurierten Messkanale aktiviert und die Kennwerte kénnen in einem Monitoring Modus betrachtet
werden. Ebenso wird die aktuelle Drehzahl permanent angezeigt.
Dadurch steigt auch der Stromverbrauch des Tablets an. Wird der Monitoring-Modus nicht bendtigt, wird
empfohlen, den PeakStore5 zu deaktivieren, um die Akkulaufzeit zu verlangern. Neben der Schaltflache
"PeakStore Deaktivieren" bzw. "PeakStore Aktivieren" kann auch die Funktionstaste Fn2 an der Oberseite
des Tablets fiir die gleiche Funktionalitat genutzt werden.
Eine Messung kann ausgeldst werden, indem die Schaltflache Start unten rechts in der Ecke betatigt wird.
Alternativ kann die Funktionstaste Fnl unten an der Frontseite des Tablets genutzt werden, um eine
Messung zu starten. Wenn der PeakStore5 deaktiviert ist, findet zunachst der Einschwingvorgang statt,
bevor dann danach die Messung automatisch gestartet wird.
Wird eine Messung mit einer vordefinierten Messzeit Giber die Schaltfliche Stop abgebrochen, werden die
zugehorigen Messdaten der laufenden Messung verworfen.
Uber die Navigationstasten rechts oben kann zwischen den verschiedenen Messansichten gewechselt
werden. Die Home Taste fiihrt dabei immer zu der Sensortibersicht.

6.2.1 Sensoribersicht
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Messzeitpunkt: 24.01.2018 17:01:40
Konfiguration Messnummer: 163
Neu Datenverwaltung PeakStore Deaktivieren Verfiigbare Messungen: 223

IP-Adresse: 10.163.223.63

Drehzahll

1.680,9 1/min

0,78 mm/s

Sensor8
0,62 mm/s

0,70 mm/s

Sensorl0
0,70 mm/s

I
=
4

X

Drehzahil

YT

Die Sensoriibersichtsseite stellt die Hauptseite der Messubersicht dar. Uber den eigentlichen
Sensorinformationen sind Schaltflachen zu finden, mit denen die aktuelle Konfiguration und die
Datenverwaltung geotffnet werden kdnnen, sowie der PeakStore5 deaktiviert bzw. aktiviert werden kann.
Zusétzlich sind Informationen zu dem aktuellen Messzeitpunkt und der aktuellen Messnummer zu finden.
Ebenso werden die verfiigbaren Messungen, die sich anhand des freien Speicherplatzes berechnen,
angezeigt.
Fur die jeweiligen Sensoren werden folgende Informationen angezeigt:

Beschleunigungsaufnehmer: Der aktuelle Schwingungskennwert, der in der Konfiguration fir diesen

Sensor eingestellt ist

Wegsensoren und sonstige Sensoren: Der aktuelle Messwert wird angezeigt.
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e Drehzahl: Die momentane Drehzahl wird angezeigt. Zusétzlich wird die prozentuale
Drehzahlschwankung wéahrend der Messung angezeigt

Durch einen Klick auf einen der Sensoren wird von dem entsprechenden Sensor das Zeitsignal angezeigt.

6.2.2 Messprotokoll
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In dem Messprotokoll kdnnen alle relevanten Zusatzinformationen, die fir die Messung wichtig sind,
hinterlegt werden. Je nachdem welche Messprotokollvorlage in der Konfiguration ausgewahlt wurde,
kdnnen die einzugebenden Daten variieren. Einige Informationen werden schon automatisch ausgefiillt,
wie beispielsweise der Konfigurationsname, die aktuelle Messnummer oder das Messdatum.

Das Messprotokoll ist in folgende verschiedene Kategorien unterteilt:

Allgemein
e Name und Firma des Messenden
o Messzeitpunkt wird automatisch ausgefiillt

Maschineninformationen

e Fabrikat, Typ, Nummer, Standort, Nennleistung und Betreiber der Maschine

e Fabrikat, Typ, Nummer, Nenndrehzahlen und Ubersetzung des Getriebes sofern vorhanden
e Fabrikat, Typ, Nummer und Lagerbezeichnungen des Motors oder Generators

Drehzahlmessung
e Positionierung des Drehzahlsensors
e Anzahl der Impulse pro Umdrehung, wird aus der Konfiguration ibernommen

Messung

e aktuelle Messnummer wird automatisch ausgefiillt

e Konfigurationsname wird automatisch ausgefllt

e Auftragsnummer sofern bekannt

e Prozessinformationen, wie z.B. abgelesene Wirkleistung oder Windgeschwindigkeit
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Bei den Messprotokollvorlagen vom Typ (Bild) ist hier ein vorgefertigtes Bild hinterlegt. Auf diesem kénnen
die Messpositionen der einzelnen Sensoren hinterlegt werden. Um einen Sensor zu platzieren, muss auf
die gewiinschte Messposition geklickt werden. Es wird immer der nachste freie Sensor platziert. Wird ein
Sensor erneut angeklickt, 6ffnet sich ein Fenster, in dem die Messrichtung und Messposition verandert
werden kann.

Wenn bei verschiedenen Messungen dieselbe Sensoranordnung verwendet wird, empfiehlt es sich die
komplette Positionierung zu speichern. Um die Sensorpositionierung zu speichern, muss tber dem Bild die
Schaltflache "Speichern" betétigt werden. Die Sensoranordnung wird dann unter dem angegebenen
Namen hinterlegt. Uber die Schaltflache "Laden", kann dann die abgespeicherte Sensoranordnung auf das
aktuelle Bild Ubernommen werden.

Ist in der Konfiguration eine Messprotokollvorlage vom Typ (Zeichnen) eingestellt, kann in der
Sensoribersicht eine Schemazeichnung der Maschine per Hand gezeichnet werden. Dazu muss Uber der
Zeichnung mit der Schaltflache "Entwurfsansicht” in den Zeichen Modus gewechselt werden. Nun kann in
dem freien Feld eine beliebige Zeichnung erstellt werden. Die fertige Schemazeichnung kann auch tber
die Schaltflache "Speichern" als Bilddatei abgespeichert werden, oder tUber die Schaltflache "Kopieren" in
die Zwischenablage kopiert werden, um diese dann in einem anderen Bearbeitungsprogramm einzufugen.
Zusatzlich stehen Bearbeitungsfunktionalitaten zur Verfiigung, um die letzte Operation riickgangig zu
machen, ein Teil des Bildes mittels Radierer zu Idschen oder das gesamte Bild zu I6schen.

Sonstiges
e ein beliebiger Freitext mit weiteren Informationen zu der Messung

6.2.3 Zeitsignale
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Auf dieser Seite kdnnen von allen Sensoren, auch gleichzeitig, die aufgenommenen Zeitsignale betrachtet
werden. Uber die Auflistung der Sensoren auf der rechten Seite kann bestimmt werden, welche Signale
dargestellt werden sollen. Wahrend der Messung wird das Kurvenfenster regelmaRig aktualisiert, sodass
immer die aktuellsten Daten zu sehen sind. Nach dem Abschluss der Messung kann beliebig in dem
Kurvenfenster gezoomt werden um beispielsweise bestimmte Abschnitte genauer zu betrachten.



6.2.4 Spektren
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Ist in der Konfiguration auf dem Reiter Allgemein die Online-Berechnung von Spektren aktiviert, kdnnen auf
dieser Seite die Ordnungs-, Hillkurvenordnungs-, Frequenz- oder Hullkurvenfrequenzspektren von bis zu 4
Sensoren gleichzeitig dargestellt werden. Der zu berechnende Typ von Spektren kann tber die oberen
Schaltflachen gewahlt werden. Wéahrend der Messung werden fortlaufend neue Spektren berechnet mit
sukzessive besserer Auflosung. Dementsprechend stehen am Ende der Messzeit die Spektren mit der
hdchsten Auflésung zur Verfligung. Ist fir die Messung eine unbestimmte Messzeit gewahlt, wird bis zum
Erreichen von 163,84 s sukzessive die Auflésung der Spektren verbessert. AnschlieRend werden immer
die letzten 163,84 s Messzeit in einem Ringspeichersystem verwendet, um ein neues Spektrum zu
berechnen.
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6.2.5 Kennwerte
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Sensorl0
DIN ISO 10816-3

Warnschwelle: 1,00 mm/s
Alarmschwelle: 2,00 mm/s
Minimum: 0,57 mm/s
Maximum: 0,89 mm/s

Aktueller Wert: 0,68 mm/s

E

Fur Beschleunigungsaufnehmer kénnen in der Konfiguration fur jeden Sensor ein Kennwert und
entsprechende Warn- und Alarmschwellen konfiguriert werden. Auf der Kennwertseite findet die
Visualisierung der eingestellten Kennwerte statt. Fir jeden Sensor wird wéahrend der Messung regelmaiig
ein neuer Kennwert berechnet. In der grafischen Darstellung fur den Sensor werden der minimale und
maximale Kennwert wahrend der Messung durch horizontale Linien dargestellt. Der aktuelle Kennwert wird
durch einen kleinen Pfeil visualisiert. Die eingestellten Warn- und Alarmschwellen werden durch die
griinen, gelben und roten Bereiche farblich hervorgehoben. Indem die Maus iber eine Sensorgrafik
gehalten wird, werden alle zuvor genannten Werte auch nochmals als konkreter Zahlenwert dargestellt.
Fur angeschlossene Wegsensoren, Drehzahlsensoren oder sonstige Sensoren werden Minimum,
Maximum und der aktuelle Wert des physikalischen Messwertes abgebildet.

Der obere Zahlenwert der Y-Achse wird fir alle Kennwerte des gleichen Typs gleich verandert, damit die
Werte leichter zu vergleichen sind. Dieses Verhalten kann unter Extras — Optionen — PeakStore —
Kennwerte geéndert werden, sodass der obere Zahlenwert der Y-Achse fiir jeden Sensor separat
angepasst wird. Ebenso kann unter diesem Punkt in den Optionen eingestellt werden, dass bei
verschiedenen Kennwerttypen unterschiedliche oder gleiche Farben fur die Sensorbezeichnung verwendet
werden sollen.

6.3 Betriebhswuchten

Wurde eine Konfiguration mit Konfigurationstyp Betriebswuchten in ein oder zwei Ebenen ausgewahlt, wird
die Messoberflache zum Betriebswuchten angezeigt. Die bei der Schwingungsmessung ubliche
Sensoribersicht ist durch eine Assistentengesteuerte Oberflache fur den Betriebswuchtvorgang ersetzt.
Die Seiten fiir die Darstellung von Zeitsignalen (siehe Zeitsignale), Online-Spektren (siehe Spektren) und
Kennwerten (siehe Kennwerte) sind identisch zu der Schwingungsmessung.

Der Betriebswuchtvorgang findet in mehreren Stufen statt. Zunachst wird eine Urmessung durchgeftihrt,
bei der die Urunwucht der Maschine ermittelt wird. Anschliel3end wird eine Testmessung mit einem
Testgewicht durchgefiihrt um eine Kalibrierung des Systems vorzunehmen. Beim Betriebswuchten in zwei
Ausgleichsebenen ist eine zweite Testmessung erforderlich. Anschlieend kénnen bis zu 5
Validierungsmessungen durchgefuhrt werden, bei der jeweils Ausgleichsmassen angebracht werden um
die urspriingliche Unwucht zu minimieren.

Grundsatzlich besteht jede Messung aus einer Vorbereitungsphase in der beispielsweise Gewichte
angebracht werden, der eigentlichen Messung und einer Bestatigung der durchgefiihrten Messung. Wenn
eine Fehlkonfiguration vorgenommen wurde, kann jederzeit der aktuelle Schritt abgebrochen werden und
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zur vorherigen Messung zurlickgesprungen werden. Bei der Messung wird stets darauf gewartet, dass die
Drehzahl im eingestellten glltigen Bereich liegt und erst dann die eigentliche Messung gestartet. Sollte sich
wahrend der Messung die Drehzahl andern, sodass sie auf3erhalb des gtiltigen Bereichs liegt, wird die
Messung automatisch gestoppt. Die Drehzahl muss dann erst wieder im gultigen Bereich liegen, damit die
Messung automatisch neu gestartet wird.

Die wesentlichen Ergebnisse des Betriebswuchtvorgangs sind in einer Polardarstellung zusammengefasst
und kénnen jederzeit wahrend der Messung betrachtet werden.
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Validierungsmessung 2 Validierungsmessung 2

Ebene 2

Ebene 1
Im Anschluss an den gesamten Betriebswuchtvorgang wird ein Protokoll Uber den gesamten
Betriebswuchtvorgang ausgegeben und abgespeichert.

6.3.1 Vorbereitung

Bevor der Betriebswuchtvorgang gestartet werden kann, missen zunachst die Beschleunigungssensoren
und der Drehzahlsensor angebracht werden. Fir die Drehzahlmessung muss zunachst eine Reflexmarke
idealerweise auf eine der Ausgleichsebenen angebracht werden. Die Position der Reflexmarke ist im
anschlieBenden Prozess auch die 0° Position, die fiir die Anbringung der Gewichte relevant ist. Der
Drehzahlsensor muss mit dem Drehzahlhalter aufgestellt werden und so ausgerichtet werden, dass er auf
die Reflexmarke zeigt. Zusatzlich missen die Beschleunigungssensoren auf der Lagerung der
Ausgleichsebenen angebracht werden. Idealerweise sitzt der Beschleunigungssensor direkt auf dem
Lagergehause. Bei dem Typ des Beschleunigungssensors muss zusatzlich darauf geachtet werden, dass
die untere Grenzfrequenz unterhalb der zu messenden Drehfrequenz liegt. Beim Betriebswuchten in einer
Ebene ist nur ein Beschleunigungssensor an der einen Ebene erforderlich. Beim Betriebswuchten in zwei
Ebenen muss in jeder Ausgleichsebene ein Beschleunigungssensor gesetzt werden. Dabei ist zwingend
darauf zu achten, dass die Beschleunigungssensoren an den Ausgleichsebenen befestigt werden, die in
der Konfiguration angegeben wurden (siehe auch Schwingungskanale).
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Messzeitpunkt:
Konfiguration Messnummer: 967
PeakStore Deaktivieren Verfiighare Messungen: 78:23dd:hh T T
IP-Adresse:
Alctueller Status:  Vorbereitung
Urmessung
Zuriick 0005

Wi

Rotorradius: 120 mm ‘ ‘

~ Urmessung

Soll Drehzahl: 1800 1/min
Drehzahl Toleranz: 5 %
Anzahl Umdrehungen: 256

Messzeit: 11,98s

digkeit
Zahlrichtung: Uhrzeigersinn ‘
Ausgleichmassen werden vom Rotor entfernt
Feste Positionen verwenden l
Anzahi feste Positionen: ’ ‘
Rotormasse: 5000 g ‘
J
l

“ 1. Testmessung Ebene 1

2608.19 2608.19 2608.19 26.08.19 2608.19 260819 260819 26.08.19 26.08.19
10:16:35 10:16:40 10:16:45 10:16:50 10:16:55 10:17:00 10:17:05 10:17:10 10:17:15
Zeit

AnschlieRend missen die folgenden Parameter fir den gesamten Auswuchtvorgang festgelegt werden:

e Soll Drehzahl: Bei dieser Drehzahl wird der gesamte Betriebswuchtvorgang durchgefuhrt.
Idealerweise wird der Betriebswuchtvorgang bei der Betriebsdrehzahl der Maschine durchgefihrt.
Es sollte vermieden werden, im Resonanzbereich der Maschine auszuwuchten.

e Drehzahl Toleranz: Die zulassige Abweichung von der angegebenen Soll Drehzahl. Eine
maximale Toleranz von 50% ist erlaubt.

e Anzahl Umdrehungen: Eine Messung im Betriebswuchtvorgang wird Uiber die angegebene Anzahl
an Umdrehungen durchgefiihrt. Es wird automatisch auf die nachste 2er Potenz gerundet. Aus der
Anzahl der Umdrehungen und der Solldrehzahl ergibt sich direkt die zu erwartende Messzeit.

e Auswuchtgréf3e: Es kann die Unwucht anhand der gemessenen Schwingbeschleunigung oder aus
der daraus abgeleiteten Schwinggeschwindigkeit ermittelt werden.

e Zahlrichtung: Es kann zwischen ,Uhrzeigersinn® und ,Gegen den Uhrzeigersinn“ gewahlt werden.
Die Reflexmarke fur den Drehzahlsensor markiert stets die Position 0°. Die Zahlrichtung auf den
Ausgleichsebenen ist immer aus der Sicht des Drehzahlsensors zu betrachten, also mit
Blickrichtung auf die Reflexmarke.

e Feste Positionen verwenden: Wenn nur an bestimmten Orten Gewichte angebracht werden
kénnen, kann dies hier angegeben werden. Dabei miissen die festen Positionen gleichverteilt Gber
die gesamte Ausgleichsebene sein.

e Anzahl feste Positionen: Die Anzahl der festen Positionen muss hier angegeben werden, wenn die
Option ,feste Positionen verwenden® gewahlt wurde.

e Rotormasse: Die Masse des Rotors in Gramm. Diese Information wird benétigt um nach dem
Betriebswuchtvorgang die Wuchtgtte nach DIN ISO 21940-11:2017-03

e Radius der Massenposition: Fir die Berechnung der Wuchtgite nach DIN ISO 21940-11:2017-03
ist ebenso der Radius der Massenpositionen erforderlich, also der Abstand von der Mitte der
Ausgleichsebene zu den festen Positionen. An diesen Positionen miissen sowohl die Testmassen
als auch die Ausgleichsmassen befestigt werden.

6.3.2 Urmessung

Nachdem alle Parameter eingestellt wurden, kann Uber die Schaltflache Weiter die Urmessung
durchgefiihrt werden. Es wird dann zunéchst darauf gewartet, dass die Drehzahl im giltigen Bereich ist.
Sobald dies der Fall ist, wird die Messung automatisch gestartet und stoppt auch automatisch nachdem die
angegebene Anzahl an Umdrehungen aufgezeichnet wurde.



6.3.3 Testmessung

Fur die korrekte Berechnung der erforderlichen Ausgleichsmassen, muss zunéchst eine Kalibrierung des
Systems durchgefuhrt werden. Dafiir muss beim Betriebswuchten in einer Ebene ein definiertes
Testgewicht angebracht werden und eine Messung mit diesem Testgewicht durchgefiihrt werden. Beim
Betriebswuchten mit zwei Ausgleichsebenen muss eine weitere Testmessung mit einem Testgewicht auf
der zweiten Ausgleichsebene durchgefiihrt werden. Die Testmassen werden nach der jeweiligen Messung
wieder von den Ausgleichsebenen entfernt. Im Beispiel in unten stehenden Bild wird eine Testmasse von
80 g an der festen Position bei 60° angebracht. Nachdem die Maschine wieder auf der eingestellten
Solldrehzahl ist, kann die Messung durchgefiihrt werden. Beim Betriebswuchten in zwei Ausgleichsebenen
ist die Testmasse von der ersten Ausgleichsebene wieder zu entfernen und an der zweiten
Ausgleichsebene anzubringen.

* 1. Testmessung Ebene 1

Position Testmasse: 60,00 Y

Gewicht Testmasse: 80 g

6.3.4 Validierungsmessung

Nach der erfolgreichen Testmessung werden im nachsten Schritt die Ausgleichsmassen berechnet. Wurde
vorher festgelegt, dass eine Anbringung nur an festen Positionen mdglich ist, werden pro Ebene zwei
Ausgleichsmassen erforderlich sein. In folgendem Bild ist beispielhaft die Berechnung der erforderlichen
Ausgleichsmassen dargestellt um die Restunwucht auf ein Minimum zu reduzieren. Sollte es nicht mdglich
sein, die angegebenen Massen an den entsprechenden Orten anzubringen, kénnen die tatsachlich
angebrachten Ausgleichsmassen eingegeben werden.

~ Validierungsmessung 1

Zielwerte:

Ebene 1 Grad: 0,00° Gewicht: 71,835 g

Ebene 1 Grad: 60,00° Gewicht: 1,968 g
Istwerte:

Ebene 1 Grad: 000 v ® Gewicht: 71,835 g
Ebene 1 Grad: 60.00 ~ ® Gewicht: 1,968 g

Wuchtgiite:

Nach Anbringung der Ausgleichsmassen findet eine Validierungsmessung statt. Die errechnete Auswucht-
Gutestufe wird anschliel3end in dem Fenster angezeigt. Sollte die erforderliche Auswucht-Gitestufe nicht
erreicht worden sein, kann dem Betriebswuchtprozess eine weitere Validierungsmessung hinzugefiigt
werden. Die berechneten Ausgleichsmassen miissen zusatzlich, zu der in der vorherigen Messung
angebrachten Massen, auf den Ausgleichsebenen wie angegeben verteilt werden. Dieser Prozess kann bis
zu 5-mal wiederholt werden.

6.3.5 Abschluss

Wenn die erzielte Auswucht-Gitestufe innerhalb der gewiinschten Toleranz liegt, kann der
Betriebswuchtvorgang nach der Validierungsmessung abgeschlossen werden. Es wird dann direkt das
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Protokoll des Betriebswuchtvorgang in einem internen pdf-Viewer gedffnet. Die Messdaten der einzelnen
Messungen und das Protokoll steht auch anschlieend in der Datenverwaltung zur Verfiigung.
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Protokoll Betriebswuchten

|Firma GfM Gesellschaft fiir Maschinendiagnose mbH

SswgERy | | Sieuquiny sbeg

[Name: Reinke [Datum: 26.08.2019 [zeit: 10:43  [[Vertraulich | BAL |
Hersteller: GIM Typ [Name: Pruefstand
Standort: Berlin [Nennleistung: 5 kW'
Betreiber: GIM
Eil
Rotormasse: 2000 g Rotorradius: 85 mm
Sensor Ebene 1: Sensorl Sensor Ebene 2 Sensor2
i i Gegen den L
Messzeit 1378's [Anzahl Umdrehung: 512 [impulseru: 1
3000 1/min [Toleranz +/- 5 % |
werden dem Rotor hi
> Masse
| Sollwerte [ Istwerte
| Positon | Gewicht | Radius |  Posion |  Gewicht

Testmassen
1. Testmessung [ oo ] 408g [ 75mm | [
2 | oo [ 408g | 75mm | [
Ausgleichsmassen

[Evenet T 6609 [ 5969 [ 75mm | 60° [ 601g

[Ebene2 | 27072° | 1789 [ 75mm | 270720 | 0g
Schritt Drehzahi Ebene ] Ebeno2

Pos v eff G Pos v eff G
Urmessung 2548,18 /min | 313° | 26,88 mmis | 79,61 mmis | 146° | 11.91mmis | 23.81 mmis
1. Testmessung 2548,18 1imin | 362° | 25,81 mmis = 161° | 11,93 mmis =
2 Testmessung 2965,25 /min | 308° | 28,04 mmis . 57> | 22,67 mmis .
i 1| 295669 imin | 26° | 359mmis | 909 mms | 160°| 7,89 mmis | 2383 mmis

6.4 Datenverwaltung
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17.03.2017 123621

17.03.2017 11:44:36
1/min 1810
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| 17032017 11:32555 1805
1800
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Konfigurieren Messdaten Fotosanzeigen  Messprotokoll  Messprotokoll
anzeigen andern anzeigen

In der Datenverwaltung kénnen alle vom PeakStore5 aufgezeichneten Messdaten verwaltet werden. In der
linken Baumdarstellung werden alle vorhandenen Messdaten strukturiert aufgelistet. Daftir kann mit der
Schaltflache "Ansicht" Uber der Messdatenauflistung die Darstellung geédndert werden. Es stehen folgende
Einstellungen zur Verfiigung:
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Maschinenansicht: Die Messdaten werden anhand der gemessenen Maschine gruppiert.
Konfigurationsansicht: Die Messdaten werden anhand der verwendeten Konfiguration gruppiert.
Auftragsansicht: Die Messdaten werden anhand der im Messprotokoll hinterlegten Auftragsnummer
gruppiert.
e chronologische Ansicht: Die Messdaten werden chronologisch angezeigt ohne zusétzliche
Gruppierung.
Wird eine Messung ausgewahlt, kbénnen ber die untere Menlleiste alle Daten, die zu der Messung
abgelegt wurden, angezeigt werden. Uber die Schaltflache "Messdaten anzeigen” konnen von allen
Sensoren die aufgezeichneten Rohdaten angezeigt werden. Die Sensoren kénnen Uber die Auflistung auf
der rechten Seite gewahlt werden. Standardmafiig wird beim Anzeigen der Messdaten zunachst das

Drehzahlsignal angezeigt.
Sollten mit der PeakStore Remote App Fotos wahrend der Messung abgelegt worden sein, kdnnen diese

Uber die Schaltflache "Fotos anzeigen" betrachtet werden.
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Generator/Motor

Fabrikat: ABB Typ: A1 Nr.: 78723

[[] 24032017 16:08:05
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speuquinyy aeg

Lager A-Seite: FAG 6330 Lager B-Seite: FAG 6330

[[] 17032017 16:28:12
Drehzahimessung

[senevamrweus lDanders Welle (bitte angeben) [Impulselu 1 ]
[a) e
bk 1703201712610 | gemessens Drehzahl: 1772.94 182334 1/min ‘

[[] 17032017 16:23:47

[ 17.03.2017 124451 Messung
Mess-Nr. 138 ‘Kanﬁgurz(mn Standard ‘Auﬂrag&Nf

[] 17032017 123621

abgelesene Wirkleistung: 0 .. 0 kW abgelesene Windgeschwindigkeit: 0 ... 0 nvs

[] 17032017 114436
Aufnehmeranordnung
[[] 17032017 11:3325

[] 17032017 1132555

oo T

i
ﬁ’_?r ; r

LSS

weitere Hinweise:

= B B

Messdaten Fotosanzeigen  Messprotokoll  Messprotokoll
anzeigen andern anzeigen

Uber die Schaltflache "Messprotokoll anzeigen" wird ein integrierter pdf-Viewer gedffnet und zeigt das
generierte Messprotokoll an. Aus dieser Ansicht heraus kann das Messprotokoll auch separat als pdf
abgespeichert werden oder direkt Gber einen angeschlossenen Drucker gedruckt werden.

Sollten in dem Messprotokoll noch fehlerhafte Eingaben vorhanden sein, kdnnen diese uber die
Schaltflache "Messprotokoll &ndern” korrigiert werden. Dazu 6ffnet sich die Entwurfsansicht des
Messprotokolls und es kénnen, wie auch in der Messiibersicht beschrieben, alle Eingaben im
Messprotokoll geandert werden. Damit diese Anderungen gespeichert werden, muss das Messprotokoll
Uber die Schaltflache "Messprotokoll ibernehmen" gespeichert werden.

Werden in dem linken Datenbrowser einzelne Messungen oder auch komplette Maschinen mit dem Haken
ausgewahlt, kbnnen diese Daten exportiert, geldscht oder mit dem Diagnostic Tool berechnet werden. Fir
den Datenexport 6ffnet sich ein separates Fenster, in dem eingestellt werden kann in welches Verzeichnis
die Messdaten exportiert werden sollen. Hier kann beispielsweise ein angeschlossener USB-Stick
ausgewahlt werden. Damit die Messdaten moglichst wenig Platz verbrauchen, werden alle selektierten
Messdaten zusammen in eine Datei oder in eine Datei pro Messung komprimiert. Dabei werden
standardméRig die Messdaten in das GfM interne Rohdatenformat exportiert. Alternativ kdnnen die Daten
als WAV oder ASCII Format exportiert werden.

Wenn gewiinscht, kénnen die selektierten Messdaten nach erfolgreichem Export vom PeakStore5 geléscht
werden.

Zusatzlich kdnnen die Messdaten direkt auf einen FTP-Server Ubertragen werden. Beispielsweise kénnen
so Messdaten von einer Anlage nach der Messung an die GfM Gesellschaft fiir Maschinendiagnose mbH
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fur eine Auswertung Ubertragen werden. Alternativ kdnnen die Messdaten auf einen anderen beliebigen
FTP-Server geladen werden. Damit eine FTP-Verbindung aufgebaut werden kann, muss der PeakStore5
Uber eine stabile Internet-Verbindung bspw. tiber WLAN verfligen. Ebenso miissen die FTP-Zugangsdaten
bekannt sein.

t . =]

\M Exportieren x
Speicherpfad: D:\Backup\ Durchsuchen
Datenformat: GfM Format -

\/ Alle Messdaten in einer Datei zusammenfassen
|| Messdaten nach Export léschen
\/ FTP-Upload aktivieren

Servername: ftp.strato.de

Benutzername: = temp3@maschinendiagnose.de

Passwort: escsssee

OK Abbrechen

Uber die Schaltflache "Léschen” werden alle selektierten Messdaten nach einer Sicherheitsabfrage
unwiderruflich vom PeakStore5 geldscht.

Uber die Schaltflache "Berechnen” wird das Diagnostic Tool gedffnet und alle zuvor selektierten Messdaten
werden fiur die weitere Bearbeitung und Berechnung vorausgewahlt. Weitere Informationen dazu sind unter

Diagnostic Tool zu finden.

6.5 Fernbedienung

Fur die Smartphone Plattformen Android ab Version 4.1 und iOS ab Version 9.2 steht eine kostenlose App
zur Verfugung mit der sich der PeakStore5 fernsteuern lasst. Dafir muss die PeakStore Remote App aus
dem jeweiligen Store heruntergeladen und installiert werden. Fur die Verbindung zwischen App und
PeakStore5 muss eine aktive WLAN-Verbindung zwischen Smartphone und Tablet hergestellt werden.
Dafur empfiehlt es sich einen zusétzlichen WLAN-Router einzusetzen, der als Access Point fungiert. Zu
diesem verbinden sich sowohl das Smartphone als auch das Tablet. Ein akkubetriebener WLAN-Router
kann auch direkt bei GfM Gesellschaft fir Maschinendiagnose mbH bezogen werden.

= @ T .l 78% 0 10:20
Peakstore Remote App
SEARCH ADD
10.10.0.150 ( PS-7700 ) CONNECT

Ist die WLAN-Verbindung auf beiden Seiten hergestellt, kann die PeakStore Remote App auf dem
Smartphone gestartet werden und nach dem PeakStore5 gesucht werden. Sollte der PeakStore5 nicht
automatisch tber die Suchen Funktion gefunden werden, kann der PeakStore5 auch manuell eingegeben
werden. Daflir muss in der App die IP-Adresse der WLAN-Verbindung des Tablets Giber die Schaltflache
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"Add" eingegeben werden. Die IP-Adresse wird in der Sensoribersicht dargestellt, wenn dies konfiguriert
ist.

Wurde die Verbindung zum PeakStore5 erfolgreich hergestellt, 6ffnet sich die Ubersichtsseite fiir den
PeakStoreb. Der PeakStore5 muss sich dafir in der Messansicht befinden. Ist die Datenverwaltung oder
Konfiguration geoffnet, kann keine Messung gestartet werden.

© T .4l 78%#10:20

Configuration: Zeichnen
Settling Progress: 12%
Measurement Time: 4096 s

Measurement Number: 106

Drehzahl1 Current: 1789,48 1/min

Min: 1772,94 1/min
Max: 1806,58 1/min
Sensor1 Current: 1,88 mm/s
Min: 1,71 mm/s
Max: 2,97 mm/s
Sensor10 Current: 0,70 mm/s
Min: 0,54 mm/s
Max: 0,99 mm/s
Sensor11 Current: 1,88 mm/s
Min: 1,71 mm/s
Max: 297 mm/s
Sensor12 Current: 296 mm/s
Min: 2,29 mm/s
Max: 3,59 mm/s
ADD PHOTO START

Im oberen Teil der App sind allgemeine Informationen zu der Messung dargestellt. Dazu gehoren:
e Der Name der Konfiguration

e Der aktuelle prozentuale Messfortschritt

e Die aktuelle Messzeit

e Die aktuelle Messnummer

Der Fortschritt der Messung ist auch anhand des Fortschrittsbalkens zu erkennen.

Weiterhin ist eine Ubersicht zu allen Sensoren mit ihren aktuellen, minimalen und maximalen
Effektivwerten bei Beschleunigungssensoren bzw. physikalischen Messwerten bei Drehzahlsensoren
dargestellt. Die Minimal- und Maximalwerte werden nur wéahrend einer aktiven Messung aktualisiert. Findet
gerade keine Messdatenaufzeichnung statt, wird nur der aktuelle Wert aktualisiert.

Uber die Schaltflache "Start" rechts unten kann die Messung gestartet werden. Sofern eine Konfiguration
mit unbestimmter Messzeit aktiviert ist, kann die Messung uber die gleiche Schaltflache auch wieder
gestoppt werden.

Zusatzlich kénnen Uber die App Fotos zu der Messung hinzugefiigt werden, um beispielsweise
Typenschilder, Bilder der Maschine oder Sensorpositionierungen zu hinterlegen. Die aufgenommenen
Bilder werden nach Bestatigung direkt zum Tablet tbertragen und in der aktuellen Messung abgespeichert.
Fir jedes Bild kann eine Kategorie (Maschinenbild, Generatorbild, Getriebebild oder Sonstiges) gewahlt
werden, sowie eine frei wahlbare Beschreibung hinterlegt werden.
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7 Diagnostic Tool

Mit Hilfe des Diagnostic Tool kdnnen Messdaten vom PeakStore5 oder auch von anderen Messsystemen
berechnet werden. Dabei werden entsprechend der Konfiguration Frequenz- und
Hullkurvenfrequenzspektren sowie bei vorhandener Drehzahl auch Ordnungs- und
Hullkurvenordnungssprektren gebildet. Zusatzlich werden von allen Sensoren die Effektivwerte der
Schwinggeschwindigkeit und Schwingbeschleunigung berechnet. Zusatzlich kann in der volllizensierten
Version auch die Kinematik eines Antriebsstranges hinterlegt werden. Gefundene Auffalligkeiten an
Antriebselementen werden dann gemeldet. In einer spateren Version wird ein Berichtsgenerator verfligbar
sein, mit dem ein kompletter Diagnosebericht erstellt werden kann.

Das volllizensierte Diagnostic Tool kann neben den Messdaten des PeakStore5 folgende Datenformate
einlesen:

PeakStore200, PeakStore400, PeakStore410
DasylLab

Famos

Diadem

Universal File Format

Bachmann

Das Diagnostic Tool kann unter dem Menupunkt Diagnosesystem — Diagnostic Tool gedffnet werden,
sofern mindestens eine Lizenz vorhanden ist.

7.1 Lizenzierung

\M Lizensierung x

Lokal (Gultig bis: 10.2018)
PS-7700

Lizenzoptionen:

Diagnostic Tool Ultimate

Lokaler Aktivierungscode:

FE68A3FBS396735D560FCE7ASBB00A4F088FSBF43DDA79CCCCF862D378782018

Lizenz hinzufiigen Lizenz I6schen SchlieBen

Uber den Meniipunkt Extras — Lizenz wird eine Ubersicht tiber alle hinzugefiigten Lizenzen geoffnet. Hier
kénnen Lizenzen folgenden Typs hinzugefiigt werden:

e PeakStore5 (Diagnostic Tool Standard)
e Diagnostic Tool Professional
e Diagnostic Tool Ultimate



Die Diagnostic Tool Standard Lizenz kann auf beliebig viele Rechner Ubertragen werden und erlaubt die
Berechnung der Messdaten von dem PeakStore5 mit der spezifischen Seriennummer. Ist nur diese Lizenz
hinterlegt, werden alle anderen Messdatenformate nicht erkannt. Die Lizenz fur den PeakStore5 enthalt
auch nur einen reduzierten Funktionsumfang. So kénnen zwar alle Arten von Spektren und Kennwerten
berechnet werden, die Suche nach kinematischen Mustern und der Berichtsgenerator sind aber nicht
verfugbar. Das Diagnostic Tool Professional und Ultimate ist an einen bestimmten Rechner gebunden und
kann nicht auf andere Rechner Ubertragen werden. Das Diagnostic Tool Professional erméglicht die
Berechnung von allen unterstutzten Datenformaten. Im Diagnostic Tool Ultimate kdnnen zusatzlich alle
Daten einer Tiefendiagnose unterzogen werden.

7.2 Messdatenauswahl

| IM Diagnostic Tool — & [ x

D:\Mes: Test Durchsuchen Scannen

Rotilates; - ~ Allgemeine Informationen ~ ProzessgraBen Einheit andem
~ K/ \DDRE2710\Rohdaten

Datenformat: PeakStore5 Power 500 . | 600 W x
W 03.01.2017 14:37:48 (0) Abtastfrequenz andern
Messgerat: PS-12014 Wind 3 2 5 m/s X
W 03.01.2017 14:38:51 (0) -

Messdatum: 08052018 16:54:51 Drehzahit 151 .. 1405 1/min D omane
W7 03.01.2017 14:33:09 (0) Frti e 2 +
7 0301.2017 1434:12 ()

Maschinenname: 701290 & Hochpassilter Hallkurve: 2000 | Hz

~ M \Demodaten\ £9997

i A/ FFT Parameter

§ 10042018 15:41:01 (53) DA D
~ W/ \Demodaten\E9996\Rohdaten\00000055 Maximale Frequenz: 5000 Hz

W/ 10042018 15:45:30 (55) b

— Drehzahl1 (Rohsignal)

/! Sensorzuordnung
~ W/ \Demodaten\E9996\Rohdaten\00000056

- Schema: | Standard - Speichern
M 10042018 15:47:09 (56) B

2018 15 (56)
~ W \Demodaten\E9997\Rohdaten\6_20180508_ Léschen

W/ 08.05.2018 16:54:51 (6) von: Sensorl e [GA

~ K \Demodaten\E9997\Rohdaten\g_20180508_ e .

W 08052018 17

> von Sensor3 | ZWG
~ /] \Demodaten\E9998\Rohdaten\00000321
von: Sensord | ZWR
W 15052018 15:42:20 (321)
von: SensorS WG
~ W \Demodaten\E9998\Rohdaten\00000322
von: Sensor6 . SWR

Drehzahl

W 15.05.2018 15:43:49 (322)
von: Sensor7 zu: HR
~ B \Demodaten\E9999\Rohdaten
W 25042018 11:03:59 (0 von: Sensor8 | HG
25042018 11:03:59 (0)

= von:  Sensord i Sensord
W 25042018 11:0527 (0)
W 25.04.2018 11:07:16 (0) von:  Sensor10 zu Sensor10
M 25.04.2018 10:57:11 (0) von: Sensor11 20t Sensor11

W 25042018 10:58:22 (0) von: Sensor12 v Sensorl2

~ W \Famos\E2990\Rohdaten von: Drehzahl1 2w Drehzahll

M 21032017 11:47:13 0)
~ 1 \PS400E2548\Rohdaten\L00000012

W 21122016 16:11:02 (12)

Rohsignal Drehzahi1 - Anzeigen

Verarbeitetes Signal:  Drehzahll & Anzeigen

00:00:00 00:00:30 00:01:00 00:01:30 00:02:00 00:02:30

Alle Daten berechnen Zeit J Bilder anzeigen Messprotokoll anzeigen

Uber die Schaltflache "Durchsuchen" kann in dem Diagnostic Tool ein Messdatenverzeichnis gewéhit
werden. Uber die Schaltflache "Scannen" kann anschlieRend das gesamte Verzeichnis rekursiv nach

Messdaten durchsucht werden. Es werden dann in dem linken Datenbrowser alle Messdaten, die vom
Peakanalyzer Manager unterstiitzt werden, aufgelistet. Die Messdaten kénnen in dieser Ansicht nach

folgenden Punkten gruppiert werden:

e Rohdaten: die Messdaten werden entsprechend der Verzeichnisstruktur dargestellt
e Maschine: die Messdaten werden anhand der gemessenen Maschine gruppiert
e Auftrag: die Messdaten werden anhand der eingegebenen Auftragsnummer gruppiert

Die Auftragsnummer und der Maschinenname kdnnen individuell fir jede Messung angepasst werden.
Entsprechend aktualisiert sich dann die zugehdrige Datenbrowseransicht.

In dem Datenbrowser kdnnen einzelne Messungen aus der Berechnung ausgeschlossen werden. Daflr
muss auf dem entsprechenden Eintrag das Kontextmeni gedffnet werden und der Eintrag Uber die
Schaltflache "Léschen” entfernt werden. Fir jede einzelne Messung kénnen die eingelesenen Rohdaten
betrachtet werden. Dafiir muss in dem Datenbrowser eine Messung selektiert werden. Standardmafig
wird, sofern vorhanden, das Drehzahlsignal angezeigt. Uber die Auswahlbox Rohsignal rechts unten kann
zwischen den verschiedenen Zeitsignalen umgeschaltet werden.

Uber dem Kurvenfenster werden alle in der Messung abgelegten ProzessgroReninformationen wie
Drehzahl, Wind oder Leistung angezeigt. Diese kénnen hier auch fiir jede Messung individuell angepasst
und erweitert werden. In der anschlieRenden Auswertung kénnen dann die Messdaten nach den
angegebenen ProzessgrofRen gefiltert werden.

Zusatzlich werden folgende allgemeine Informationen angezeigt:




Datenformat der Messung

Messgerat, mit dem die Daten aufgezeichnet wurden
Messdatum

Messnummer

Maschinenname

Auftragsnummer

Ausgabeverzeichnis

In dem Ausgabeverzeichnis wird ein Unterverzeichnis mit dem Messdatum angelegt, in dem dann alle
Ergebnisdaten der Berechnung gespeichert werden. Dieses Verzeichnis kann auch ein Netzlaufwerk sein.
Insbesondere wenn mehrere Rechner mit den Diagnostic Tool ausgestattet sind und die gleiche Datenbank
benutzen, sollte darauf geachtet werden, dass das Ausgabeverzeichnis fir alle Rechner erreichbar ist.
Andernfalls kdnnen die berechneten Daten nicht getffnet werden. In dem Ausgabeverzeichnis werden
zusatzlich auch nochmal die originalen Rohdaten abgespeichert, sodass die eingelesenen Daten auch
lokal liegen kénnen und nur das Ausgabeverzeichnis auf einem Netzlaufwerk liegt. Der entstandene
Ordner sollte auch nicht manuell verschoben oder geléscht werden, da sonst auch der Peakanalyzer
Manager die Daten nicht mehr wiederfinden kann.

Vor dem eigentlichen Berechnungsvorgang konnen fir jede Messung individuelle Vorverarbeitungen
eingestellt werden. Weitere Informationen zu den Vorverarbeitungsfunktionen sind im néachsten Abschnitt
zu finden. Uber die Schaltflache "Alle Daten berechnen” unten links kénnen anschlieRend alle im
Datenbrowser vorhandenen Messdaten berechnet werden. Im Anschluss der Berechnung werden im
Gerétebrowser des Peakanalyzer Managers die berechneten Maschinen hinzugefiigt. Diese kénnen dann,
wie unter Auswertung beschrieben, betrachtet und analysiert werden.

7.3 Vorverarbeitung

Jede Messung, die in dem Datenbrowser aufgelistet ist, kann mit einer individuellen Vorverarbeitung
konfiguriert werden. Die verarbeiteten Signale kdnnen tber die Auswahl rechts unten betrachtet werden.
Insbesondere sollte bei den einzelnen Drehzahlverarbeitungen gepriift werden, ob das Ergebnis den
Erwartungen entspricht. Es stehen die folgenden Vorverarbeitungsstufen zur Verfigung:

Feste Drehzahl
Wenn keine Drehzahl gemessen wurde und die Maschine mit einer festen Drehzahl wahrend der Messung
betrieben wurde, kann diese Drehzahl direkt eingegeben werden. Diese Option kann auch auf alle anderen

Messungen im Datenbrowser Ubernommen werden.

Drehzahl aus Rechteckimpuls
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1M Diagnostic Tool

E\D

“ Allgemeine Informationen

~ Prozessgroen

— Trigger-Impuls

00:13.80  00:13.90

00:14.00

00:14.10

00:14.20

00:14.30

00:14.40

001450 001460 001470  00:1480  00:1490  00:1500  00:15.10

Zeit

— .=

Durchsuchen Scannen
Feste Drehzahl
/! Drehzahl aus Rechteckimpuls.

Sensor: Trigger-Impuls
Anzeigen

Triggerschwelle: 0528 -

Drehzahl aus Zahneingriff

Impulskorrektur

1/ DrehzahlausreiBer eliminieren
Prozentuale Abweichung: 10/%

Drehzahl glatten

Signale schneiden

Einheit andern

Abtastfrequenz indem

V/ Hillkurve

Hachpassfilter Hallkurve: 2000 | Hz

/! FFT Parameter

Maximale Frequenz: 5000 |z

/! Sensorzuordnung

Schema: - Speichern
Rohsignal Drehfrequenz = || Anzeigen
Verarbeitetes Signal:  Drehzahl - Anzeigen

Bilder anzeigen Messprotokoll anzeigen

x

Wurde das Signal des Drehzahlgebers analog aufgezeichnet, also ein Rechtecksignal mit steigender
Flanke, so kann auch dieses Signal in ein Drehzahlsignal umgewandelt werden. Dazu muss das
entsprechende Zeitsignal ausgewahlt werden und dann die Triggerschwelle angepasst werden. Die
Schwelle kann durch manuelle Eingabe des Schwellwertes eingegeben werden. Alternativ kann tber die
Schaltflache "Anzeigen" das Zeitsignal angezeigt werden und anschlieend die Triggerschwelle in dem
Kurvenfenster verschoben werden. Anschliel3end sollte auf jeden Fall das Ergebnis kontrolliert werden.

Drehzahl aus Zahneingriff

1M Diagnostic Tool

E\D

= Aligemeine Informationen

~ ProzessgroBen

1/min

Drehzahl

100

300

500

600
Frequenz

700

800 900 1000 1100 1200

Hz

— L.

Durchsuchen Scannen

Feste Drehzahl

Drehzahl aus Rechteckimpuls

/! Drehzahl aus Zahneingriff

von: 45675 Hz
bis: 664,277 | Hz
Faktor: 21
Sensor: 2504

Anzeigen

Impulskorrektur

/| DrehzahlausreiBer eliminieren
Prozentuale Abweichung: 10/%

Drehzahl glatten

Signale schneiden

Einheit andern

Abtastirequenz andern

/ Hallkurve

Hochpassilter Hallkurve: 2000 | Hz
/! FFT Parameter

Maximale Frequenz: 5000 [Hz

#/ Sensorzuordnung

Rohsignal: Drehzahl =/ Anzeigen
Verarbeitetes Signal:  Drehzahl =l Anzeigen

Bilder anzeigen Messprotokoll anzeigen

x
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Das Drehzahlsignal kann mit dieser Funktion aus dem Zahneingriff berechnet werden. Daflir werden aus
dem gewahlten Sensorsignal Kurzzeit-FFTs gebildet und als Spektrogramm dargestellt. In dem
dargestellten Kurvenfenster kann dann ein Bereich mit einer signifikanten Frequenz, beispielsweise der
Zahngriff, gewahlt werden, um den Drehzahlverlauf zu bestimmen. Der Bereich kann durch Verschieben
des grauen Bereiches in dem Kurvenfenster eingestellt werden. Zuséatzlich kann ein Faktor angegeben
werden der dem Vielfachen der Drehzahl entspricht.

Impulskorrektur

Wurde bei der Messung die falsche Anzahl an Impulsen aufgezeichnet, kann durch diesen Korrekturfaktor
die korrekte Drehzahl berechnet werden. Diese Option kann auch auf alle anderen Messungen im
Datenbrowser Ubernommen werden.

Drehzahlausreif3er eliminieren

Wenn in dem Drehzahlsignal Ausreif3er vorhanden sind, kdnnen durch diese Option die Ausrei3er eliminiert
werden. Dabei wird dann das Teilstiick mit dem Ausreil3er durch eine lineare Interpolation des Anfangs-
und Endwertes ersetzt. Diese Option kann auch auf alle anderen Messungen im Datenbrowser
Ubernommen werden.

Drehzahl glatten

Mit dieser Funktion kann die Drehzahl tber den angegebenen Zeitraum geglattet werden. Diese Option
kann auch auf alle anderen Messungen im Datenbrowser tibernommen werden.

Signale schneiden

Sind in dem Signal Anteile enthalten, die bei der Berechnung nicht beriicksichtigt werden sollen,
beispielsweise ein starker Hochlauf am Anfang der Messung, kann die Messung entsprechend geschnitten
werden. Daflr kann ein beliebiger Sensor ausgewahlt werden und der gewiinschte Bereich fur die
Berechnung in dem Kurvenfenster durch Verschieben des grauen Balkens selektiert werden. Es werden
bei der Auswertung dann alle Sensorsignale dieser Messung gleichermalR3en geschnitten.

Einheit andern

Wurde wahrend der Messdatenaufzeichnung die falsche Einheit oder der falsche Verstarkungsfaktor an
dem Messsystem konfiguriert, kann diese Einstellung hier korrigiert werden. Es kann fir jedes
Sensorsignal die Zieleinheit und der zugehdrige Verrechnungsfaktor angegeben werden. Diese Option
kann auch auf alle anderen Messungen im Datenbrowser tbernommen werden.

Abtastfrequenz andern

Falls in den Rohdaten die falsche Abtastfrequenz hinterlegt ist, kann dieser Wert korrigiert werden. Dabei
wird nur die Abtastzeit zwischen zwei Datenpunkten verandert. Es wird keine Interpolation der Messdaten
zu der neuen Abtastfrequenz vorgenommen. Diese Option kann auch auf alle anderen Messungen im
Datenbrowser tibernommen werden.

Hallkurve

Fur die Hullkurvenbildung kann der Hochpassfilter individuell angepasst werden. Insbesondere bei sehr
grof3en, langsam drehenden Strukturen kann es sinnvoll sein, eine kleinere Frequenz fir den
Hochpassfilter einzustellen. Fur die meisten Anwendungen ist die Voreinstellung von 2 kHz ausreichend.
Diese Option kann auch auf alle anderen Messungen im Datenbrowser ibernommen werden.

FFT Parameter

Uber die einstellbare Frequenz kann festgelegt werden, wie lang die resultierenden Frequenzspektren
werden sollen. Dabei dient die Angabe nur als Richtwert. Es wird bei der Berechnung dann auf die nachste
FFT-GrolRe gerundet. Diese Option kann auch auf alle anderen Messungen im Datenbrowser Gilbernommen
werden.



Sensorzuordnung

Uber diese Option kénnen die Bezeichnungen fiir die Sensoren umbenannt werden um beispielsweise den
Namen an die Messposition anzupassen. Die Sensorsignale werden dann in der Auswertung unter dem
neu zugeordneten Namen aufgelistet. Eine komplette Sensorzuordnung kann auch als Schema unter
einem Namen abgespeichert werden. Dieses Schema kann dann auf andere Messungen angewendet
werden. Dabei werden nur Sensorzuordnungen angewendet, bei denen die urspriingliche
Sensorbezeichnung Ubereinstimmt. Die abgespeicherten Schemata fir die Sensorzuordnung kdnnen auch
Uber den Mentpunkt Vorlagen — Diagnostic Tool — Sensorzuordnung bearbeitet werden.

M Diagnostic Tool - Vorlagen Sensorzuordnung

PS5 Test
2506

2507
2508
Drehzahl
Sensorl
Sensor2
Sensor3
Sensord
Sensor5
Sensorb
Sensor?

Sensor8

Sensorzuordnung hinzufligen

Sensorzuordnung |6schen

Sensor hinzufigen

HG
Drehzahl
GA

GB

IWG
ZWR
SWG
SWR

HR

HG

- |l B |l x
tandard Von Sensor Zu Sensor
Standard2 2501 GA -
Schema3
2502 GB

Testd
PS400 WEA Standard 203 WG
PS400 WEA Standard2 zs04 ZWR
ik 2505 SWG

SchlieBen

Fur jedes Schema kénnen die individuellen Zuordnungen der Sensornamen bearbeitet werden. Damit ist
es auch moglich mehrere Quellsensornamen zu dem selben Ziel umzubenennen um beispielsweise

Nomenklaturen von verschiedenen Messsystemen in einem Schema zu speichern.

7.4 Grunddiagnose

Alle Maschinen und ihre zugehérigen Messungen, die berechnet werden sollen, kdnnen individuell mit
Kennwerten konfiguriert werden. Dafiir muss die Maschine im linken Datenbrowser ausgewahlt werden.
Alternativ kann auch in einer Messung direkt auf die Schaltflache neben dem Maschinennamen in den

allgemeinen Informationen geklickt werden.




1M Diagnostic Tool — =
D D hda Durchsuchen Scannen
Maschine
~ 701291
W 08.05.2018 16:54:51 (6) Meschmenoams Ltz
W 08052018 17:00:57 (8) Auftragsnummer: £9997
Hierarchieebenen:
Kennwerte | Antriebselemente
Sensor Kennwert ilter HK
GA DIN 150 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2 mm/s 5 mm/s -
GA DIN IS0 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sh2
8 DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2mm/s 5 mm/s
Ge DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sn2 8m/sn2
WG DIN 150 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2 mm/s 5 mm/s
w6 DIN IS0 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sh2
ZWR DIN IS0 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2mm/s 5 mm/s
ZWR DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sn2
WG DIN 150 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2 mm/s 5 mm/s
SWG DIN IS0 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sh2
SWR DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2mm/s 5 mm/s
SWR DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sn2
HR DIN 150 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2mm/s 5 mm/s
HR DIN IS0 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sh2
HG DIN IS0 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2 mm/s 5 mm/s
HG DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sn2
MA DIN 150 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2 mm/s 5 mm/s
MA DIN IS0 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sh2
MA DIN IO 10816-21 10 Hz - 5 kiz Schwinggeschwindig 0 mm/s 0 mm/s
M8 DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2 mm/s 5 mm/s
Ve DIN 150 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sn2 8m/st2
MB DIN IS0 10816-21 10 Hz - 5 kHz Schwinggeschwindig 0 mm/s 0 mm/s
Sensorl1 DIN IS0 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2mm/s 5 mm/s
Sensorl1 DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung 4m/sh2 8m/sn2
Sensorl2 DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 2 mm/s S mm/s -
Kennwert hinzufigen
Alle Daten berechnen

Hier kann individuell fir jeden Sensor ein oder mehrere Kennwerte konfiguriert werden mit jeweils
individuellen Warn- und Alarmschwellen.

Wichtig: Wird nachtraglich die Sensorzuordnung in der Messung verandert, kbnnen unter Umstanden die

Kennwerte fiir den Sensor wieder zurlickgesetzt werden. Es ist also sinnvoll zuerst die Sensorzuordnung
bei den jeweiligen Messungen korrekt zu setzen und anschlielend die Kennwerte fiir die Sensoren zu

konfigurieren.

Um die Konfiguration der Kennwerte zu erleichtern kénnen auch Vorlagen fiir jeden Sensor oder
spezifischen Sensornamen erstellt werden.

M Di ic Tool - K — o | x
Sensor Kennwert Tiefpassfi... Hochpasf... Mittel d Bild freq Warnschwelle Alarmschwelle
[General] DIN ISO 10816-3 Schwinggeschwindigkeit 0,1 mm/s 0,5 mm/s ~
[General] DIN ISO 10816-3 Schwingbeschleunigung 4 m/sh2 8 m/s”2
MB DIN ISO 10816-21 10 Hz - 5 kHz Schwinggeschwindigkeit 0 mm/s 0 mm/s
MA DIN ISO 10816-21 10 Hz - 5 kHz Schwinggeschwindigkeit 0 mm/s 0 mm/s

Kennwert hinzufiigen Kennwert entferne SchlieBen

Unter dem MenUpunkt Vorlagen — Diagnostic Tool — Kennwerte kénnen die Vorlagen editiert werden.
Dabei kann fuir einen Sensornamen ein oder mehrere Vorlagen erstellt werden. Zusétzlich kbnnen




allgemeine Kennwertvorlagen hinzugefligt werden, die automatisch bei jedem Sensor verwendet werden.
Dafur muss als Sensorname "[General]" eingegeben werden. Nachdem die Kennwertvorlagen gespeichert
sind, werden diese automatisch bei der nachsten Verwendung des Diagnostic Tools verwendet.

Werden zuséatzlich Warn- und Alarmschwellen fiir die Kennwerte konfiguriert, sind die entsprechenden
Warn- und Alarmbander anschliel3end auch in der Auswertung zu sehen. Eine
Alarmschwellentiberschreitung wird zusétzlich nach der Berechnung in der Maschinenubersicht der
zugehorigen Maschine als Kennwertalarm angezeigt. Uber diesen Alarm kann dann direkt auch in die
Auswertung gesprungen werden, wobei der entsprechende Datensatz gedffnet wird.

7.5 Tiefendiagnose

Mit einer Lizenz des Diagnostic Tool Ultimate kann zuséatzlich eine Kinematik zu der Maschine eingegeben
werden. Wird haufiger eine Messung zu der gleichen Maschine berechnet, ist es auch sinnvoll die
Kinematik als Maschinenvorlage einmalig zu erstellen und dann bei wiederkehrenden Messungen
wiederzuverwenden. Durch diese Vorgehensweise ist auch sichergestellt, dass in der Auswertung die

Messdaten der Antriebselemente mit dem Bezug zu den vorherigen Messungen dargestellt werden
kdénnen.

1M Diagnostic Tool

— o [x

D: iagnosticToolTest\Demodaten\E9997\Rohdaten\ Durchsuchen Scannen

Maschine -
~ M 701200
K 08052018 16:5451 6) Maschinenname: 701290

W 08052018 17:00:57 (8) Auftragsnummer: £9997

Hierarchiesbenen;

Kennwerte | Antriebselemente

Demo P v laden | | Als speichern

Antriebselemente: Walzlager an 701290

Motorvelle Name Antriebselement: Planetenlager INA SL182222
Ritzelwelle p

Kupplung Motor-Verzahnung Talecanz 1j%
Sonnenwelle Lagervoriage: INA SL182222
Stegwelle Welle Innenring: ~! (0,0000)
Planetenstufe N~ b—
it elle AuBenring: 0,0000)
Planetenlager INA SL182222 Planetenwalzlager von: Planetenstufe

Lager Sonne SKF 23044c Relative Drehfrequenz 01316

4| Lager Sonne SKF NU1044 ¥
Steglager INA 5L181868
Lager FAG NU2220e Kafigrotationsordnung: 0055005

Lager FA(
Motorlager SKF 6330
Motorlager FAG 6330
Motor AuBenringaberroliordnung:

= Walzkérperiiberrollordnung:

Walzkorperspinordnung:

Innenringiiberrollordnung:

M Aktive Lastzone
Sensorzuordnung:
M sensort Sensor7
¥ sensor2 Sensord
W Sensor3 Sensord
Walzlager - [Sensord Sensor10
Antriebselement hinzufiigen

SensorS Sensor1l

Antriebselement Ischen
Alle Daten berechnen

Die Maschinenvorlage kann direkt in der Ubersicht der Antriebselemente der Maschine ausgewahlt und
angewendet werden. Anschlielend mussen nur noch die Zuordnungen der einzelnen Antriebselemente zu
den Sensoren festgelegt werden. Die Kinematik kann zusétzlich um weitere Antriebselemente erweitert
werden, bzw. mit diesen auch grundlegend aufgebaut werden. Dabei findet die Konfiguration des
gesamten Antriebsstranges wie auch unter Antriebselemente beschrieben statt.

Wichtig: Wird nachtraglich die Sensorzuordnung in der Messung verandert, kénnen unter Umstanden die
Zuordnung zu den Antriebselementen wieder zuriickgesetzt werden. Es ist also sinnvoll zuerst die

Sensorzuordnung bei den jeweiligen Messungen korrekt zu setzen und anschlieBend die Kinematik zu
konfigurieren.

Nach der Berechnung wird in der Maschinenubersicht der zugehdrigen Maschine eine Auflistung aller
gefundener Unregelmafigkeiten als Alarme Schwingungsdiagnose dargestellt. Aus dieser Ansicht heraus
ist es dann auch ma@glich sich die Spektren mit eingeblendeten Diagnosemerkmalen anzuzeigen um die
gefundenen UnregelméRigkeiten zu verifizieren.




7.6 Berechnung

Uber die Schaltflaiche "Alle Daten berechnen" unten links werden furr alle Messdaten in dem Datenbrowser
folgende Daten berechnet:

e Frequenz- und Hillkurvenfrequenzspektren
e  Ordnungs- und Hullkurvenordnungssprektren, wenn eine giltige Drehzahl vorhanden ist

o Effektivwerte der Schwinggeschwindigkeit und Schwingbeschleunigung fiir alle
Beschleunigungssignale

Die Messdaten werden jeweils unter der in den Messdaten eingestellten Maschine abgelegt. Nach der
Fertigstellung der Berechnung werden die entsprechenden Maschinen im Geratebrowser im Peakanalyzer
Manager hinzugefugt und kdnnen dann in der Auswertung betrachtet werden. Wurde derselbe Datensatz
erneut berechnet, wird die alte Berechnung verworfen und durch die Neue ersetzt. An der Messung wird
vor der Berechnung eine entsprechende Meldung angezeigt. Wurden zusatzlich Kennwerte und eine
Kinematik hinterlegt, stehen die Daten dazu auch in der Auswertung zur Verfigung.

Die Maschine mit den zugehdrigen Messdaten kann zusétzlich Uber die Funktion Diagnosesystem —
Exportieren separat gesichert werden.



8 Maschinenubersicht

Der Zustand der Maschine kann ayf mehreren Ebenen betrachtet werden. Ist im Geratebrowser eine
Hierarchie ausgewahlt, wird eine Ubersicht tiber alle Maschinen die in dieser Hierarchie oder

darunterliegenden sind, angezeigt. Dadurch kann schnell ein Uberblick tiber mehrere Anlagen, auch tiber

mehrere Werke oder Standorte verteilt, eingesehen werden.

1M Peakanalyzer Manager =
Diagnosesystem Daten Auswertung Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
w
~ Mebene 1
~ Mebene 1A Zeitspanne | 23.05.2019 -l bis 21082019 Filter ' Peakanalyzer,Diagnostic Tool -
~ [lCx-1a0484
Wfirmware Test2 Maschine Alarme Alarme in in
W Kiassierung_Test Zeitspanne
» Icx-22722¢
» MlCX-315DE4 Anlagel 5 2 1 1 S)
v [ltbene 18
~ [l cx-130340
Elslockheizkraftwerk CX-11A116 10.10.161.22 Berichte
[l Planetengetriebe mit Stimradstufe
WRiememgetriebe Aktuelle Alarme
~ ltbene 2
Alarme Schwingungsdiagnose 0 Alarme Kennwerte 3 Alarme ProzessgroBen
~ lcx-11A116
Anlagel
Waniag Alarme in Zeitspanne
W Anlage2
Il Anlage2-PB-Check Alarme Schwingungsdiagnose 0 Alarme Kennwerte 24 Alarme ProzessgroBen
~ I Cx-26F36E
W Viachine 2 Peakanalyzerstatus
WZeroCheck Keine ProzessgroBen
Kommentare in Zeitspanne
Nutzerkommentare 1
Nutzerkommentare
Erstelit am Angezeigtbis  Verfasser Text
21/08/2019 28/08/2019 SPlath Sensoren dberpriifen
Anlage2 2 0 1 1 D -
Anlage2-PB-Check 0 0 1 1 e -
Blockheizkraftwerk 0 187 0 1 1 S -
Firmware_Test2 13 130 1 0 0 @ ~
Klacciaruna Tact 2 22 ¥ n n () < |~

In dieser Ansicht werden fir alle dargestellten Maschinen die Anzahl der Alarme die aktuell vorhanden sind
angezeigt. Ebenso werden Uber die Eingabe eines Zeitfensters, die Anzahl der Alarme in dieser Zeit
angezeigt. Jede Maschine kann aufgeklappt werden um weitere Details, wie die Aufschliisselung auf die
verschiedenen Alarmtypen, anzuzeigen. Ebenso kann auch nach verschiedenen Kriterien gefiltert werden
um beispielsweise nur alle Peakanalyzer bzw. deren Maschinen anzuzeigen, bei denen
Verbindungsprobleme vorliegen. Fir jede Maschine werden auch die aktuellen Kommentare angezeigt,
sowie die Anzahl der Kommentare in der gefilterten Zeitspanne. Uber die Schaltflache Kommentar
hinzufiigen neben dem Namen der Hierarchieebene, kann ein neuer Kommentar fiir alle Maschinen oder
Peakanalyzer in der Ebene hinzufligt werden. Diese Funktion steht auch auf der einzelnen Maschine zur
Verfugung.



'\M Neuer Kommentar - CX-11A116 X
Text Sensoren Uberprifen
Prioritat Kommentar Q) Beobachten Dringend
Verfasser SPlath
Angezeigt bis V| 28082019 >
Erstellen fir v Peakanalyzer v/ Maschinen
OK Abbrechen

Beim Hinzufligen eines Kommentars kann eine Prioritat festgelegt werden, die auch im Geratebrowser
kenntlich gemacht werden. Ein Kommentar mit Prioritat Dringend farbt die Maschine im Geratebrowser rot,
die Prioritat Beobachten flihrt zu einer gelben Einfarbung und ein normaler Kommentar andert die
Einfarbung der Maschine nicht. Zusatzlich kann in der Nachricht ein Ablaufdatum angegeben werden.
Diese Nachricht wird dann nur bis zu diesem Datum in der Maschinentbersicht angezeigt und
anschlieend ausgeblendet. Die Nachrichten sind aber weiterhin im Logbuch zu finden. Der Kommentar
kann sowohl fur den Peakanalyzer, als auch fur alle Maschinen, die in der aktuellen Ebene sind,
eingetragen werden.

Durch Auswahl der Maschine im Geratebrowser oder durch Klick auf den Pfeil in Gruppentbersicht neben
der Maschine, wird die Detailansicht der Maschine geoffnet. In dieser Ansicht werden die Informationen
dann bis zu jedem einzelnen Alarm dargestellt. Sofern ein Alarm an einer Maschine vorhanden ist, wird die
entsprechende Ubersicht in der Maschine aufgeklappt und die Maschine in der linken Baumstruktur rot
gefarbt. Dabei stehen zu folgenden Punkten Detailansichten zur Verfiigung:

e Allgemeine Informationen
Sensoribersicht

Alarme Schwingungsdiagnose
Alarme Kennwerte

Alarme Prozessgrof3en




Peakanalyzer Manager Handbuch

8.1 Allgemeine Informationen

M Manager - iebe mit Sti — L&
Diagnosesystem Daten Auswertung Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
N o o -
@ Planetengetriebe mit Stimradstufe | |
~ M Development
v WlTest Maschine Getriebe
» ME1534
» Weas2s Name: Planetengetriebe mit Stimradstufe Name: D1
» Messs Hersteller: Demo Hersteller: Demol
~ MCx-13D340
M slockheizkraftwerk Typ: DO Typ: D9
MPianetengetriebe mit Stirnradstufe Standort: Berlin Nenndrehzahl N1: 1800 1/min
MRiememgetriebe
~ Mcx-11a116 Nennleistung: 500 kW Nenndrehzahl N2: 60 1/min
W Aniaget Betreiber: Demo Ubersetzung: 30
W Aniage2
M Anlage2-PB-Check
IICK iAo Generator/Motor
W Firmware _Test2 Name: DS
M Klassierung_Test
» Wlcx-22722¢ Hersteller: Demo3
~ ICX-26F36E Typ: D5
Machine 2
M ZeroCheck Lager A-Seite: 6330
» Mlcx-315DE4 Lager B-Seite: 6330
~ [cx-377F46 4
et 1 Dieser Generator ist elekirisch eingekuppelt
et 2
Msiat3
WPs-12021 Nutzerkommentare
Wrs-7700 Erstellt am Angezeigt bis Verfasser Text
4y 05082019 12082019 Reinke Motorlager prifen
» [l Bococ
» BlMonitoring
> WTest
» Dcx-26,30A
» Ecx-40cap8
M Gantry
PTI Test (]
Planetengetriebe mit Stirnradstufe
Aktualisieren Logbuch Auswertung

Unter den allgemeinen Informationen kénnen die Maschineninformationen eingesehen werden, die in der
Konfiguration eingetragen wurden. Das Bild mit der Sensorpositionierung, das in der Konfiguration
hinterlegt wurde, wird hier ebenso angezeigt. Zusatzlich werden von Nutzern eingetragene Kommentare
angezeigt, die aktuell noch nicht abgelaufen sind. Diese kdnnen hier auch wieder geléscht werden.

8.2 Sensorubersicht

In der Sensorubersicht sind fir alle konfigurierten Sensoren die wichtigsten Daten zusammengefasst. Dies
sind abhangig von dem verwendeten Kanal die folgenden:
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Peakanalyzer Manager Handbuch

M Peakanalyzer Manager - CX-11A116 — e lx
D i Daten Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
w
@ onans | |3
Sensoriibersicht -

Sensorl angeschlossen
Letzter Kennwert (DIN ISO 10816-3): 0.03 mm/s

Sensor2 nicht angeschlossen

Sensor3 nicht angeschlossen

Sensord angeschlossen

Sensorl_E nicht angeschlossen

Sensor2_E nicht angeschlossen

Sensor3_E angeschlossen

Sensor4_E angeschlossen

Sensorl3 nicht angeschlossen

Sensorl4 nicht angeschlossen

Sensor5
) Sensor5
Letzter Wert: 125 mm
Sensoré
Sensoré
Letzter Wert: 025 mm
Stromeingang
Letzter Wert: 0.10 mm/s
Strom2
Letzter Wert: 000 mA
DMS
Letzter Wert: 840 Nm
Temperatur_1A0484
Letzter Wert: 37.16 °C
Temperatur_11A116
Letzter Wert: 3531 °C
CX-11A116

Ser Aktualisieren Logbuch Auswertung

IEPE

Zustand der Leitungsbrucherkennung angeschlossen oder nicht angeschlossen

Zuletzt ermittelter Kennwert Abhéngig von den unter Diagnosekennwerte konfigurierten Kennwerten wird
hier der Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit oder der Schwingbeschleunigung nach DIN-ISO 10816-
21 oder nach DIN-ISO 10816-3 angezeigt.

Prozesskanéle
Der zuletzt gemessene Augenblickwert wird angezeigt.

Drehzahl
Die zuletzt ermittelte Drehzahl wird angezeigt.
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8.3 Alarme Schwingungsdiagnose

1M Peakanalyzer Manager - CX-13D340 — (=] x
Di Daten Ansicht Vorlagen Dienst Extras ?
w
© onoe (Y@
Statusmeldungen ~
Maximieren
Letzte ProzessgroBe 12.07.2019 16:52:48
@ iebe mit Stil
Allgemeine Informationen v
Sensoriibersicht v
Alarme Schwingungsdiagnose - 21 A
Alle Antriebselemente [ V4
Motorwelle - Welle v
Sensorl Unwucht (OSP) 16/08/2019 09:41:20 DVS: 497 > |
Ritzelwelle - Welle v
5 Sensor3 Unwucht (OSP) 16/08/2019 1042:57 DVS: 122 » |
Sensor2 Unwucht (OSP) 16/08/2019 10:37:06 DVs: 158 » |
Verzahnung - Zahnradgetriebe v
Sensorl Fehler Rad (OSP) 16/08/2019 10:02:34 DVs: 231 > |V
Sensorl umlaufender Verzahnungsschaden (OSP) 16/08/2019 09:35:37 DVS: 1286 » |
Motorlager SKF 6330 - Walzlager v
Sensorl Walzksrperdefekt (S) (HKOSP) 19/08/2019 07:04:10 DVS: 629 > |
Sensorl alzks (S) (HKOSP H e)  16/08/2019 12:57:00 DVS: 591 > |
Sensorl Wilzksrperdefekt (HKOSP Harmonische) 16/08/2019 10:02:34 DVS: 696 (4
Sensorl Innenringdefekt (OSP Harmonische) 16/08/2019 10:02:34 DVs: 175 (4
Sensorl Walzkérperdefekt (OSP Harmonische) 16/08/2019 09:35:37 DVS: 830 > |
Sensorl Walzkorperdefekt (HKOSP) 16/08/2019 09:35:37 DVS: 1086 » |
Sensorl Walzkorperdefekt (S) (OSP Harmonische) 16/08/2019 09:35:37 DVS: 944 (V4
Motorlager FAG 6330 - Walzlager v
Sensorl Innenringdefekt (OSP Harmonische) 16/08/2019 12:57:00 DVS: 171 » |
CX-13D340
Eigenschaften Konfigurieren Servicemessung Aktualisieren Logbuch Auswertung

In der Ubersicht fiir die Alarme der Schwingungsdiagnose sind detaillierte Meldungen zu einzelnen
Antriebselementen und dazu gefundenen UnregelméaRigkeiten aufgelistet. Aus dieser Auflistung heraus
kann direkt in die Auswertung zu den zugehdrigen Messdaten gesprungen werden.

Uber die griinen Haken kénnen einzelne Alarme, alle Alarme eines Antriebselementes oder alle
vorhandenen Alarme quittiert werden. Dabei wird gefragt, ob die Quittierung der Alarme mit oder ohne
Schwellenerhéhung vorgenommen werden soll. Fir die Erhéhung der Alarmschwelle wird ein Standardwert
eingetragen, der unter dem Menupunkt Extras — Optionen auf dem Reiter Alarmierung verandert werden
kann.

Wurde beispielsweise ein Lager oder anderes Antriebselement getauscht, missen die Alarmschwellen
wieder zuriickgesetzt werden. Dafir steht in der obersten Zeile die Schaltflache "Antriebselement
zurticksetzen" zur Verfugung. In dem Dialog kann dann das spezifische Antriebselement bzw. alle
Antriebselemente zuriickgesetzt werden.

Erst bei der ndchsten Synchronisierung mit dem Peakanalyzer werden die entsprechenden Alarme quittiert
bzw. zurtickgesetzt. Dadurch muss bei der eigentlichen Alarmbehandlung keine Kommunikation mit dem
Peakanalyzer bestehen oder auf diese gewartet werden.

8.4 Alarme Kennwerte

Wenn in der Konfiguration des Peakanalyzers Alarmschwellen fir Diagnosekennwerte konfiguriert wurden,
werden in der Ubersicht Giber Kennwertalarme Meldungen zu Alarmschwelleniiberschreitungen angezeigt.

Ein Alarm kann durch Betéatigung des grinen Hakens quittiert werden. Dabei kann dem Peakanalyzer eine
neue Schwelle Ubermittelt werden. Ein Zurlicksetzen des Alarms setzt die Alarmschwelle auf den Wert, der
bei der Ubertragung der Konfiguration eingestellt wurde.



8.5 Alarme Prozessgrofien

Wenn in der Konfiguration des Peakanalyzers Alarmschwellen fur ProzessgroRen konfiguriert wurden,
werden in der Ubersicht Giber Prozessgrof3enalarme Meldungen zu Alarmschwelleniberschreitungen
angezeigt.

Ein Alarm kann durch Betatigung des griinen Hakens quittiert werden. Dabei kann dem Peakanalyzer eine
neue Schwelle Ubermittelt werden. Ein Zurlicksetzen des Alarms setzt die Alarmschwelle auf den Wert, der
bei der Ubertragung der Konfiguration eingestellt wurde.



9 Auswertung

9.1 Datenauswabhl

Uber den Datenauswahlbaum kénnen die Messdaten ausgewahlt werden, die in den Kurvenfenstern
dargestellt werden sollen. Dabei wird fiir jeden Datentyp ein separates Kurvenfenster verwendet. Pro
Datensatz kénnen bis zu 10 Signale hintereinander oder Gibereinander betrachtet werden. Mehrere
einzelne Datensétze kdnnen mit gedriickter Strg-Taste und Mausklick selektiert werden. Um einen Block
von Messdaten auszuwahlen, kann innerhalb eines Datentyps mit gedrickter Shift-Taste und Mausklick
dieser Block gewahlt werden.

Spektren/Zeitsignale

Das Kontextmenu ermdglicht auch die Auswahl von Datenséatzen, die in der gleichen Messung entstanden
sind. So kann zu einem Ordnungsspektrum das zugehérige Drehzahlsignal angezeigt werden, wenn dies
bei der Messung mit gespeichert wurde.

Weiterhin kdnnen gleiche Datentypen von anderen Sensoren aufgerufen werden. Dabei wird automatisch
der Datensatz gewabhlt, der zeitlich am n&chsten zu dem ausgewdahlten Datensatz entstanden ist.

Uber das Kontextmenii kénnen einzelne Spektren und Zeitsignale in das raw-Format (.raw), GfM-interne
Format (.grw) oder ASCII-Format (.asc) exportiert werden, um diese mit anderen Programmen betrachten
oder bearbeiten zu kénnen.

Zeitsignale kdnnen zusatzlich in ein .wav-Format exportiert werden, um diese mit einem externen
Wiedergabeprogramm abspielen zu kdnnen. Diese kdnnen aber auch Uber eine integrierte
Wiedergabefunktion Uber den Standardausgang der Soundkarte ausgegeben werden.

Diagnosemerkmale

Fur jedes konfigurierte Antriebselement kdnnen unter diesem Punkt die Diagnosemerkmale angezeigt
werden, die auch fir die Alarmermittlung verwendet werden. Dabei kann unter dem Kontextmeni der
Diagnosemerkmale ausgewdahlt werden, ob die Amplitude, die Ordnung oder der DVS Wert angezeigt
werden soll. Auch eine Kombination dieser Daten ist méglich. Fur diese Datentypen kann zuséatzlich ein
Trend Uber ein einstellbares Zeitintervall eingeblendet werden. Damit I&sst sich die Entwicklung der
Schadensphé&nomene tber einen l&angeren Zeitraum beurteilen.

ProzessgrofRen

Unter diesem Punkt kénnen alle permanent gebildeten Signale angezeigt werden. Darunter fallen alle
statistischen GrofRen, die in der Konfiguration fiir die Prozesskanale festgelegt wurden. Ebenso werden
unter diesem Punkt das Maximum, das Minimum sowie der arithmetische Mittelwert, der dauerhaft
gemessenen Drehzahl aufgefuhrt.

9.2 Kurvenfenster

Im Folgenden ist eine Ubersicht tiber die Steuerung innerhalb des Kurvenfensters zu finden:

|Strg + Cursor links/rechts ||bei aktiviertem Cursor: Erweiterte Funktionalitét des Cursors nutzen

|Taste ||Aktion |
|Cursor links/rechts ||bei aktiviertem Cursor: Bewegen des Cursors nach links/rechts |
|Alt + Cursor links/rechts ||Bewegen der X-Achse nach links/rechts |




Shift + Cursor links/rechts

bei aktiviertem Messcursor: Bewegen beider Cursors, sodass der Abstand
beider Cursors gleich bleibt

|Mausrad auf/ab

||Rauszoomen/Reinzoomen in beide Achsenrichtungen

|Shift + Mausrad auf/ab

||Rauszoomen/Reinzoomen der X-Achse

|Strg + Mausrad auf/ab

||Rauszoomen/Reinzoomen der Y-Achse

Strg + Alt + Mausrad auf/ab

angeordneten Daten

Rauszoomen/Reinzoomen der aktiven Y-Achse bei Ubereinander

rechte Maustaste + Maus
bewegen

Bewegen des Kurvenfenster in beide Achsenrichtungen

|Shift + rechte Maustaste

||Rauszoomen der X-Achse

|Shift + linke Maustaste

||Reinzoomen der X-Achse

|Strg + rechte Maustaste

||Rauszoomen der Y-Achse

|Strg + linke Maustaste ||Reinzoomen der Y-Achse

linke Maustaste + Maus Reinzoomen der X-Achse auf den markierten Bereich

bewegen

9.3 Symbolleiste

Auf der Symbolleiste stehen folgende Funktionen zur Veranderung der Darstellung der Kurvenfenster zur
Verfigung:

Rezoom

Die Achsen des ausgewahlten Kurvenfensters werden so eingestellt, dass der gesamte Datensatz zu
sehen ist.
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Zoom auf Merkmale

Die Achsen des ausgewahlten Kurvenfensters werden so eingestellt, dass alle Diagnosemerkmale zu
einem ausgewahlten Antriebselement dargestellt werden. Unter dem Menupunkt Optionen, auf dem Reiter



Visualisierung — Diagnosemerkmale, kann zusétzlich eingestellt werden, wie auf die Merkmale gezoomt
wird. Folgende Optionen stehen zur Verfligung:

e kein Zoom auf Diagnosemerkmale Zoom auf Merkmale hat die gleiche Funktion wie Rezoom.

e links und rechts prozentual zoomen Die X-Achse wird so eingestellt, dass die ausgewahlten
Diagnosemerkmale zentriert in dem Kurvenfenster angezeigt werden.

e von 0 bis Diagnosemerkmal zoomen Die X-Achse wird so eingestellt, dass das Kurvenfenster von 0 bis
zu dem ausgewahlten Diagnosemerkmal angezeigt wird.

o™ 2.0
me 19 — Sensor221.03.201416:16:35
18
177
167
157
14
g 133
= E
E 12
E 113
8
£ 023
z 038
15 3
7] 0.7
0.6
057
0.4 3
0.3 ]
0.2
3 N S N O U

0.7 Dg 09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 15 20 21 22 23 24 25 26 27 28
Ordnung

Letzte Zoomstufe
Das Kurvenfenster wird in die zuletzt verwendete Achseneinstellung zuriickgesetzt.
Messcursor

Platziert einen Messcursor zum Ausmessen von Abstanden, Frequenzen und Ordnungen in dem
ausgewahlten Kurvenfenster. Siehe dazu auch Messcursor.

harmonischer Cursor

Platziert einen harmonischen Cursor in dem ausgewéhlten Kurvenfenster. Dieser Cursor kann nur bei
Spektren verwendet werden. Siehe dazu auch harmonischer Cursor.

Seitenbandcursor

Platziert einen Seitenbandcursor in dem ausgewahlten Kurvenfenster. Dieser Cursor kann nur bei Spektren
verwendet werden. Siehe dazu auch Seitenbandcursor.

Markierungscursor

Platziert einen Markierungscursor in dem ausgewahlten Kurvenfenster. Siehe dazu auch
Markierungscursor.

Druckansicht / Normalansicht

Alle Kurvenfenster werden entsprechend dem unter Optionen hinterlegten Farbschema dargestellt. Dabei
sind folgende Farbschema als Standardwerte hinterlegt:
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Zwischenablage

Kopiert das ausgewahlte Kurvenfenster in die Zwischenablage. Dabei kann unter dem Menlpunkt
Optionen, auf dem Reiter Visualisierung — Zwischenablage, ausgewahlt werden, ob immer die
Druckansicht fur die Speicherung genutzt werden soll. Ist die Option nicht aktiviert, wird das aktuell
dargestellte Farbschema fir die Zwischenablage genutzt. Die Daten werden als Vektorgrafik in die
Zwischenablage kopiert, sodass beim spateren Druck eine optimale Auflésung zur Verfligung steht. Es ist
empfohlen einen Druckertreiber zu verwenden, der auf PCL5e basiert, da dieser besser mit den grof3en
Vektorgrafiken arbeitet.

Drucken



Das ausgewahlte Kurvenfenster wird mit dem hinterlegten Farbschema fiir die Druckansicht tiber einen
Standarddruckerdialog auf dem ausgewahlten Drucker ausgegeben. Es ist empfohlen einen Druckertreiber
zu verwenden, der auf PCL5e basiert, da dieser besser mit den grof3en Vektorgrafiken zurecht kommt.

2D Darstellung aktivieren

Wechselt den Darstellungsmodus in die 2D-Ansicht. Im Hintergrund bleiben die Daten fiir die 3D-
Darstellung geladen, sofern vorhanden, um ein schnelles Wechseln zwischen den Ansichten zu
ermoglichen.

Hintereinander

In allen Kurvenfenstern werden die ausgewahlten Datensétze hintereinander mit einer Y-Achse dargestellt.
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Ubereinander

In allen Kurvenfenstern werden die ausgewahlten Datensétze Ubereinander mit mehreren Y-Achsen
dargestellt.
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Legende ein-/ausblenden

Blendet die Legende zur Anzeige der ausgewahlten Datensatze ein oder aus. In den nachfolgenden
Abbildungen ist die Darstellung mit und ohne Legende zu sehen.
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abgeleitete Spektren darstellen

Fur Frequenzspektren und Ordnungsspektren werden die Schwingbeschleunigungs-,
Schwinggeschwindigkeits- und Schwingwegspektren tbereinander dargestellt. Bei hinterlegten
Schwingbeschleunigungsspektren werden die Schwinggeschwindigkeits- und Schwingwegspektren durch
Integration der Schwingbeschleunigungsspektren gebildet. Bei hinterlegten Schwingwegspektren werden
die Schwinggeschwindigkeits- und Schwingbeschleunigungsspektren durch Differentiation der
Schwingwegspektren gebildet. Bei Ordnungsspektren wird die mittlere Drehzahl wahrend der Messdauer
verwendet um eine Umrechnung zu ermdglichen.
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3D Darstellung aktivieren
Wechselt den Darstellungsmodus in die 3D-Ansicht. In dieser Darstellung kann das Spektrogramm oder
der Wasserfall fir Daten eines Sensors dargestellt werden. Es werden dabei die Daten angezeigt, die in
der Datenauswabhlliste mit einem Haken versehen sind.
Spektrogramm

Stellt die fir die 3D-Darstellung gewéhlten Daten in einem Spektrogramm dar.

Schwing-
i beschleunigung
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Wasserfall

Stellt die fiir die 3D-Darstellung gewahlten Daten in einem Wasserfall dar.
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Schwingbeschleunigungsspektren

Es werden Spektren der Schwingbeschleunigung fur die 3D-Darstellung verwendet. Dies ist die
Standardeinstellung. Liegen die Spektren als Schwingwegspektren vor, werden die
Schwingbeschleunigungsspektren durch zweifaches differenzieren gebildet. Bei Ordnungsspektren wird die
mittlere Drehzahl wahrend der Messdauer verwendet um eine Umrechnung zu ermdglichen.

Schwinggeschwindigkeitsspektren

Es werden Spektren der Schwinggeschwindigkeit fir die 3D-Darstellung verwendet. Liegen die Spektren
als Schwingbeschleunigungsspektren vor, werden die Schwinggeschwindigkeitsspektren durch einfaches
Integrieren gebildet. Liegen die Spektren als Schwingwegspektren vor, werden die
Schwinggeschwindigkeitsspektren durch einfaches Differenzieren gebildet. Bei Ordnungsspektren wird die
mittlere Drehzahl wahrend der Messdauer verwendet, um eine Umrechnung zu ermdglichen.

Schwingwegspektren

Es werden Spektren des Schwingweges fiir die 3D-Darstellung verwendet. Liegen die Spektren als
Schwingbeschleunigungsspektren vor, werden die Schwingwegspektren durch zweifaches Integrieren
gebildet. Bei Ordnungsspektren wird die mittlere Drehzahl wahrend der Messdauer verwendet, um eine
Umrechnung zu ermdglichen.

Trend ein-/ausblenden

Bei Datensatzen wie ProzessgréRen, Kennwerten oder Diagnosemerkmalen kann ein Trend Uber einen
konfigurierten Zeitraum ein- oder ausgeblendet werden.
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lmin 90825
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@ Drehzahl3: Minimum
=== TrendDrehzahl3: Minimumj

Drehzahl3

90740
90735
907,30 N

00:00 00:00 00:00 00:00 00:00 00:00
18.03.2014 15.03.2004 20.03.2014 Zeit 21032014 2203204 2303204

Schwellen ein-/ausblenden
Falls bei den aktuell angezeigten Datensatzen Warn- oder Alarmschwellen konfiguriert wurden, kénnen

diese ein- oder ausgeblendet werden. Diese Funktionalitat steht nur bei Prozessgrofien, Kennwerten und
Diagnosemerkmalen zur Verfligung.
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14.03.2014 15.03.2014 15.02.2014 Zeit 16032014 16.03.2014 16.03.2014

Auswertebereiche ein-/ausblenden

Wenn ein gewdhlter Datensatz (Prozessgrof3e oder Drehzahl) als Diagnosebedingung konfiguriert wurde,
kann der Auswertebereich zusatzlich ein- oder ausgeblendet werden.
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9.4 Cursor

In der Auswertung stehen verschiedene Cursor zur Verfligung, um in den dargestellten Daten diverse
GréRen auszumessen.

9.4.1 Messcursor

Der Messcursor bietet Funktionalitaten zum Ausmessen von relevanten diagnostischen und
signaltheoretischen Grdl3en. Dieser besteht aus zwei separaten Cursors, die unabhangig voneinander in
dem relevanten Spektrum gesetzt werden kénnen. Der Abstand der beiden Cursors zueinander kann fixiert
werden, um bei der Bewegung eines Cursors, den anderen mit zu bewegen.
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Der Messcursor kann komplett mit der Maus bedient werden, indem per Drag & Drop der Cursor an die
entsprechende Position bewegt wird. Eine Steuerung tber die Tastatur ist ebenso mdglich. Dabei gelten
folgende Tastenkombinationen:

|Taste ||Aktion |
|Iinke Cursortaste ||der erste Messcursor wird um ein Sample nach links verschoben |

rechte der erste Messcursor wird um ein Sample nach rechts verschoben
Cursortaste

Strg + linke der zweite Messcursor wird um ein Sample nach links verschoben
Cursortaste

Strg + rechte der zweite Messcursor wird um ein Sample nach rechts verschoben
Cursortaste

Shift + linke beide Messcursors werden um ein Sample nach links verschoben
Cursortaste

Shift + rechte beide Messcursors werden um ein Sample nach rechts verschoben
Maustaste

Folgende Informationen werden in der Cursor-Ubersicht in der rechten Seitenleiste dargestellt:
e X-und Y-Koordinate der Cursorpositionen
e Abstand der beiden Cursorpositionen auf der X-Achse (dX)



e Invertierter Abstand der beiden Cursorposition auf der X-Achse (1 / dX), um beispielsweise in einem
Zeitsignal eine Frequenz auszumessen

e ungefahrer Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit (VEff) an den Cursorpositionen. In
Ordnungsspektren der Schwingbeschleunigung wird die mittlere Drehfrequenz wahrend der Messung
genutzt, um die Schwinggeschwindigkeit zu ermitteln.

9.4.2 harmonischer Cursor

Der harmonische Cursor ist ein spezieller Messcursor, mit dem harmonische Abstande in Spektren
ausgemessen werden kénnen. Dabei werden tber das Spektrum verteilt die harmonischen Cursors bis
zum Ende des Spektrums gesetzt. Wird der harmonische Abstand vergrof3ert oder verkleinert, wird
automatisch die Anzahl der eingefligten harmonischen Cursors angepasst.
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Uber die Cursor-Ubersicht in der rechten Seitenleiste kann der harmonische Cursor wie folgt manipuliert
werden:

e Veranderung des harmonischen Abstands zwischen den einzelnen Cursor

Verschiebung des Offsets, um eine Suche nach harmonischen Familien zu ermdéglichen

Festlegung der Cursornummer, die fiir die Steuerung des harmonischen Cursor genutzt werden soll
Festlegung der Anzahl der beschrifteten harmonischen Cursor

Ein Text, der an jedem beschrifteten Cursor stehen soll

Der Cursor kann komplett mit der Maus bedient werden, indem per Drag & Drop der Cursor an die
entsprechende Position bewegt wird. Eine Steuerung Uber die Tastatur ist ebenso mdglich. Dabei gelten
folgende Tastenkombinationen:

|Taste ||Aktion

|Iinke Cursortaste ||der harmonische Abstand wird um ein Sample verkleinert

rechte der harmonische Abstand wird um ein Sample vergrol3ert

Cursortaste

Strg + linke der Offset aller harmonischen Cursors wird um ein Sample verkleinert
Cursortaste




Strg + rechte der Offset aller harmonischen Cursors wird um ein Sample vergréRert
Cursortaste

9.4.3 Seitenbandcursor

Der Seitenbandcursor ist ein spezieller Messcursor mit dem Seitenbander in Spektren ausgemessen
werden kdnnen. Dabei wird ein Hauptcursor in das Spektrum gesetzt und in einem konfigurierbaren
Intervall dazu die Seitenbandcursors platziert.
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Uber die Cursor-Ubersicht in der rechten Seitenleiste kann der Seitenbandcursor wie folgt manipuliert
werden:

Veranderung der Position des Hauptcursors auf der X-Achse
Veranderung des Abstandes der Seitenbé&nder zueinander
Festlegung der Anzahl der dargestellten Seitenbander

Ein Text, der an dem Hauptcursor stehen soll

Ein Text, der an jedem Seitenbandcursor stehen soll

Der Seitenbandcursor kann komplett mit der Maus bedient werden, indem per Drag & Drop der Cursor an
die entsprechende Position bewegt wird. Dabei kann sowohl der Hauptcursor als auch jeder
Seitenbandcursor bewegt werden. Eine Steuerung Uber die Tastatur ist ebenso méglich. Dabei gelten
folgende Tastenkombinationen:

|Taste ||Aktion

linke Cursortaste ||die Position des Hauptcursors und aller Seitenbandcursors wird um ein Sample nach

links verschoben

Cursortaste

rechte die Position des Hauptcursors und aller Seitenbandcursors wird um ein Sample nach
Cursortaste rechts verschoben

Strg + linke der Abstand der Seitenbandcursors zueinander wird um ein Sample verkleinert
Cursortaste

Strg + rechte der Abstand der Seitenbandcursors zueinander wird um ein Sample vergré3ert




9.4.4 Markierungscursor

Der Markierungscursor ist ein einfacher Cursor fur die Markierung einzelner Peaks in einem Datensatz.
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Uber die Cursoreigenschaften kann der Markierungscursor wie folgt manipuliert werden:

e Veranderung der Position des Cursor auf der X-Achse
e Ein Text, der an dem Markierungscursor stehen soll

Der Markierungscursor kann komplett mit der Maus bedient werden, indem per Drag & Drop der Cursor an
die entsprechende Position bewegt wird. Eine Steuerung tber die Tastatur ist ebenso mdglich. Dabei
gelten folgende Tastenkombinationen:

|Taste ||Aktion

|Iinke Cursortaste”die Position des Markierungscursors wird um ein Sample nach links verschoben

rechte die Position des Markierungscursors wird um ein Sample nach rechts verschoben
Cursortaste




9.5 Filtereinstellungen

Durch die Filtereinstellungen kann die Auswahl der angezeigten Daten verandert werden.

M Peakanalyzer Manager - CX-13D340 — .2 | x

Diagnosesystem Konfiguration Daten Auswertung Ansicht Extras 7

Fier S{F Q- bR i fR M -| (ol ] -

Filtereinstellungen

Cursor:

von: 03.05.2016
bis: 03.06.2016
Diagnosebedingung
Drehzahlbedingung aktivieren
min, Drehzahl: 1/min
max. Drehzahl: 1/min
Prozessbedingung aktivieren
» | | Prozesskanal
min, Wert:
max. Wert:

Ubernehmen

SchlieBen

Folgende Filterfunktionen stehen zur Verfligung:

Datum
Erlaubt die Eingrenzung der dargestellten Daten auf den eingestellten Zeitraum. Standardmaf3ig werden
die letzten 3 Monate eingeblendet.

Diagnosebereich
Erlaubt die Eingrenzung der Messdaten auf die in der Konfiguration hinterlegten Diagnosebereiche, bei
denen eine Auswertung stattfindet.

Drehzahlbereich
Erlaubt die Eingrenzung der Messdaten auf einen bestimmten Drehzahlbereich.

Prozessbereich
Erlaubt die Eingrenzung der Messdaten auf einen bestimmten Prozessbereich. Dabei werden die
Informationen fur die vorhandenen Prozesskanéle aus der Konfiguration des Peakanalyzers gelesen.

9.6 Markierung Diagnosemerkmale

In der Auswertung kénnen zu jedem konfigurierten Antriebselement die Diagnosemerkmale fiir ein
Schadensmuster eingeblendet werden. Das Antriebselement und Schadensmuster kann tber die rechte
Seitenleiste ausgewahlt werden. Diese Funktionalitat steht nur zur Verfiigung, wenn in dem
Datenauswahlbrowser ein Spektrum ausgewéhlt wurde. In der folgenden Abbildung sind die
Diagnosemerkmale eines lokalen Fehlers an einem Ritzel eines Zahnradgetriebes dargestellt.
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9.7 Trenddarstellung

Fur Messdaten, wie Prozessgréf3en, Kennwerte oder Diagnosemerkmale, kann zusatzlich zu den
Messdaten ein Trend dargestellt werden. Dies ist hilfreich um die Langzeitentwicklung eines Signals zu
beurteilen. Der Trend kann Uber die rechte Seitenleiste aktiviert und konfiguriert werden. Als Parameter
kann das Intervall fur die Mittelung festgelegt werden. Die Einblendung eines Trends steht nur zur
Verfiigung, wenn einer der oben genannten Datensétze eingeblendet ist. In der folgenden Abbildung ist der
Trend Uber ein Intervall von 5 Tagen zu der erfassten Prozessgrof3e dargestellt.
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